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Original Bedienungsanleitung auf Deutsch

Diese Bedienungsanleitung deckt die Geréate der Serie R01 ab.
(Siehe Typenschild).
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ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE

Die Planung und Fertigung der Teile, aus denen die Torsteuerung D-PRO
Automatic besteht, sowie die in der vorliegenden Bedienungsanleitung
enthaltenen Informationen entsprechen den gultigen Sicherheitsvorschriften.
Eine falsche Installation kann zu schweren Verletzungen der Personen fuhren,
die die Installation durchfihren bzw. die Anlage nutzen. Aus diesem Grund
ist es wahrend der Installation wichtig, alle in dieser Anleitung aufgefihrten
Hinweise zu befolgen.

Die Installation nicht fortfiihren, wenn Zweifel irgendeiner Art vorliegen
und eventuell Hilfe beim Nice Kundendienst anfordern.

SICHER ARBEITEN!

ACHTUNG! - Fiir die Sicherheit von Personen ist es wichtig, sich an
diese Anweisungen zu halten.

ACHTUNG! - Fiir die Sicherheit wichtige Anweisungen unbedingt
aufbewahren.

Befolgen Sie unbedingt diese Hinweise:

¢ AusschlieBlich, die in dieser Anleitung vorgesehenen elektrischen
Anschliisse ausfiihren: Eine falsche Ausfiihrung der Anschliisse kdnnte
dem System schwerwiegende Schéden zufiigen.

e Wenn die Verkabelung im AuBenbereich verwendet wird, muss diese
komplett durch ein Installationsrohr geschiitzt werden.

Unter Beriicksichtigung der Risiken, die bei der Installation und der
Bedienung des Systems auftreten konnen, muss das Antriebssystem
unter Beachtung der folgenden Hinweise installiert werden:

- filhren Sie nur die Anderungen an der Steuerung, bzw. am Antrieb aus, die
in der vorliegenden Anleitung beschrieben sind. Anderweitige Anderungen
kdnnen Betriebsstérungen verursachen. Der Hersteller Ubernimmt keinerlei
Haftung flr Schaden, die durch willkirliche Veranderungen am Antriebssystem
oder an der Steuerung vorgenommen wurden.

- bringen Sie die Steuerungen nicht in der Néhe von Warmequellen oder offenem
Feuer an. Dies kann Betriebsstérungen, Brand und Gefahren verursachen.

- die Steuerung bzw. der Antrieb sollten bei der Installation nicht in Wasser oder
andere FlUssigkeit getaucht werden. Verhindern Sie bei der Installation, dass
Flussigkeiten in das System eindringen kénnen.

- das Verpackungsmaterial des Antriebssystems muss unter genauester
Einhaltung der &rtlichen Vorschriften entsorgt werden.

ACHTUNG! - Bewahren Sie die vorliegende Anleitung sorgféltig auf, um
zukunftige Entsorgungs- oder Wartungsarbeiten an den Vorrichtungen zu
erleichtern.

KENNTNIS DES SYSTEMS UND VORBEREITUNG

DER INSTALLATION

Beschreibung und Einsatz

Die D-PRO Automatic ist eine Torsteuerung fr drei- und einphasige Sektional-,
Schnellauf- und Rolltorantriebe, 230 sowie 400V, mit mechanischen- oder
elektronischem Endschalter. Alle Ublichen Sicherheits- und Kontrollelemente
sind anschlieBbar.

Zusétzliche Anwendungsmdglichkeiten (u.a. Ampel, Induktionsschleifen fur
die Erkennung von Fahrzeugen oder Fernwartungsfunktionen) sind durch das
Aufristen mit verschiedenen Steckkarten (Modulen) moglich.

zum Offnen oder SchiieBen eines Tores wird lediglich die entsprechende Taste
des Deckel- bzw. Aussentasters betétigt.

Im Automatikbetrieb kann das Tor auch per Funk gedffnet und geschlossen
werden.

Jeder andere Einsatz ist unsachgemaB! Der Hersteller iibernimmt
keinerlei Haftung fiir Schaden infolge von unsachgemaBem Gebrauch
der verschiedenen Vorrichtungen des Systems, der anders ist als in der
vorliegenden Anleitung vorgesehen.

Er ist fur die Gesamtanlage verantwortlich. Er muss fur die Einhaltung
der einschlagigen Normen und Richtlinien (z.B. EN 13241-1) sorgen.
Der Anlagenersteller hat darauf zu achten, dass die EMV-Richtlinien,
Niederspannungsvorschriften, Maschinenrichtlinien und die Bauprodukte
Richtlinie eingehalten werden.

Er ist verantwortlich fur die Erstellung der technischen Dokumentation der
Gesamtanlage, die der Anlage beigefligt sein muss.

Nationale und lokale Vorschriften und Normen zur Installation sowie
Unfallverhiitungsvorschriften der Berufsgenossenschaften sind zu
beachten.

Bei Arbeiten an der Toranlage ist diese grundsétzlich spannungsfrei zu schalten.

Uberpriifungen vor der Installation

Bitte lesen Sie erst diese Montage- und Bedienungsanleitung sorgfaltig durch,
bevor Sie mit der Installation der Steuerung beginnen.

Wir sind von der Gewahrleistung und Produkthaftung befreit, wenn ohne
unsere vorherige schriftliche Zustimmung eigene bauliche Veréanderungen
vorgenommen werden oder unsachgemaBe Installationen, gegen unsere
vorgegebenen Montagerichtlinien, ausgefuhrt bzw. veranlasst werden.

Der Anlagenersteller hat darauf zu achten, dass die EMV-Richtlinien,
Niederspannungsvorschriften, Maschinenrichtlinien und die Bauprodukte
Richtlinie eingehalten werden.

ACHTUNG ! - Die Steuerung und der Antrieb diirfen nicht im Ex- Bereich
eingesetzt werden.
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Montage der Steuerung D-PRO Automatic

Montage der Steuerung D-PRO Automatic Iy R
(1] 210

Zur Befestigung der Steuerung verfahren Sie bitte wie im folgenden beschrieben:

01. Offnen Sie den Gehausedeckel des Steuerungsgehauses: ldsen Sie die
Deckel-Befestigungsschrauben;

02. Bereiten Sie sowohl die Lécher zur Kabeldurchfihrung der elektrischen
Anschlusskabel als auch der Signalkabel an der Steuerung vor.

Um dies zu erreichen und besonders um die IP Schutzart zu garantieren ist
der Gebrauch eines speziellen Werkzeuges notwendig (Kronnenbohrer bzw.
Kreisschneider). Kabeleinflhrungen sind nur in der unteren Gehausewand
erlaubt.

03. Das Befestigen des Gehéuses ist abhéngig von den Bedingungen am
Montageort. Dies ist auf 3 verschiedene Art und Weisen moglich:

a) direkt an der Wand durch Verwendung der Schrauben im Gehause (A)
b) durch Gebrauch der mitgelieferten standard Befestigungen (B);

c) wenn die Kabelfihrung extern verlauft ist es notwendig das Gehause mit
einem Abstand von 2cm von der Wand zu montieren um die Kabel zwischen
Gehause und Wand durchzuflhren. Das optionale Zubehor-Set NDA530
enthalt 4 Abstandhalter (20mm hoch) und eine Kunststoffabdeckung um

die Kabeleingénge zu schitzen.

125

310
@

04. Jetzt ist es moglich alle elektrischen Anschlussarbeiten durchzuflhren.

Zur Installation von elektr. Zubehor, beachten Sie bitte die jeweilige Installations
und Betriebsanleitung.

(2]
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TABELLE 1 - Techniche Spezifikationen elektrischer Kabel (Abb. 2)

Anschluss Kabel Typ Maximale Lange

A: NETZKABEL mit CEE-Stecker Motor < 1,5 kW 5 x 0,75 mm? 1 m (Notiz 1)
Motor > 1,5 Kw 5 x 1,56 mm?

B: MOTOR Kabel fUr Nice Getriebemotoren sind entsprechende Kabel 5-7-11m
als Zubehor erhaltlich.

C: BLINKLICHT Kabel 2 x 0,75 mm? (fur Blinklicht) 10m

D: Lichtschranken Kabel 4 x 0.5 mm? 15m

E: SCHLUSSELSCHALTER Kabel 3 x bzw. 2 x 0.25 mm? 10m

F: Spiralkabel flir Sicherheitsleiste Nice Spiralkabel als Zubehdr erhéltlich 4m

Notiz 1 — Wenn das Netzkabel 5 m Lédnge Ubersteigt, ist es notwendig einen gréBeren Querschnitt zu verwenden.

NETZKABELANSCHLUSS

Anschluss 3-phasige Ausfiihrung

(4 L1 L2 L3 N )
o x1 [HEEEEEE =

==

. J

An den Klemmen L1, L2, L3. N und PE-Klemme ist ein CEE-Stecker 16A
angeschlossen.

Der Netzanschluss zur D-PRO Automatic kann auch mit optionalem 3-Phasen
Hauptschalter erfolgen. Hierbei kann der CEE- Stecker bei der Montage
entfernt werden.

Falls nicht schon vorhanden, soll das Netzkabel an der Klemme X1 (L1, L2, L3,
N) und an der Klemme PE angeschlossen werden.

ACHTUNG: Der Netzanschluss muss bauseitig durch Schmelzsicherungen
3x16 A abgesichert sein.

Anschluss 1-phasen Motor

Anschluss 1-phasige Ausfiihrung

(g L1 L2 N h
o x1 [HEEEEEA =
__J

. J

An den Klemmen L1 (Phase) und L2 (N) und PE-Klemme ist ein SCHUKO-
Stecker angeschlossen. Der NetzanschluB kann auch mit optionalem
Hauptschalter erfolgen. Hierbei kann der SCHUKO - Stecker bei der Montage
entfernt werden. Bei der Verwendung einer 200V/DC Bremse muss an der
Klemme X1 eine Briicke von L2 (N) auf N gelegt werden.

Funktionen und Parameter

Auf der D-Pro Automatic Steuerung kénnen verschiedene Parameter in der
Installationphase oder fUr die Bedienung gewdhlt werden. Viele Funktionen
kénnen mit dem richtigen Wert des entsprechenden Parameters aktiviert
werden.

Die Parameter kdnnen Uber die DIP-Schaltern und die Taster auf der Rlckseite
der Deckelplatine geédndert werden und das Ergebnis erscheint auf dem Display.
Weitere Informationen hierzu, als auch die Parameterliste, finden Sie im Anhang
dieser Anleitung.

Drehrichtungskontrolle

WICHTIG: Das Tor muB mit der Notbetatigung 50 cm gedffnet werden, um bei
falsch eingestellter Drehrichtung das Abspringen der Tragseile (Sektionaltore)
oder das Uberwickeln des Panzers (Rolltore und Schnelllauftore) zu verhindern.

Jetzt kann das Gerét eingeschaltet werden (CEE Stecker einstecken).

Mit den Tasten AUF und AB die Drehrichtung im Totmann-Betrieb Uberprifen.
Entspricht die Laufrichtung nicht der Pfeilrichtung der gedrickten Taste, muss
im Parameter 75, die entsprechende Drehrichtung geéndert werden (P 75 =2).

-

Steckplatz auf D-PRO X8

ACHTUNG: Umschaltbriicke 230/400V auf der Unterseite der Platine muB auf 230V gelétet sein | Die D-Pro Automatic Steuerungen Codenummer NDCC1200 bis
NDCC1299 sind im Werk auf 230V umgerUstet und kommen mit vormontierter Platine auf X8 zum Anschluss der Kondensatoren.
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Einstellung der Endschalter- generelle Info

Wird ein Motorkabel ohne Mini-Fit Stecker (J5) angeschlossen muB der
Sicherheitskreis (Thermo) auf der Klemme X7 (J29) angeschlossen werden. Der
elektronische Endschalter (Encoder) wird dann auf den Kiemmen X7 (J34,J35)
angeschlossen.

Bei der D-PRO Automatic ist es maglich bei der Verwendung von mechanischen
Endschaltern am Antrieb einen zweiten Zusatzendschalter flr die AUF-Richtung
anzuschlieBen (J33/X6) und dann Uber einen (optionalen) Positionsschalter
auf dem Geh&usedeckel D-PRO Automatic zwischen zwei unterschiedlichen
AUF-Positionen zu wahlen (z.B. Sommer- / Winter- Umschaltung). Bei der
Verwendung eines elektronischen Endschalters wird die zusétzliche AUF-
Position wahrend der Programmierung des Endschalters eingestellt.

Die Einstellungen der Endschalter sind in Totmannbetrieb vorzunehmen!

Bei Verwendung der Nice-Kabel sind die entsprechenden Klemmen schon
vorinstalliert.

Mit der Einstellung der Betriebsendschalters werden die obere und untere
Abschaltposition des Tores festgelegt.

Zur Einstellung muss der Antrieb elektrisch angeschlossen sein.

BEDIENELEMENTE UND ANSCHLUSSE

Mit den im Deckel angebrachten Drucktasten wird das Tor in Selbsthaltung
bzw. Totmann AUF oder ZU gefahren.

Fahrt das Tor in Selbsthaltung, kann das Tor jederzeit Uber die STOP-Taste
gestoppt werden.

FUr die Bedienung von auBen sind zuséatzliche Bedienelemente wie z.B.
Dreifachdrucktaster, anschlieBbar.

Ein innen-, bzw. auBen montierter Zugschalter (Deckenzugtaster) steuert das
Tor in der Funktion AUF-STOP-ZU.

Anschluss der Befehlsgeber AUF, STOP, ZU

Fir die Bedienung von auBen kann an der D-PRO Automatic ein 3-fach-Taster
am Klemmenblock X4 angeschlossen werden. Die beiden Taster fur AUF und
ZU sind hierbei als SchlieBer auszufihren.

Da der STOP-Taster im Sicherheitskreis verschaltet ist, muss er als Offner
angeschlossen werden.

Bei Anschluss eines STOP-Tasters am Klemmenblock X4 die Briicke auf
Klemme J15 entfernen und den STOP-Taster (Offner) anschlieBen!

(4 )
0 Anschluss der Bedienelemente
AUF, STOP, AB und IMPULS

STOP  AUF Imp zu
J15 J16 J17 J18
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Anschluss 3-fach Taster mit 4-adrigem Kabel

STOP  AUF Imp zy
J15 J16 J17 J18
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Anschluss eines Schlusselschalters

STOP  AUF Imp zu
J15 J16 J17 J18
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Anschluss einer optoelektronischen Schaltleiste

Eine Optoelektronische Sicherheitsleiste ist so aufgebaut, dass Uber die gesamte
Lange beim Betatigen der Schaltleiste ein Lichtstrahl unterbrochen wird. Damit
die Sicherheitsleiste Uber die gesamte Lange kontrolliert werden kann, muss
hier am Ende der Schaltleiste ein Empfanger angeschlossen werden.

(5 N N

Pneumatische / 8,2 kOhm

Optische

-

Jumper J1 auf Opto gesteckt = betriebsbereit flr optische Leiste

Fur den Fall, dass die Schaltleiste auf den Boden aufgepresst werden
soll, wird die Reversierfunktion durch AnschlieBen eines Vorendschalters
(Zusatzendschalter Vor-ES) an der Klemme J27 des Klemmenblocks X7
neutralisiert (gilt nur fir mechanische Endschalter).

Hierzu wird der Vorendschalter ca. 5 cm Uber dem Boden eingestellt.

(o) B
6
weiss - GND/QV—

grun - Ausgang —|
braun - 12VDC —

X

ACL t+ DIS -

|
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Anschluss einer Sicherheitsleiste 8,2 kQ

An der D-PRO Automatic kann direkt eine elektrische bzw. eine pneumatische
Sicherheitsleiste angeschlossen werden.

(® - 816 + 12v Achtung!! Bei der Verwendung einer pneumatischen )
Schaltleiste in Verbindung mit der Tordose Art.Nr.
@mm mm NDAO10 muss auch der minus des Spiralkabels an der
X6 Klemme X6 angeschlossen werden.
8,2 kQ
N\ J

Die Auswertelogik fur die Schaltleiste ist bereits integriert. Um den gesamten
elektrischen Kreis der Sicherheitsleiste Uberwachen zu kdnnen muss die
Schaltleiste mit einem Widerstand (8,2 kOhm) abgeschlossen werden.

Der Anschluss der Schaltleiste erfolgt an der Klemme J32 (S und +) des
Klemmenblocks X6.

Pneumatische / 8,2 kOhm

Optische

Jumper J1 auf 8,2k gesteckt = Betriebsbereit fir pneumatische Leiste sowie
elektrische Leiste mit 8,2 kOhm.

Bei der Verwendung einer Druckwellen - Leiste muss der Parameter P105 auf
1 gesetzt werden!

Anschluss von Lichtschranken

An der D-PRO Automatic kann direkt eine Lichtschranke (am Klemmenblock
X5) zur Durchfahrtabsicherung angeschlossen werden. Wird der Infrarotstrahl
der Lichtschranke in der ZU -Bewegung des Tores unterbrochen, so stoppt
das Tor und reversiert in die obere Endlage.

ACHTUNG: Bei einer Einweg Lichtschranke mit nur drei Anschlussklemm-
punkten ist der Schaltkontakt und die Plusseite der Lichtschrankenelektronik
an der Klemme J30/1 mit dem Pluspotential verbunden.

Bei Anschluss der Lichtschranke Brlicke von J31 Klemmenblock X5 entfernen!



(4 )
@ Anschluss Sender-und Anschluss

Empfangerlichtschranke Reflektionslichtschranke

A + - Foto B N g 5(3):0

AR

Spannungs-
versorgung
24V DC
Sicherheits-
lichtschranke
Kontakt
(6ffner)
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Anschluss Schlupftiirabsicherung

Bei Toren mit einer eingebauten Schlupftir wird der Sicherheitsschalter an der
Klemme J10 am Klemmenblock X2 angeschlossen.

Achtung! Wenn schon vormontiert, die Bricken in Position J10 entfernen.

® PR )
* EEEEEEED

Schlaffseilschalter/
Federbruchsicherung
oder Abrollsicherung

& J

Anschluss von Befehlsgeber z.b. Zugtaster

Bei der Steuerung D-PRO Automatic kdnnen Befehlsgeber am Klemmblock X4
angeschlossen werden. Die Funktion dieser Eingénge Befehlgeber sind in dem
Parameterliste Par. 100 bis 103 beschrieben.

Anschluss Funkfernsteuerung (Funkmodul)

Auf dem Steckplatz (Receiver OXI) 10 PINS - kann der Nice Empfanger OXI
oder OXIFM aus der OPERA Serie aufgesteckt werden.

Hierbei muss die Seite mit der LED/Programmiertaste zur Gehduse-Innenseite
zeigen.

Bei Nutzung des OXI Funk-Empfanges sind die entsprechenden Parameter
einzustellen! Siehe Parameterliste - P 106

Weiteres siehe Bedienungsanleitungen Empfanger und Handsender.

Erforderliche Drahtbriicken und Jumper fiir die Betriebsbereitschaft
der Steuerung bei nicht angeschlossenen Komponenten

Drahtbriicken:

Klemme X2 - Position J10

Klemme X4 - Position J15

Klemme X5 - Position J31

Klemme X6 - Position J33

Jumper:

X8-Pin 5-6

X9-Pin 1-2

Bei Anschluss von Antrieben mit elektronischem Endschalter, werden zusatzlich
Drahtbricken bei den Positionen J26, J27 der Klemme X7 bendtigt.
Alle diese Drahtbriicken und Jumper sind werkseitig montiert.

Anschluss Signalleuchten 230V - Typ ML und MLT

Die beiden Signalleuchten ML und MLT kénnen an einem der frei program-—
mierbaren Relaiskontakte angeschlossen werden.

Hierbei muss an eine Bricke von X1(L1) auf X3 (7), angeschlossen werden.
Beide Spannungsanschlitisse werden dann auf X1 N und X3 - 9 angeschlossen

ML/ML T N\

|
¥ [OAOOEA

K 11 L2 L3 N

ACHTUNG: Beim Betrieb der Signalleuchte ML und MLT muss bei der
Spannungsversorgung an der Klemme X1 auch der N angeschlossen werden
(230V).

EINSTELLUNGEN MECHAN. ENDSCHALTER

Achtung! Die Einstellungen der Endschalter sind in Totmannbetrieb vorzunehmen!

Hierzu ist fUr dieZeit des Einstellvorgangs der Parameter 105 auf 6 zu stellen. Die
Endschalterplatine ist nach Abschrauben der Endschalterhaube zuganglich.

|
] e

Brake 1 2 34567 89 J

( Einstellung mechan. Endschalter groBe Antriebstypen - )

7 Schaltnocken
IE 7 weiB Zusatzendschalter 2 ZU
IE 6 griin Zusatzendschalter 2 AUF
IE 5 weiB Zusatzendschalter 1 ZU
IE 4 rot Sicherheitsendschalter ZU
IE 3 weiB Endschalter ZU
IE 2 rot Sicherheitsendschalter AUF
Iﬁ 1 griin  Endschalter AUF

T T
B A

Einstellung mechan. Endschalter kleine Antriebstypen -

8 Schaltnocken
IE 8 weil  Zusatzendschalter 2 ZU
IE 7 grin  Zusatzendschalter 2 AUF
IE 6 weiB Zusatzendschalter 1 ZU
IE 5 grin  Zusatzendschalter 1 AUF
IE 4 rot Sicherheitsendschalter ZU
IE 3 weiB Endschalter ZU
IE 2 rot Sicherheitsendschalter AUF
Iﬁ 1 griin  Endschalter AUF

1 1
N B A _/

Im Einstellbetrieb wird der Antrieb im Totmannbetrieb Uber die Tasten AUF und
AB auf dem Gehausedeckel bewegt

Bei Betatigen der AUF-Taste muss sich das Tor 6ffnen, anderenfalls muss der
Parameter 75 auf 2 gesetzt werden.
Wurde der Antrieb um 180° verdreht montiert (Uber Kopf-Montage), muss
das Tor auch Uber die eingebaute AUF-Taste 6ffnen, anderenfalls muss der
Parameter 75 ebenfalls auf 2 gesetzt werden.
AuBerdem sind die beiden Notendschalter so zu korrigieren, dass diese nach
dem Betriebsendschalter schalten.
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Steuerung Ader Motor
X2 - J11i/MJ 1 U
X2 - JIN 2 \
X2 - J11/W 3 W

X2 -J10 Drahtbriicke -
X7 - MiniFit Grau AMP-Stecker 3
X7 - MiniFit Grln AMP-Stecker 4
X7 - MiniFit WeiB3 AMP-Stecker 2
X7 - MiniFit Rosa AMP-Stecker 5
X7 - MiniFit Gelb AMP-Stecker 6
X7 - MiniFit Braun AMP-Stecker 1

Untere Abschaltposition

Zur Endschaltereinstellung fur die untere Abschaltposition des Tores mussen
folgende Schritte durchgeflhrt werden:

Tor in gewinschte ZU-Stellung fahren.

Den Schaltnocken 3 E | (weiB) so einstellen, dass der Endschalter betatigt wird.
Befestigungsschraube A anziehen.

Die Feineinstellung wird mit der Schraube B vorgenommen.

Tor in gewlinschte AUF-Stellung fahren.

Den Schaltnocken 1 E1(griin) so einstellen, dass der Endschalter betétigt wird.
Befestigungsschraube A anziehen.

Die Feineinstellung wird mit der Schraube B vorgenommen.

Die Sicherheitsendschalter 2 SE|, und 4 SE{ (rot) mussen so eingestellt werden,
dass sie sofort nach dem Uberfahren der Steuerendschalter ansprechen.

Die Sicherheitsendschalter 2 SE| und 4 SE? (rot) werden werksseitig, mit
geringem Abstand folgend auf den Betriebsendschalter eingestellt.

Nach dem Probelauf Sitz der Befestigungsschrauben Uberprifen.

Die Zusatzendschalter8 P2 | und 7 P21 sind potentialfreie SchlieBerkontakte und
die Zusatzendschalter 6 P1| sowie 5 P11 sind potentialfreie Wechslerkontakte.

e Im Automatik-Betrieb wird der Endschalter 6 als Vorendschalter
genutzt. Er muB so eingestellt werden, dass er 5 cm oberhalb des
Bodens schaltet.

e Im Totmann-Betriecb muB er nicht eingestellt werden und ist als
potentialfreier Kontakt nutzbar.

(4 )
@ Mechan. Endschalter

\_ kleine Typen groBe Typen )

In den folgenden Abschnitten werden die Hauptfunktionen zur Programmierung
der Steuerung D-PRO Automatic beschrieben, die tber DIP-Switch zuganglich
sind.

Néahere Informationen Uber die Funktionen finden Sie im Anhang ,Parameter
und Fehlerliste D-PRO Automatic” dieser Gebrauchsanleitung.
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EINSTELLUNGEN DIGITALER ENDSCHALTER

Einstellung der Endlagen
Hierzu DIP-Schalter 4 auf “ON” stellen.

Die oberen Querbalken in der Anzeige blinken. 1

Einstellen der oberen Endlage

Mit den Taste AUF und AB auf dem
Steueurungsdeckel im Totmannbetrieb das Tor
bis in die obere Endlage fahren. Danach durch
kurzes Drlucken der Programmier-Taste AUF
oder AB auf der Deckelplatine diesen Punkt
abspeichern.

Jetzt blinken die unteren Querbalken. '

Einstellen der unteren Endlage

Mit den Tasten AUF und AB auf dem
Steuerungsdeckel im Totmannbetrieb das

Tor bis in die untere Endlage fahren. Durch
kurzes Drlcken der Taste AUF oder AB auf der
Deckelplatine diesen Punkt abspeichern.

Jetzt blinken die mittleren Querbalken. ‘

Wenn keine Teiléffnung eingestellt werden soll
wird jetzt der DIP-Schalter 4 auf OFF gestellt!

Teil6ffnung

Soll eine Teiloffnung eingestellt werden, bleibt
DIP-Schalter 4 in der ON Position.

Mit den Tasten AUF und AB auf dem
Steuerungsdeckel kann jetzt die gewlinschte
Teil6ffnung angefahren werden, die Position
wird wieder mit der Taste AUF oder AB der
Deckelplatine bestétigt und abgespeichert.
Jetzt erlischt die Anzeige.

DIP-Schalter 4 jetzt in die “OFF" Position
schieben.

Jetzt erscheint Einr blinkend im Display!

Durch Driicken der AUF-Taste auf dem Deckel
wird der Lernmodus aktiviert und das Tor fahrt
mehrmals in die obere Endlage und dann nach
kurzer Pause in die untere Endlage. Danach
erlischt die Anzeige Einr !

Die “Feineinstellung” laut Parameterliste
vornehmen

Parameter 10 = Einstellung obere Endlage
Parameter 11 = Einstellung untere Endlage
Parameter 12 = Einstellung Teil6ffnung t :

Drehrichtungsanderung des Encoders
DIP 3 und 4 auf ON = Anzeige der Drehrichtung

DIP 3 und 4 auf ON + Taste AUF =
Drehrichtungsénderung in eine Richtung

DIP 3 und 4 auf ON + Taste AB =
Drehrichtungs&nderung in die andere Richtung.

Die Zahlrichtung des Encoders kann auch
alternativ Uber den Parameter 75 geé&ndert
werden.

Alle DIP-Schalter auf OFF = Anzeige STOP | I T




BETRIEBSFUNKTIONEN

Im normalen Betriebszustand wird in
der Anzeige der Torzustand bzw. die
Fehlernummer des vorliegenden Fehlers
angezeigt.

Hierzu alle DIP-Schalter in OFF-Position!

Automatischer Zulauf

Ist die Funktion Automatischer Zulauf aktiviert, fahrt das Tor aus der Endlage,
nach der in Parameter 41 eingestellten Zeit wieder zu. Siehe Parameterliste.
Durch Betatigen der Stopp-Funktion wird der automatische Zulauf angehalten.

Befindet sich das Tor in der oberen Endlage und wird die Durchfahrts-
Lichtschranke durchfahren oder die AUF-Taste betéatigt, so wird die Zeit fur den

automatischen Zulauf zurickgesetzt.

Eprom I6schen (Reset-Werkseinstellung))
LR CET BTEEE Nach 2 Sekunden wird das Eprom auf die
DIP-Schalter 1 in die ON Position stellen. Werkseinstellung zurlck geset.
Mit den Tasten AUF und AB (auf der (Default-Wert der Parameter siehe
Deckelplatine) den Parameter O anwahlen. Parameterliste)
Danach DIP-Schalter 1 und 4 in die AnschlieBend fihrt die Steuerung einen
ON-Position. Die aktuelle Torposition erscheint P 1" Neustart durch.
i "
auf der Anzeige. u Mit der Einstellung EE_1 werden die Parameter | = C '
Wenn die DIP-Schalter 1 und 4 in der flr den Frequenzumrichter akiviert. t (g |
ON-Position geschoben wird, und danach Fdr den Betrieb mit Frequenzurrérichter
die Taste AB bezw. AUF in der Deckelplatine muss der Parameter P70 gemas Hinweis
gedriickt wird, wird im Display die untere- neu gesetzt werden, alle anderen Parameter
bzw. obere Endlage angezeigt. E)ind projekltabhéngig neu einzustellen. Siehe
arameterliste.
P = B BETRIEBSANZEIGENART
= = Endlagen Einstellung - wird blinkend
El = " - dargestellt : x] X :
Anzeige der Parameter Endlage OBEN
DIP-Schalter 1 in Position ON stellen. 0 Endlage UNTEN 4 t51 E=18
Mit der Taste AUF wird die Parameternummer n Teilést
nach oben verstellt. 1 eliornung 1 E
Mit der Taste AB wird die Parameternummer P i
nach unten verstelt. o Endlagen ANZEIGE - STANDARD - P5=0 |/ [= =}
Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten Endl OBEN [ |
AUF und AB (auf der Deckelplatine) wird die nalage
Parameternummer auf O zurtickgesetzt. ' N
Endlage UNTEN o =) Ol 0
Teilsfnun 1= =1
Ausgewahlte Parameter verandern (scrollen) 9 L !
DIP-Schalter 1 in Position ON. Endlagen ANZEIGE - Text - P5 =1 N ) Gl [
Mit den Tasten AUF und AB auf der Deckel- Endlage OBEN SO
platine gewlnschten Parameter auswahlen. -
Danach DIP-Schalter 1 und 4 in Position ON. Endlage UNTEN ) IE] e (X
Mit der Taste AUF auf der Deckelplatine die
Parameternummer erhdhen. Teilsfnun 2] IE] =il [&
Mit der Taste AB auf der Deckelplatine die 9 L [
Earamﬁtzmummer ab;,lenkeFr:. Torbewegungs - ANZEIGE - Text - P5 = 2 P ot
anach den ausgewahlten Parameter ] .. (RN
abspeichern - DIP-Schalter 4 in OFF-Position. F’ 1o TOR tahrt AUF
~ . [t
(N TOR fahrt Z =
E = _‘ 3 OR fahrt ZU e oo
Parameter loschen BETRIEBSANZEIGENART
Wenn die DIP-Schalter 1 und 4 in der ON- [0 . " . .
Position sind, und jetzt die Tasten AUF und ] Die Zusténde de.r Eingénge werden wie
AB auf der Deckelplatine gleichzeitig gedriickt B folgt dargestelit:
werden, wird der ausgewahlte Parameter 1 Setzen Sie Parameter P29 auf 1. E el
geldscht. ) p : n Taste AB LRSS
Schnelles Andern von Parameterwerten: - _
1 Sek. lang die Taste festhalten. Der Wert wird E‘ u ::: 8 Taste AUF E it E
mit 10 Inkr. / Sek. verandert
3 Sek. lang die Taste festhalten. Der Wert wird , (g I b
mit 100 Inkr. / Sek. verindert Impulstaste oder Zugleine C (D
- (I N
Durchfahrtlichtschranke oo 0
Funksignal E : ::: -=
Notauseingang E ! ' b
Unterkantenleiste E 2 ::l B
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B Schematische Ubersicht D-PRO Automatic - 2,2kW
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Grundplatine D-PRO Automatic - 2,2kW

Anschluss fur

Drahtantenne bzw. externe
Steckplatz Antenne Anschluss Uber Auswanhl
OXI Empfanger Koax-Kabel UK - Leiste

Receiver
OX1

- Stecklemmen
Endschalter 1/2 AUF

Stecklemmen

Kontaktleiste

— Lichtschranke
Stecker
SchlUsselschalter

Steckklemmen
— POT-FREI AB N.O.
Taster

__POT-FREI IMPULS N.O.
Taster

POT-FREI AUF N.O.

[
|
] Stecklemmen Durchfahrt
|
|
|

Steckklermmen
digit.Endschalter

Stecker _ Taster

YKO Mini-Fit l

LE - POT-FREI STOP N.C.
digit. Endschalter 1_Taster

Steckklemmen
mechan. — Potentialfreier Kontakt
Endschalter fir Rotampel

Potentialfreier Kontakt
= fUr Signalisierung
Endlage oben

Potentialfreier Kontakt

Stecker fur = flr Signalisierung

Platine S
Startkondensator ndlage unten
—AnschluB einer
elektromechanischen
Bremse 200V DC

ONp) ELQ Zp g

Y ¥'¢-d-01-0€-909

Anschlussklemmen Anschlussklemmen
Motor Netz
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B Deckelplatine D-PRO Automatic - 2,2kW

C$337-A.

DIP-Schalter
Verbindungskabel zur
Controller-Platine Taster - AUF
111 fistes Taster - AB

------

i

&
i &8 &
I‘II'I b I

L
NOTAUS

Gehause D-PRO
Frontansicht
Deckelplatine mit
Display
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TECHNISCHE DATEN - EIGENSCHAFTEN

HINWEISE

* Alle angegebenen technischen Merkmale beziehen sich auf eine Temperatur von 20°C (+ 5°C).

* Nice behalt sich das Recht vor, jederzeit als nétig betrachtete Anderungen am Produkt vorzunehmen, wobei die Funktionalitdten und der Einsatzzweck

beibehalten werden.

¢ Die Gesamt-Bedienungsanleitung besteht aus der BA des Antriebes und der dazugehorigen BA der Steuerung.

BESCHREIBUNG

D-PRO AUTOMATIC - 2,2kW

D-PRO AUTOMATIC - 5,5kW

Absicherung in beiden Fallen 6,3A-T Keramiksicherung mit L&schmittel ACHTUNG: als Motorsicherungen durfen nur die

Spannungsversorgung 3 x 400V AC 50Hz (6 bzw. 10A abgesichert) 3 x 400V AC 50Hz (10A abgesichert)

Motorleistung bis 2,2kW bis 5,5kW

MotoransschiuB3 3 NO Schiitzkontakte 3 NO Schiitzkontakte
400V/max. 2,2 kVA 400V/max.5,5kVA

hierfur vorgesehenen Keramiksicherungen eingesetzt werden.

Ruheleistung < 4VA < 4VA
Umgebungstemperatur -20°C bis +50°C -20°C bis +50°C
Steuerspannung: 24V DC Absicherung sekundar 0,8A Trage

Unsere Antriebe und Steuerungen sind TUV-Nord-zertifiziert.

) CE-Konformitatserklarung
Erklarung in Ubereinstimmung mit den folgenden Richtlinien: 2006/95/CE (LVD) EN 60335-1:2012, 2004/108/CE (EMC), 2006/42/CE (MRL)

Anmerkung: Der Inhalt dieser Konformitatserklarung entspricht dem in den offiziellen Unterlagen angegebenen, die sich im Firmensitz der Nice S.P.A. befin-
den, und insbesondere der vor dem Druck dieser Anleitung verfligbaren, letzten Revision. Der hier vorhandene Text wurde aus Verlagsgrinden angepasst.
Eine Kopie der urspriinglichen Erklarung jedes Produkts kann bei Nice S.P.A. angefordert werden. (TV) I.

Herstellername: NICE S.p.A.

Dokument: 490/D-PRO AUTOMATIC rev.01

Adresse: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italien
Produkttyp: Industrial Door Control Nice

Modell / Typ: D-PRO AUTOMATIC

Es wird erklart, dass die entsprechende technische Dokumentation gemai Anhang VII A der Richtlinie 2006/42/EG erstellt wurde.
Aufbewahrungsort der Technischen Dokumentation siehe Adresse.

Der Unterzeichnende Mauro Sordini erklart als Chief Executive Officer unter seiner Haftung, dass das oben genannte Produkt den Vorschriften der folgenden
Richtlinien entspricht:

* 2006/42/EG RICHTLINIE DES EUROPAISCHEN RATS vom 17.5.2008, Maschinenrichtlinie.
Es wurde die folgende harmonisierte Norm angewandt: EN ISO 13849: 2008.
Die sicheren Funktionen: Uberwachung externer Sicherheitselemente (Kontakt x6) Kat 2 PLd, Endlagentberwachung Kat2 PLd,
Sicherheitskette/Nothalt Kat3 PLd.

e 2006/95/EG RICHTLINIE DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATS vom 12. Dezember 2006, geméB den folgenden harmonisierten tiberein-
stimmenden Normen: EN 60335-1:2012 (Niederspannungsrichtlinie).

e 2004/108/EG RICHTLINIE DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND RATS vom 15. Dezember 2004 gemaB den folgenden harmoniisierten tibereinstim-
menden Normen: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 (EMV Richtlinie)

¢ EG Baumusterprifbescheinigung Nr. 44 205 13 405182 001 NB0044
TUV NORD CERT GmbH, Langemarckstr. 20, 45141 Essen

Oderzo, den 01. Oktober 2013
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User manual translated from the

German

these user instructions cover RO1 series units
(see nameplate).
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GENERAL SAFETY PRECAUTIONS

D-PRO Automatic door control units are conforming with established safety
legislation, as are the contents of this manual. Incorrect installation can result
in serious injury to the installers and users. For this reason, during installation,
always strictly observe all instructions in this manual.

Do not proceed with the installation if anything is unclear to you; contact
Nice customer service for support.

WORK SAFELY!

CAUTION! - These instructions are critical to your safety.

CAUTION! - Keep the important safety instructions.

Observe the following instructions in full:

¢ Only make the electrical hookup specified in this manual; improper
hookup can serious damage the system.

¢ If used outdoors, the cables must be completely protected by plastic
cable ducting.

Given the risks attendant on the installation and use of the system, the
propulsion system installation must satisfy the following requirements:

- only make the modifications given in these instructions to the control unit and
drive. Any other modifications may result in damage. The manufacturer is not
liable for damage caused by arbitrary modifications to the propulsion system
or control unit;

- make sure the control units are out of the reach of sources of heat and open
flames at all times. Failure to do so may result in damage, fire and other hazards;

- do not immerse the control unit or drive in water or other fluids during their
installation. Do not allow fluids to enter the system during the installation;

- the propulsion system's packaging must be disposed of in accordance with
local regulations.

CAUTION! - Keep these instructions carefully as a reference for scrapping and
servicing the equipment.

BASIC DESCRIPTION AND PREPARING THE

INSTALLATION

Description and use

The D-PRO Automatic is a control unit for three-phase and single-phase drives
for sectional, rapid and roller doors, running on 230 and 400V power, with
mechanical or electronic limit switches. It is compatible with all usual safety and
control devices.

Other possible applications (traffic lights, inductive loops for recognising
vehicles or remote service functions) can be implemented by inserting other
boards (modules).

To open or close a door, simply press the button on the housing or the
corresponding external button.

In automatic mode, the door can be also be opened closed by radio.
Any other use is non-conforming! The manufacturer is not responsible

for damage resulting from non-conforming use of the system's
equipment not specified in these instructions.

The manufacturer is responsible for the entire system and must ensure
observance of the applicable standards and directives (including EN 13241-
1). The manufacturer must ensure that the EMC, Low Voltage, Machinery and
Construction Products directives are observed.

He is responsible for providing the technical documentation for the system as a
whole, which must be enclosed with the system itself.

National and local regulations governing the installation must be
observed, as well as any national accident prevention legislation.

When working on the installation, the door system must be disconnected from
its power supply.

Pre-installation controls

Before starting the installation of the control unit, carefully read these installation
and user instructions in full.

The manufacturer is not liable for any responsibility or guarantee relating to the
product if the system is modified without his written authorisation in advance,
or non-conforming installations in violation of the installation instructions are
done or permitted.

The manufacturer must ensure that the EMC, Low Voltage, Machinery and
Construction Products directives are observed.

CAUTION! - The control unit and drive may not be used in potentially
explosive environments.
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Assembling the D-PRO Automatic control unit

Assembling the D-PRO Automatic control unit

(" N\
o | (1] 210
Proceed follows when installing the control unit:
01. open the cover of the control unit's housing: slacken off the mounting bolts;

02. configure the holes for the cable clamp for the hookup and signal cables
on the control unit.

To this end, and especially to maintain the unit's IP rating, you must use a
special tool (crown tip and circular cutter). The cables may only be routed
through the housing's floor.

03. The mounting of the housing will depend on the conditions in the installation
location. It may be installed in one of 3 ways:

a) directly onto the wall, using the bolts on the housing (A);
b) using the provided standard mountings (B);

c) if the cables are connected externally, the housing must be installed 2 cm off
the wall to allow the cables to run between the wall and the housing itself. The
NDA530 accessories kit (optional) contains 4 spacers (20 mm) and a plastic
cover to protect the cable entrance points.

04. You can now do the electrical hookup.

125

310
@

When installing electrical accessory equipment, refer to the appropriate
installation and user instructions.

]
[»]

- /
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TABLE 1 - Technical specifications of electric cables (fig. 2)

Connection Cable type Maximum length

A: MAIN CABLE with CEE connector Motor < 1.5 kW 5 x 0.75 mm? 1 m (Note 1)
Motor > 1.5 kW 5 x 1.5 mm?

B: MOTOR cable Nice provides special cables for their gearmotors as 5-7-11m
accessory equipment.

C: FLASHER cable 2 x 0.75 mm? (for flasher) 10m

D: PHOTOCELL cable 4 x 0.5 mm? 15m

E: KEY SWITCH cable 3x2x0.25 mm? 10m

F: Spiral cable for safety edge A Nice spiral cable is available as accessory equipment | 4 m

Note 1 - If the mains cable is longer than 5 m, you must use a larger diameter.

HOOKING UP THE MAINS CABLE

Three-phase model hookup

(4 L1 L2 L3 N )
o x1 [BEEERED =

=

. J

A CEE 16A connector is connected to terminals L1, L2, L3, N and PE.

The D-PRO Automatic can also be hooked up to the mains power supply with
an optional three-phase master power switch. In this case, the CEE connector
may be removed during the installation.

If not already present, the mains cable must be connected to terminals X1 (L1,
L2, L3, N) and PE.

CAUTION: The mains connection must be protected by the manufacturer with
3 x 16A fuses.

Single-phase motor connection

Single-phase model hookup

(g L L2 N )
o x1 [BEEEARN =
L J

. J

A SCHUKO connector is connected to terminals L1 (N), L2 (phase) and PE.
The D-PRO Automatic can also be hooked up to the mains power supply with
an optional master power switch. In this case, the SCHUKO connector may
be removed during the installation. If using a 200V/DC brake, L2 (N) must be
connected to N on terminal X1.

Functions and parameters

The D-Pro Automatic control unit allows you to select a variety of parameters
during installation and for control. You can activate multiple functions with the
correct value of the corresponding parameter.

The parameters can be modified with the dipswitch settings and the keypad on
the back of the front board; the results are shown on the display.

Further information and a list of parameters are enclosed with these instructions.

Controlling the direction of rotation

IMPORTANT: The door must open 50 cm with the emergency drive to prevent
the lift cable (sectional doors) detaching or the housing winding up (roller and
rapid doors) if the direction of rotation is wrong.

The device can now be activated (insert the CEE connector).

Use the OPEN and CLOSE buttons to check the direction of rotation under the
operator's supervision. If the direction of rotation does not match the direction of
the button's arrow, change the direction of rotation with parameter 75 (P 75 =2).

()

N

-

)

Slot on D-PRO X8

CAUTION: The 2307400V jumper at the bottom of the board must be soldered to 230V! D-Pro Automatic control units numbered NDCC1200 to NDCC1299 are
factory set to 230V and supplied with a board pre-installed to X8 for the condenser connection.
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Adjusting the limit switches - General information

If a motor cable is connected without the Mini Fit connector (J5), the safety
circuit (Thermo) must be connected to terminal X7 (J29). The electronic limit
switch (Encoder) is then connected to terminal X7 (J34,J35).

With the D-PRO Automatic, using mechanical limit switches enables you to
connect an additional limit switch (J33/X6) to the drive for lifting, after which you
can select between two different OPEN positions (e.g. summer/winter positions)
with a position switch (optional) on the cover of the D-PRO Automatic's housing.
With electronic limit switches, the second OPEN position is adjusted when the
limit switch itself is being programmed.

The limit switch adjustments must be done in hold-to-run mode!

If using Nice cables, the terminals in question are pre-assembled.

Adjusting the limit switches establishes the top and bottom stop positions of
the door.

The drive must be connected to the power supply during this procedure.

CONTROLS AND CONNECTIONS

The buttons on the cover of the housing are used to raise and lower the door,
either locking or in hold-to-run mode.

If operated in locking mode, the door can be stopped at any time with the
STOP button.

You can also hookup and external control, such as a three-button keypad.

A pull-switch mounted inside or outside (pull-cord operated switch under the
ceiling) controls the door in OPEN-STOP-CLOSE mode.

Connecting the OPEN, STOP, CLOSE transmitters

For external control, a three-button keypad can be connected to the D-PRO
Automatic's terminal block X4. The OPEN and CLOSE buttons must be
configured as closing contacts.

Since the STOP button is connected to the safety circuit, it must be connected
as an opening contact.

If you connect a STOP button to terminal block X4, you must remove the jumper
on terminal J15 and connect the STOP (opening contact) to it!

(4 )
° Connection ot operating elements
OPEN, STOP, CLOSE and IMPULSE

STOP  OPEN Imp CLOSE
s J16 nz 118

X4@@ﬂﬂﬁ@@@!

SEANRNRE

Connection of 3 x button with 4-wire cable

STOP  OPEN Imp CLOSE
J15 J16 17 118

N EEE
}-ﬁ_ }-E- }-2-

Connection of a key switch

STOP  OPEN  Imp CLOSE
J15 J16 17 118

g EEEEEE EE

™ ™

L J

Hooking up an optoelectronic sensitive edge

Optoelectronic sensitive edges are constructed so that, when the sensitive
edge is actuated, a ray of light is interrupted along its entire length. In order to

4 - English

control the safety edge along its entire length, a receiver is installed at one end.

o 3 M

Pneumatic / 8.2 kOhm

Optical

Jumper J1 set to Opto = ready for use with optical edge

If the sensitive edge is fixed to the ground, the inversion function is neutralised
by connecting a pre-limit switch (additional limit, pre-limit) to terminal J27 on
terminal block X7 (mechanical limit switch only).

The pre-limit switch must be set to around 5 cm off the ground.
(o) B
white - GND/OV —

green - output
brown - 12VDC

) EE 3

. J

Hooking up an 8.2 kQ safety edge

The D-PRO Automatic can be connected directly to an electric or pneumatic

safety edge.
(® S SIG + 12V Caution! If using a pneumatic sensitive edge in combination A
with the NDAO10 junction box, you must also connect the
@mm mm negative of the spiral cable to terminal X6.
X
6 8,2 kQ
- /

The control logic for such units is already integrated into the controller. In order
to monitor the edge's entire electrical circuit, the edge must be connected to
a resistance (8.2 kOhm).

The sensitive edge connects to terminal J32 (S and +) of terminal block X6

8.2k | opto @ J1
P

Pneumatic /8.2 kOhm Optical

Jumper J1 set to 8.2 k = ready for use of pneumatic/electric pneumatic edge,
8.2 kOhm.

If using an impact actuated safety edge, parameter P105 must be set to 1!

Hooking up photocells

You can connect the D-PRO Automatic directly to a photocell (terminal block
Xb5) to ensure safe transit. If the IR beam of the photocell is interrupted while the
door is closing, the door stops and returns to its top position.

CAUTION: If a one-way photocell with only three connection points is used,
the switching contact and positive side of the photocell's electronics must be
connected to terminal J30/1 with the positive potential.

If you connect a photocell, you must remove the jumper on J31, terminal block
X5!



(¢ N
Connection transmitter Connection of reflection
and receiver light beam light beam
+ - Photo
A + - Photo B J30 131
J30 J31 X5

1 6

000

Power supply
24VDC
Safety

light beam
Contact
(opener)

S=Transmitter
E=Receiver

\\ J

Hooking up direct safety switches

Safety devices which act directly on the control process must be hooked up
to terminal J10 on block X2. These include emergency stop switches, stop
controls, dragging protection and the pedestrian door safety switch.

Hooking up the pedestrian door safety switch

For industrial gates with pedestrian door sections, the safety switch must be
connected to terminal J10 on terminal block X2.

Caution! If pre-assembled, remove the jumpers on J10.

® R )
* HEEEEEREE

L

Cable tensioner switch /
Drop protection spring

failure safety device \(@/

& J

Hooking up control devices such as pull-cord switches

Control equipment can be connected to the D-PRO Automatic control unit
on terminal block X4. The function of these inputs for control equipment is
described in the list of parameters in par. 100 to 103.

Hooking up a radio control unit (radio module)

The 10 pin slot (OXI receiver) is used for inserting Nice OX| or OXIFM OPERA
series receivers.

When doing so, the side with the led/programming button must be facing the
interior of the housing.

If using an OXI radio control unit, make sure to make the appropriate settings!
See the parameters list - P 106

Also refer to the receiver and radio control unit's user instructions.

~N

J

Bridges and jumpers required for the control unit to operate when
components are not connected

Bridges:

Terminal X2 - position J10
Terminal X4 - position J15
Terminal X5 - position J31
Terminal X6 - position J33
Jumpers:

X8-Pin 5-6

X9-Pin 1-2

If a drive with electronic limit switches is hooked up, further bridges will be
required in positions J26, J27 of terminal X7.

All these bridges and jumpers are installed in the factory.

Hooking up the 230V indicator lamp - Models ML and MLT

The ML and MLT indicator lamps can be connected to one of the freely
programmable relay contacts.

If so, they must be connected to a bridge between X1(L1) and X3 (7).
The power terminals are then connected to X1 N and X3 - 9

@ MLML T N\

| |
8 2 7 s T

K L1 L2 L3 N Brake 1 2 3 45 6 7 8 9 J

CAUTION: If using the ML and MLT indicator lamps, the N wire (230V) must
also be connected to terminal X1 for power.

ADJUSTING THE MECHANICAL LIMIT SWITCHES

Caution! The limit switch adjustments must be done in hold-to-run mode!

To this end, you must set parameter 105 to 6 for the duration of the adjustment.
You can access the limit switch board by unscrewing the housing of the limit
switch itself.

( Adjusting the mechanical limit switches for large size drives with\
7 switching cams

IE 7 white additional limit switch 2 CLOSE
IE 6 green additional limit switch 2 OPEN
IE 5 white additional limit switch 1 CLOSE

safety limit switch CLOSE

white

green

limit switch CLOSE
safety limit switch OPEN

limit switch OPEN

B A

Adjusting the mechanical limit switches for small size drives with
8 switching cams

IE 8 white additional limit switch 2 CLOSE
IE 7 green additional limit switch 2 OPEN
IE 6 white additional limit switch 1 CLOSE
IE 5 green additional limit switch 1 OPEN

white

green

safety limit switch CLOSE
limit switch CLOSE
safety limit switch OPEN

limit switch OPEN

B A

- /

During the adjustment process, the drive is operated in hold-to-run mode with
the OPEN and CLOSE buttons on the housing's cover

When you press OPEN the door should open; if this does not occur set
parameter 75 to 2.

English - 5




If the drive has been installed rotated by 180° (upside down), the door must
nonetheless open when OPEN is pressed; if it does not, set parameter 75 to 2.

The two emergency limit switches must be corrected so that they trip after the
operating limit switches.

Command Wire Motor
X2 - J11/U 1 u
X2 - J1IN 2 \
X2 - J11/W 3 W

X2 - J10 Bridge -
X7 - MiniFit Grey AMP 3 connector
X7 - MiniFit Green AMP 4 connector
X7 - MiniFit White AMP 2 connector
X7 - MiniFit Pink AMP 5 connector
X7 - MiniFit Yellow AMP 6 connector
X7 - MiniFit Brown AMP 1 connector

Bottom deactivation position

To adjust the bottom deactivation position limit switch, proceed as follows:
Move the door to the desired CLOSED position.

Set the switching cam 3 E | (white) to trip the limit switch.

Tighten down mounting bolt A.

The adjustment is made with bolt B.

Move the door to the desired OPEN position.

Set the switching cam 1 E | (green) to trip the limit switch.

Tighten down mounting bolt A.

The adjustment is made with bolt B.

Safety limit switches 2 SE| and 4 SE1 (red) must be set to trip immediately after
the control limit switch.

Safety limit switches 2 SE| and 4 SE{ (red) are factory set, close to the
operating limit switch.

After the operating test, check the seat of the mounting bolt.

Additional limit switches 8 P2| and 7 P21 are voltage free closing contacts,
while additional limit switches 6 P1| and 5 P11 are voltage free switching
contacts.

¢ In automatic operation, limit switch 6 is used as a pre-limit switch. It
must be adjusted to trip at 5 cm off the ground.

¢ In hold-to-run mode, it need not be adjusted and be used as a voltage
free contact.

4 N
@ Mechanical limit switches

small type

large type )

The subsequent paragraphs highlight the main programming functions of the
D-PRO Automatic control unit accessible through the dip-switches.

For further details on the available functions, please consult the 'D-PRO
Automatic parameters and error list' addendum accompanying this manual.
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ADJUSTING THE DIGITAL LIMIT SWITCHES

Adjusting the end positions
To this end, set dipswitch 4 to “ON”.

The upper sections of the display will flash.

Adjusting the top end position

Use the OPEN and CLOSE buttons on the
cover of the control unit's housing in hold-to-
run mode to move the door to the top end
position. Save this position by briefly pressing
the OPEN or CLOSE programming button on
the front board.

The lower sections will now flash. \

Adjusting the bottom end position

Use the OPEN and CLOSE buttons on the
cover of the control unit's housing in hold-to-
run mode to move the door to the bottom end
position. Save this position by briefly pressing
the OPEN or CLOSE button on the front board.

The central sections will now flash. o (=1 =

If you do not wish to set any intermediate
position, set dipswitch 4 to OFF!

Partial open

If you wish to set a partially open position, leave
dipswitch 4 set to ON.

Use the OPEN and CLOSE buttons on the
cover of the control unit's housing to set the
desired partially open position; confirm and
save it with the OPEN or CLOSE buttons on the
front board.

The display now vanishes.

Now set dipswitch 4 to “OFF”.
The display will now flash Einr!

Press the OPEN button on the cover to enable
recognition mode; the door will move repeatedly
to the top end position and, after a brief pause,
to the bottom end position. The Einr display will
now disappear!

Make the fine adjustments using the list of
parameters.

Parameter 10 = top end position adjustment
Parameter 11 = bottom end position

adjustment mf

. . t Mo
Parameter 12 = partially open position
adjustment

Modifying the direction of rotation of the
encoder

DIP 3 and 4 to ON = display direction of rotation

DIP 3 and 4 to ON + OPEN button = modify
direction of rotation in one direction

DIP 3 and 4 to ON + CLOSE button = modify
direction of rotation in the other direction
Alternatively, the encoder's count direction can
be modified with parameter 75.

All dipswitches to OFF = display STOP




OPERATING FUNCTIONS

In normal operation, the display shows the
status of the door or the number of the
current error.

To this end, set all dipswitches to OFF!

Displaying the position of the door

Move dipswitch 1 to ON.

Use the OPEN and CLOSE buttons (on the
front board) to select parameter 0.

Now set dipswitches 1 and 4 to ON.
The current position of the door is displayed.

If dipswitches 1-4 are set to ON, and you then
press OPEN and CLOSE on the front board, the
display shows the top end position.

Displaying the parameters

Move dipswitch 1 to ON.

Use OPEN to move to the next parameter.

Use CLOSE to move to the previous parameter.

Hold down OPEN and CLOSE together (on the
front board) to move to parameter O.

Modifying the selected parameters (scroll)

Move dipswitch 1 to ON.

Use the OPEN and CLOSE buttons (on the
front board) to select the parameter you wish
to modify.

Now set dipswitches 1 and 4 to ON. Use
OPEN on the front board to increase the
parameter number.

Use CLOSE on the front board to decrease the
parameter number.

Save the selected parameters - set dipswitch
4 to OFF.

Deleting a parameter

If dipswitches 1 and 4 are set to ON, and you
press OPEN and CLOSE together, the selected
parameter is deleted.

Parameter quick edit

Hold the button down for 1 sec. The value
changes by 10 units/sec.

Hold the button down for 3 sec. The value
changes by 100 units/sec.

Automatic Closing

If the automatic close function is enabled, the door closes after the time set
in parameter 41 has expired with the door in the end position. Refer to the
parameters list. Actuating the Stop function immediately stops the door when

it is closing.

If the door is in the top end position and the transit photocell is obscured or the
OPEN button is pressed, the automatic close time is reset.

Deleting the Eprom (Reset - factory settings)

After 2 seconds the Eprom is restored to its
factory settings

(for the default values of the parameters, see
the list of parameters).

After this, the control unit reboots.

Setting EE_1 enables the inverter parameters.

For inverter operation, you must reset P70 as
specified, all the other parameters must be
set anew in relation to the design. Refer to the
parameters list.

OPERATIONAL DISPLAY TYPE
End position adjustment - flashing
TOP end position
BOTTOM end position

Partial open

DISPLAY end positions - STANDARD - P5
=0
TOP end position

BOTTOM end position

Partial open

DISPLAY end positions - Text - P5 =1
TOP end position

BOTTOM end position

Partial open

DISPLAY door movement - Text - P5 =2
OPEN DOOR

CLOSE DOOR

A

(]

[ I (|

r

o

[

OPERATIONAL DISPLAY TYPE
The input states are displayed as follows:

set parameter P29 to 1.
CLOSE button
OPEN button
Jog button or pull-cord
Transit photocell
Radio signal

Emergency stop input

Lower sensitive edge

o T o o T o O o O i

(N
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o5 o =
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Schematic overview D-PRO Automatic - 2.2kW
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Motherboard D-PRO Automatic - 2.2kW

Connection for wire
antenna or external
antenna Connection with

OXI receiver slot coax cable. Select lower
sensitive

edge

Receiver
OX1

Limit switch 1/2
OPEN terminal
clamps

Sensitive edge
terminal clamps

Transit photocell
terminal clamps

Key switch connector

Terminal clamps
N.O. VOLTAGE FREE

CONTACT CLOSE
Digital limit switch Keypad
terminal clamps N.O. VOLTAGE FREE
CONTACT JOG
Keypad
P N.O. VOLTAGE FREE
TYKO Mini-Fit
digital limit switch EONT/QCT OPEN
connector eypa
N.C. VOLTAGE FREE
CONTACT OPEN
Keypad

Mechanical limit
switch terminal

clamps Voltage free contact for

red traffic light

Voltage free contact
for top end position
indication

Starter condenser

board connector \Voltage free contact for

bottom end position
indication

Connection for 200V

T DC electromechanical
ONplL  £L0 iy ug = 74 N 3 brake

cv 7'¢-d-01-0€-909 |

Motor terminals Mains terminals \
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Front board D-PRO Automatic - 2.2kW

B C$337-A.R10

Dipswitch

Controller board cable
OPEN button

CLOSE button

------

R3(1f
303
O o
] - n .
.‘l,l b ‘

L
NOTAUS

D-PRO housing, front
view, front board with
display
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TECHNICAL DATA - SPECIFICATIONS

Notes

e All the technical characteristics refer to a temperature of 20°C (£5°C).

* Nice reserves the right to modify the product at its own discretion while maintaining its function and intended use.
e The full user instructions are composed of the drive user instructions and the user instructions for the associated control unit.

DESCRIPTION

Power supply

D-PRO AUTOMATIC - 2.2kW
3 x 400V AC 50Hz (protected by 6 / 10A fuse)

D-PRO AUTOMATIC - 5.5kW
3 x 400V AC 50Hz (protected by 10A fuse)

Motor power

up to 2.2kW

up to 5.5kW

Motor connection

3 NO contactor contacts
400V/max. 2.2 kVA

Protection in both cases: 6.3 AT ceramic fuse with self-extinguishing material CAUTION: only the provided ceramic
fuses may be used for the motor protection.

3 NO contactor contacts
400V/max. 5.5kVA

Standby power

< 4VA

< 4VA

Ambient temperature

from -20°C to +50°C

from -20°C to +50°C

Control voltage

24 V DC secondary protection with delayed action 0.8A fuse

Our drives and control units are type approved by TUV-NORD.

CE Declaration of Conformity
Declaration of conformity with the following directives: 2006/95/EC (LVD) EN 60335-1:2012, 2004/108/EC (EMC), 2006/42/EC (MRL)

Note: The contents of this declaration correspond to declarations in the official document filed in the offices of Nice S.p.a. and, in particular, the latest ver-
sion thereof available prior to the printing of this manual. The text herein has been re-edited for editorial purposes. A copy of the original declaration can be
requested from Nice S.p.A. (prov. of Treviso — Italy)

Manufacturer's name: NICE S.p.A.

Document: 490/D-PRO AUTOMATIC rev.01

Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy
Type of product: Nice control unit for sectional doors

Model / Type: D-PRO AUTOMATIC

The technical documentation for this product has been drawn up in conformity with Annex VII A of Directive 2006/42/EC.
The technical documentation is kept at the above Address.

The undersigned Mauro Sordini, as Chief Executive Officer, hereby declares under his own responsibility that the product identified above complies with the
provisions of the following directives:

e DIRECTIVE 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL dated 17 May 2006, Machinery Directive, per the following harmonised stand-
ards: EN ISO 13849: 2008.
Safe functions: control of external safety devices (contact x6) cat. 2 PL d, control of end position cat. 2 PL d, safety chain, emergency stop cat. 3 PL d.

e DIRECTIVE 2006/95/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL dated 12 December 2006, per the following harmonised standards: EN
60335-1:2012 (Low Voltage Directive).

e DIRECTIVE 2004/108/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL dated 15 December 2004, per the following harmonised standards: EN
61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 (EMC Directive)

e Attestation of EC type approval n. 44 205 13 405182 001 NB0044 TUV NORD CERT GmbH, Langemarckstr. 20, 45141 Essen
Oderzo, 01 October 2013

Mauro Sordini
(Chj ecutive Officer)
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Manuale di istruzioni tradotto dal tedesco

le presenti istruzioni per I'uso riguardano i dispositivi della serie R01
(vedere targhetta di identificazione).

INDICE ...

INDICAZIONI GENERALI PER LA SICUREZZA ........ccccoiiiiiiiiiiii 1
CONOSCENZA DEL SISTEMA E PREPARAZIONE DELL'INSTALLAZIONE.....1
MONTAGGIO DELLA CENTRALE DI COMANDO D-PRO AUTOMATIC........... 2
COLLEGAMENTO DEL CAVO DI RETE .....oiiiiiiiiecieceee e 3
ELEMENTI! DI COMANDO E COLLEGAMENTI......ccooiiiiiiiiiiiiccie 4
REGOLAZIONI DEI FINECORSA MECCANICI........ccoiiiiiiiiiicie 5
REGOLAZIONI DEI FINECORSA DIGITALI .....vveiiiiiiiiiiicici 6
FUNZIONI OPERATIVE ..ot 7
PANORAMICA SCHEMATICA D-PRO AUTOMATIC - 2,2 KW ....ccccvvvviinine, 8
SCHEDA MADRE D-PRO AUTOMATIC - 2,2 KW.....oooiiiiiiiiiiiiicn 9
SCHEDA ANTERIORE D-PRO AUTOMATIC - 2,2 KW .....ocooviiiiiiiiiicis 10
DATI TECNICI - CARATTERISTICHE........cciiiiiiiiiiiii ih
DICHIARAZIONE DI CONFORMITA ...t ih

INDICAZIONI GENERALI PER LA SICUREZZA

La progettazione e realizzazione dei dispositivi di cui si compongono le centrali
di comando per porte D-PRO Automatic, cosi come le informazioni contenute
nelle presenti istruzioni per I'uso sono conformi alle prescrizioni di sicurezza
in vigore. Un'installazione scorretta pud provocare gravi lesioni alle persone
che eseguono il lavoro o utilizzano I'impianto. Per questo motivo durante
I'installazione € importante seguire tutte le indicazioni riportate nelle presenti
istruzioni.

Non proseguire con l'installazione qualora sussistano dubbi di
qualunque genere ed eventualmente richiedere il supporto del servizio
clienti Nice.

LAVORARE IN SICUREZZA!

ATTENZIONE! - Per la sicurezza delle persone & importante attenersi
alle presenti istruzioni.

ATTENZIONE! - Conservare assolutamente le istruzioni importanti per
la sicurezza.

Seguire assolutamente queste indicazioni:

¢ Eseguire esclusivamente i collegamenti elettrici previsti nelle presenti
istruzioni: un'esecuzione errata dei collegamenti potrebbe arrecare
seri danni al sistema.

* Se vengono utilizzati all'esterno, i cavi devono essere protetti in ogni
loro punto con un tubo idrotermosanitario.

In considerazione dei rischi che possono emergere durante l'instal-
lazione e l'uso del sistema, il sistema di propulsione deve essere
installato rispettando le seguenti indicazioni:

- apportare alla centrale di comando e all'azionamento solo quelle modifiche

previste dalle presenti istruzioni. Qualsiasi altra modifica potrebbe causare
guasti. Il produttore non si assume alcuna responsabilita in caso di danni

provocati da modifiche arbitrarie apportate al sistema di propulsione o alla
centrale di comando;

- tenere le centrali di comando lontane da fonti di calore o fiamme libere. In
caso cid accadesse potrebbero verificarsi guasti, incendio e pericoli;

- durante I'installazione la centrale di comando e |'azionamento non dovrebbero
essere immersi in acqua o in altro fluido. Durante l'installazione evitare la
penetrazione di fluidi nel sistema;

-il materiale con cui & confezionato il sistema di propulsione deve essere
smaltito attenendosi il pit possibile alle prescrizioni locali applicabili in materia.

ATTENZIONE! - Conservare con cura le presenti istruzioni al fine di facilitare
futuri lavori di smaltimento o manutenzione sui dispositivi.

CONOSCENZA DEL SISTEMA E PREPARAZIONE

DELL'INSTALLAZIONE

Descrizione ed impiego
D-PRO Automatic & una centrale di comando per azionamenti trifase e
monofase di porte sezionali, rapide e ad avvolgimento, da 230 e 400V, con
finecorsa meccanici o elettronici. E possibile collegare tutti gli elementi di
sicurezza e di controllo usuali.

Possibili applicazioni ulteriori (fra l'altro semafori, loop induttivi per il
riconoscimento di veicoli o funzioni di manutenzione in remoto) sono realizzabili
inserendo diverse card (moduli).

Per aprire o chiudere una porta si dovra semplicemente premere il pulsante sul
coperchio o quello esterno corrispondente.

In funzionamento automatico la porta pud essere aperta e chiusa anche via
radio.

Qualsiasi diverso impiego non & conforme! Il produttore non si assume
alcuna responsabilita per danni conseguenti ad un uso non conforme
dei diversi dispositivi del sistema che sia diverso da quelli previsti nelle
presenti istruzioni.

Il produttore & responsabile dell'intero impianto e deve garantire il rispetto delle
norme e direttive applicabili (ad es. EN 13241-1). L'impiantista dovra sincerarsi
che vengano rispettate le direttive CEM, Bassa Tensione, la direttiva Macchine
e la direttiva Prodotti da costruzione.

E responsabile della realizzazione della documentazione tecnica relativa
all'intero impianto, che deve essere allegata all'impianto stesso.

Si dovranno osservare le prescrizioni e le norme nazionali e locali
relative all'installazione nonché le norme antinfortunistiche delle
associazioni di categoria.

In caso di lavori, I'impianto della porta dovra essere fondamentalmente privo
di tensione.
Controlli prima dell'installazione

Prima di cominciare linstallazione della centrale di comando leggere
attentamente le presenti istruzioni per il montaggio e I'uso in ogni loro parte.
Saremo esonerati da qualsiasi responsabilita e garanzia verso il prodotto qualora
vengano effettuate modifiche costruttive senza nostro previo consenso scritto,
0 eseguite 0 consentite installazioni non conformi e contrarie alle direttive di
montaggio da noi specificate.

L'impiantista dovra sincerarsi che vengano rispettate le direttive CEM, Bassa
Tensione, la direttiva Macchine e la direttiva Prodotti da costruzione.

ATTENZIONE! - La centrale di comando e I'azionamento non possono
essere impiegati in ambiente esplosivo.
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Montaggio della centrale di comando D-PRO Automatic

Montaggio della centrale di comando D-PRO Automatic

Per il montaggio della centrale di comando procedere come descritto di seguito:
01. aprire il coperchio dell'alloggiamento della centrale di comando: allentare
le viti di fissaggio;

02. predisporre i fori per il pressacavo dei cavi di allacciamento e dei cavi di
segnale sulla centrale di comando.

Atalfine, e soprattutto per garantire il grado di protezione IP, € necessario |'utilizzo
di uno strumento speciale (punta a corona e taglierina circolare). L'ingresso dei
cavi & possibile solo attraverso la parete inferiore dell'alloggiamento.

03. Il fissaggio dell'alloggiamento dipende dalle condizioni presenti nel luogo di
installazione. L'installazione & possibile in 3 modalita:

a) direttamente a parete utilizzando le viti sull'alloggiamento (A);

b) utilizzando gli attacchi standard forniti (B);

c) se il collegamento dei cavi & esterno € necessario installare I'alloggiamento
a una distanza di 2 cm dalla parete per consentire il passaggio dei cavi tra
alloggiamento e parete. Il kit di accessori opzionali NDA530 contiene 4
distanziatori (alti 20 mm) e una copertura in plastica per la protezione degli
ingressi dei cavi.

04. E ora possibile eseguire i collegamenti elettrici.

Per l'installazione di accessori elettrici osservare le relative istruzioni per
I'installazione e I'uso.
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TABELLA 1 - Specifiche tecniche dei cavi elettrici (fig. 2)

Collegamento Tipo di cavo Lunghezza massima
A: CAVO DI RETE con connettore CEE Motore < 1,5 kW 5 x 0,75 mm? 1 m (Nota 1)
Motore > 1,5 Kw 5 x 1,5 mm?
B: Cavo MOTORE i cavi appositi per i motoriduttori Nice sono disponibili 5-7-11m
come accessorio.
C: Cavo per LUCE LAMPEGGIANTE 2 x 0,75 mm? (per luce lampeggiante) 10m
D: Cavo fotocellule 4 x 0,5 mm? 15m
E: Cavo INTERRUTTORE A CHIAVE 3x2x0,25 mm? 10m
F: Cavo spiralato per costa di sicurezza Cavo spiralato Nice disponibile come accessorio 4m
Nota 1 - Quando il cavo di rete supera la lunghezza di 5 m, € necessario utilizzare un diametro maggiore.

COLLEGAMENTO DEL CAVO DI RETE

Collegamento modello trifase

(4 L1 L2 L3 N )
o x1 [HEEEEEE =

—1

. J

Ai morsetti L1, L2, L3, N e PE & collegato un connettore CEE da 16 A.

Il collegamento alla rete di D-PRO Automatic pud avvenire anche con un
interruttore generale trifase opzionale. In questo caso il connettore CEE pud
essere rimosso in fase di montaggio.

Qualora non sia gia presente, il cavo di rete deve essere collegato al morsetto
X1 (L1, L2, L3, N) e al morsetto PE.

ATTENZIONE: |l collegamento alla rete deve essere protetto da parte del
costruttore da fusibili 3x16 A.

Collegamento motore monofase

Collegamento modello monofase

(g L L2 N )
o x1 [BEEEARN =

. J

Ai morsetti L1 (fase) e L2 (N) e al morsetto PE & collegato un connettore
SCHUKO. Il collegamento alla rete pud avvenire anche con un interruttore
generale opzionale. In questo caso il connettore SCHUKO pud essere rimosso
in fase di montaggio. In caso di utilizzo di un freno 200V/DC, & necessario un
ponte da L2 (N) a N sul morsetto X1.

Funzioni e parametri

Nella centrale di comando D-Pro Automatic € possibile selezionare diversi
parametri nella fase di installazione o per il comando. E possibile attivare
numerose funzioni con il valore corretto del parametro corrispondente.

| parametri possono essere modificati utilizzando i DIP-switch e la pulsantiera
sul retro della scheda anteriore e il risultato appare sul display.

Ulteriori informazioni al riguardo e I'elenco parametri sono riportati nell'allegato
alle presenti istruzioni.

Controllo del senso di rotazione

IMPORTANTE: La porta deve essere aperta 50 cm con l'azionamento di
emergenza, per evitare il distacco del cavo di sollevamento (porte sezionali) o
I'avvolgimento dell'alloggiamento (porte ad avvolgimento e rapide) in caso di
impostazione errata del senso di rotazione.

Ora I'apparecchio puo essere attivato (inserire il connettore CEE).

Con i pulsanti APRI e CHIUDI verificare il senso di rotazione a uomo presente.

Qualora il senso del movimento non corrisponda al senso della freccia del
pulsante premuto, nel parametro 75 modificare il senso di rotazione (P 75 =2).

-

( )
(5 )
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Slot su D-PRO X8

ATTENZIONE: Il jumper 230/400V sul lato inferiore della scheda deve essere saldato su 230V!
Le centrali di comando D-Pro Automatic con numero di serie da NDCC1200 a NDCC1299 sono impostate di fabbrica su 230V e vengono fornite con una scheda

premontata su X8 per il collegamento dei condensatori.
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Regolazione dei finecorsa - Informazioni generali

Se un cavo del motore viene collegato senza connettore Mini Fit (J5), il circuito
di sicurezza (Thermo) deve essere collegato al morsetto X7 (J29). Il finecorsa
elettronico (Encoder) viene quindi collegato ai morsetti X7 (J34,J35).

Con D-PRO Automatic, utilizzando finecorsa meccanici € possibile collegare
all'azionamento un secondo finecorsa aggiuntivo (J33/X6) per il sollevamento,
dopo di che si pud scegliere fra due posizioni di APERTURA diverse (ad es.
commutazione estate/inverno) attraverso un interruttore di posizione (opzionale)
sul coperchio dell'alloggiamento D-PRO Automatic. Utilizzando finecorsa
elettronici la posizione di APERTURA aggiuntiva viene regolata durante la
programmazione dei finecorsa.

Le regolazioni dei finecorsa devono essere effettuate a uomo presente!

Se si utilizzano i cavi Nice, i relativi morsetti sono gia premontati.

Con la regolazione dei finecorsa d'esercizio vengono stabilite le posizioni di
disattivazione superiore ed inferiore della porta.

Per effettuare la regolazione |'azionamento deve essere collegato alla rete
elettrica.

ELEMENTI DI COMANDO E COLLEGAMENTI

Grazie ai pulsanti posizionati sul coperchio la porta viene sollevata o abbassata
in autotenuta 0 a uomo presente.

Se si muove in autotenuta, la porta pud essere fermata in ogni momento con
il pulsante STOP.

E possibile anche collegare elementi di comando aggiuntivi per il comando
dall'esterno, come una pulsantiera a tre tasti.

Un interruttore a tirante montato all'interno o all'esterno (interruttore a tirante
sotto il soffitto) comanda la porta nel funzionamento APRI-STOP-CHIUSO.

Collegamento dei trasmettitori di comando APRI, STOP, CHIUDI

Per il comando dall'esterno & possibile collegare a D-PRO Automatic una
pulsantiera a tre tasti al blocco morsetti X4. | due pulsanti APRI e CHIUDI
dovranno essere realizzati come contatti di chiusura.

Poiché il pulsante STOP e collegato al circuito di sicurezza, dovra essere
collegato come contatto di apertura.

Se si collega un pulsante STOP al blocco morsetti X4 & necessario rimuovere
il ponte sul morsetto J15 e collegare il pulsante STOP (contatto di apertura)!

(4 )
o Collegamento degli elementi di comando
APRI, STOP, CHIUDI ed IMPULSO

STOP  APRI Imp CHIUDI

J15 J16 17 118

o EE

ANAN RN N

Collegamento pulsantiera a 3 tasti con cavo a 4 conduttori

STOP  APRI Imp CHIUDI
5 J1e nz 8

X @@@@@@H@@

AN e

Collegamento di un interruttore a chiave

STOP APRI Imp CHIUDI
115 J16 nz 18

X @@@@@@H@@

ANEENS

. J
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Collegamento di una costa sensibile con tecnologia
optoelettronica

La costa di sicurezza con tecnologia optoelettronica & costruita in maniera
tale che, nel momento in cui la costa sensibile viene azionata, su tutta la sua
lunghezza viene interrotto un raggio di luce. Per poter controllare la costa di
sicurezza su tutta la lunghezza, all'estremita della costa sensibile va installato
un ricevitore.

o . !

Pneumatica / 8,2 kOhm

Ottica

Jumper J1 inserito su Opto = pronto all'uso per costa ottica

Nel caso in cui la costa sensibile debba essere fissata al suolo, la funzione
di inversione viene neutralizzata mediante il collegamento di un pre-finecorsa
(finecorsa aggiuntivo, pre-finecorsa) al morsetto J27 del blocco morsetti X7
(solo nel caso di finecorsa meccanico).

A questo scopo il pre-finecorsa viene regolato a ca. 5 cm dal suolo.

() N
bianco - GND/OV —]
verde - uscita

marrone - 12V DC —|

) H0 &
I_II\ZI. + O3S -

. J

Collegamento di una costa di sicurezza 8,2 kQ

A D-PRO Automatic & possibile collegare direttamente una costa di sicurezza
elettrica o pneumatica.

m - SIG + 12V Attenzione!! In caso di utilizzo di una costa sensibile )
pneumatica in combinazione con la scatola di giunzione
X6 @mm mm NDAO10 & necessario collegare anche il meno del cavo
spiralato al morsetto X6.
8,2 kQ
g /

La logica di elaborazione relativa alla costa sensibile € gia integrata. Per poter
monitorare l'intero circuito elettrico della costa di sicurezza, la costa sensibile
deve essere collegata ad una resistenza (8,2 kOhm).

Il collegamento della costa sensibile viene effettuato sul morsetto J32 (S e +)
del blocco morsetti X6.

) Ay

Pneumatica / 8,2 kOhm

Ottica

Jumper J1inserito su 8,2 k = pronto all'uso per costa pneumatica ed elettrica
da 8,2 kOhm.

Se si utilizza una costa di sicurezza ad onda d'urto, il parametro P105 deve
essere impostato su 1!

Collegamento di fotocellule

E possibile collegare direttamente a D-PRO Automatic una fotocellula (al
blocco morsetti X5) per garantire il transito in sicurezza. Se il raggio infrarosso
della fotocellula viene interrotto durante il movimento di chiusura della porta, la
porta si blocca e ritorna nella posizione finale superiore.

ATTENZIONE: In caso di fotocellula unidirezionale con solo tre punti di
collegamento, il contatto di commutazione e il lato positivo dell'elettronica della
fotocellula vengono collegati al morsetto J30/1 con il potenziale positivo.

Se si collega la fotocellula imuovere il ponte sul J31 del blocco morsetti X5!



fotocellula reflex
+ - Foto B + - Foto
J30 J31 J30 J31

pEEEE " OO

(4 )
Collegamento fotocellula Collegamento
trasmittente e ricevente

S=trasmittente
E=ricevente

Tensione di
24V DC
Fotocellula
di sicurezza
Contatto

(di apertura)

\\ J

Collegamento degli interruttori di sicurezza diretti

Gli elementi di sicurezza che intervengono direttamente sul processo di
comando vengono collegati al morsetto J10 sul blocco morsetti X2. Fra
questi figurano interruttori d'arresto di emergenza e/o dispositivi d'arresto, la
protezione antiagganciamento e I'interruttore di sicurezza della porta pedonale.

Collegamento dell'interruttore di sicurezza della porta pedonale

In caso di portoni con porta pedonale inserita I'interruttore di sicurezza viene
collegato al morsetto J10 sul blocco morsetti X2.
Attenzione! Se gia premontato, rimuovere i ponti in posizione J10.

® R )
2 HEEERERED

Interruttore dispositivo antial-
lentamento cavi/Dispositivo
sicurezza contro rottura molle
anticaduta

& J

Collegamento di dispositivi di comando quali l'interruttore a
tirante

Nella centrale di comando D-PRO Automatic € possibile collegare dispositivi di
comando al blocco morsetti X4. La funzione di questi ingressi per dispositivi di
comando & descritta nell'elenco parametri par. 100 fino a 103.

Collegamento del radiocomando (modulo radio)

Sullo slot (ricevitore OXI) 10 PINS - & possibile inserire il ricevitore Nice OXI o
OXIFM della serie OPERA.

In questa operazione il lato prowvisto di LED/pulsante di programmazione deve
essere rivolto verso il lato interno dell'alloggiamento.

Se si utilizza I'apparecchio radio OXl si dovranno impostare i parametri
corrispondenti ! Si veda I'elenco parametri - P 106

Si vedano inoltre le istruzioni per I'uso del ricevitore e del radiocomando.

Ponticelli e jumper necessari per il funzionamento della centrale di
comando in caso di componenti non collegati

Ponticelli:

Morsetto X2 - Posizione J10

Morsetto X4 - Posizione J15

Morsetto X5 - Posizione J31

Morsetto X6 - Posizione J33

Jumper:

X8-Pin 5-6

X9-Pin 1-2

In caso di collegamento di azionamenti dotati di finecorsa elettronici, saranno
necessari ulteriori ponticelli nelle posizioni J26, J27 del morsetto X7.
Tutti questi ponticelli e jumper sono montati di fabbrica.

Collegamento luci di segnalazione 230V - Modello ML e MLT

Le luci di segnalazione ML e MLT possono essere collegate a uno dei contatti
relé liberamente programmabili.

In questo caso devono essere collegate a un ponte tra X1(L1) e X3 (7).
I terminali di alimentazione vengono quindi collegati a X1 N e X3 - 9

ML/ML T N\

|
' [HAREHEA

K 11 L2 L3 N

ATTENZIONE: In caso di utilizzo delle luci di segnalazione ML e MLT anche il
conduttore N (230V) deve essere collegato al morsetto X1 per I'alimentazione.

REGOLAZIONI DEI FINECORSA MECCANICI

Attenzione! Le regolazioni dei finecorsa devono essere effettuate a uomo
presente!

A questo scopo, & necessario impostare il parametro 105 su 6 per la durata
della regolazione. E possibile accedere alla scheda del finecorsa svitando la
calotta del finecorsa stesso.

|
]

Brake 1 2 3 456 7 8 9 J

( Regolazione finecorsa meccanici per azionamenti di grandi h

dimensioni 7 camme di commutazione
IE 7 bianco Finecorsa aggiuntivo 2 CHIUDI
IE 6 verde Finecorsa aggiuntivo 2 APRI
IE 5 bianco Finecorsa aggiuntivo 1 CHIUDI
IE 4 rosso Finecorsa di sicurezza CHIUDI
IE 3 bianco Finecorsa CHIUDI
IE 2 rosso Finecorsa di sicurezza APRI
Iﬁ 1 verde Finecorsa APRI

T T
B A

Regolazione finecorsa meccanici per azionamenti di piccole

dimensioni 8 camme di commutazione
IE 8 bianco Finecorsa aggiuntivo 2 CHIUDI
IE 7 verde Finecorsa aggiuntivo 2 APRI
IE 6 bianco Finecorsa aggiuntivo 1 CHIUDI
IE 5 verde Finecorsa aggiuntivo 1 APRI
IE 4 rosso Finecorsa di sicurezza CHIUDI
IE 3 bianco Finecorsa CHIUDI
IE 2 rosso Finecorsa di sicurezza APRI
Iﬁ 1 verde Finecorsa APRI

1 1
N\ B A _/

Nella fase di regolazione I'azionamento viene spostato a uomo presente
utilizzando i tasti APRI e CHIUDI sul coperchio dell'alloggiamento

Premendo il pulsante APRI la porta deve aprirsi, qualora cio non si verificasse &
necessario impostare il parametro 75 su 2.
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Se l'azionamento & stato montato ruotato di 180° (rovesciato), la porta deve
comungue aprirsi premendo il pulsante APRI inserito, qualora cid non si
verificasse & necessario impostare il parametro 75 su 2.

Inoltre i due finecorsa di emergenza dovranno essere corretti in modo tale che
scattino dopo i finecorsa d'esercizio.

Comando Conduttore Motore
X2 - J11/MJ 1 U
X2 - J11N 2 Vv
X2 - J11/W 3 W

X2 -J10 Ponticello -
X7 - MiniFit Grigio Connettore AMP 3
X7 - MiniFit Verde Connettore AMP 4
X7 - MiniFit Bianco Connettore AMP 2
X7 - MiniFit Rosa Connettore AMP 5
X7 - MiniFit Giallo Connettore AMP 6
X7 - MiniFit Marrone Connettore AMP 1

Posizione di disattivazione inferiore

Per la regolazione del finecorsa relativa alla posizione di disattivazione inferiore
della porta € necessario eseguire i seguenti passaggi:

Portare la porta alla posizione di CHIUSO desiderata.

Impostare la camma di commutazione 3 E | (bianco) in modo tale da azionare
il finecorsa.

Serrare la vite di fissaggio A.
La regolazione fine viene effettuata con la vite B.
Portare la porta alla posizione di APERTO desiderata.

Impostare la camma di commutazione 1 E| (verde) in modo tale da azionare il
finecorsa.

Serrare la vite di fissaggio A.

La regolazione fine viene effettuata con la vite B.

| finecorsa di sicurezza 2 SE| e 4 SE1 (rosso) devono essere regolati in modo
tale da scattare immediatamente dopo il superamento del finecorsa di controllo.

| finecorsa di sicurezza 2 SE| e 4 SE{ (rosso) vengono regolati di fabbrica, a
poca distanza dal finecorsa d'esercizio.

Dopo il test di funzionamento controllare la sede delle viti di fissaggio.

| finecorsa aggiuntivi 8 P2, e 7 P21 sono contatti di chiusura senza potenziale,
mentre i finecorsa aggiuntivi 6 P1} e 5 P11 sono contatti di commutazione
senza potenziale.

¢ Nell'esercizio automatico il finecorsa 6 viene utilizzato come pre-
finecorsa. Deve essere regolato in maniera tale da scattare a 5 cm dal
suolo.

¢ Nell'esercizio a uomo presente non deve essere regolato e puo essere
usato come contatto senza potenziale.

(4 N\
@ Finecorsa meccanici

tipo piccolo

tipo grande

J

Nei paragrafi successivi sono riportate le principali funzioni di programmazione
della centrale D-PRO Automatic accessibili tramite i DIP-switch.

Per approfondimenti sulle funzionalita vedere I'addendum "Parametri e lista
errori D-PRO Automatic" abbinato a questo manuale.

6 — Italiano

REGOLAZIONI DEI FINECORSA DIGITALI

Regolazione delle posizioni finali

A questo scopo posizionare il DIP-switch 4 su
“ON".

| trattini superiori dello schermo lampeggiano.

Regolazione della posizione finale superiore

Con i pulsanti APRI e CHIUDI presenti sul
coperchio della centrale di comando in esercizio
a uomo presente, portare la porta fino alla
posizione finale superiore. Salvare quindi questo
punto premendo brevemente il pulsante di
programmazione APRI o CHIUDI sulla scheda
anteriore.

Ora lampeggeranno i trattini inferiori. '

Regolazione della posizione finale inferiore

Con i pulsanti APRI e CHIUDI presenti sul
coperchio della centrale di comando in esercizio
a uomo presente, portare la porta fino alla
posizione finale inferiore. Salvare questo punto
premendo brevemente il pulsante APRI o
CHIUDI sulla scheda anteriore. g ixlixElD

Ora lampeggeranno i trattini centrali.

Se non ¢ necessario regolare alcuna apertura
parziale, ora il DIP-switch 4 verra posizionato
su OFF!

Apertura parziale

Se & necessario regolare un'apertura parziale, il
DIP-switch 4 resta in posizione ON.

Con i pulsanti APRI e CHIUDI presenti sul
coperchio della centrale di comando, ora &
possibile regolare I'apertura parziale desiderata;
la posizione viene di nuovo confermata e
salvata con i pulsanti APRI o CHIUDI sulla
scheda anteriore.

Ora la visualizzazione scompare.

Spostare adesso il DIP-switch 4 in posizione
“OFF*.

Sul display apparira ora la scritta lampeggiante
Einr!

Premendo il pulsante APRI sul coperchio si
attiva la modalita apprendimento e la porta

si sposta ripetutamente alla posizione finale
superiore e, dopo una breve pausa, alla
posizione finale inferiore. La visualizzazione della
scritta Einr scompare!

Effettuare la "regolazione fine" secondo
I'elenco parametri.

Parametro 10 = regolazione posizione finale
superiore

Parametro 11 = regolazione posizione finale t
inferiore

Parametro 12 = regolazione apertura parziale

Modifica senso di rotazione dell'encoder

DIP 3 e 4 su ON = visualizzazione del senso di
rotazione

DIP 3 e 4 su ON + pulsante APRI = modifica del
senso di rotazione in una direzione

DIP 3 e 4 su ON + pulsante CHIUDI = modifica
del senso di rotazione nell'altra direzione.

In alternativa, il senso del conteggio
dell'encoder pud essere modificato anche
attraverso il parametro 75.

Tutti i DIP-switch su OFF = visualizzazione | < ! &0 "
STOP




hiusur mati
FUNZIONI OPERATIVE Chiusura automatica o
Se la funzione Chiusura automatica ¢ attivata, la porta in posizione finale si

In condizioni d'esercizio normali lo richiude una volta trascorso il tempo impostato al parametro 41. Si veda
schermo visualizza lo stato della porta o i I'elenco parametri. Azionando la funzione Stop la chiusura automatica viene
numero dell'errore presente. arrestata.

A questo scopo portare tutti i DIP-switch Se la porta si trova nella sua posizione finale superiore e viene attraversata la
su OFF! fotocellula di transito o premuto il pulsante APRI, il tempo relativo alla chiusura
automatica viene resettato.

Visualizzazione della posizione della porta Cancellare la Eprom (Reset-impostazione di fabbrica)

Portare il DIP-switch 1 in posizione ON.

Con i pulsanti APRI e CHIUDI (sulla scheda
anteriore) selezionare il parametro 0.

Quindi portare i DIP-switch 1 e 4 in posizione

ON. La posizione attuale della porta viene
visualizzata sullo schermo.

Dopo 2 secondi la Eprom verra riportata alle
impostazioni di fabbrica

(per i valori di default dei parametri si veda
I'elenco parametri).

Dopo di che la centrale di comando esegue un

NUOVO awvio.
Se i DIP-switch 1-4 vengono portati in posizione Con I'impostalgione EE_1 vengono attivati i Ol i
ON, e successivamente vengono premuti i parametri dell'inverter. t =] [y
pulsanti APRI e CHIUDI sulla scheda anteriore, Per I'esercizio con inverter & necessario
sul display verra visualizzata la posizione finale reinserire il parametro P70 secondo le
superiore. indicazioni, tutti gli altri parametri dovranno
essere nuovamente impostati in base al
F’ = n progetto. Si veda I'elenco parametri.
=l TIPO DI VISUALIZZAZIONE OPERATIVA
El - " - Regolazione posizioni finali - viene
Visualizzazione dei parametri visualizzata lampeggiante : =
Portare il DIP-switch 1 in posizione ON. 3 Posizione finale SUPERIORE
Con il pulsante APRI si passa al numero di u Posizione finale INFERIORE '. =
parametro superiore. 1 A - -
Con il pulsante CHIUDI si passa al numero di P ] pertura parziale " - = :
parametro superiore. L
Premendo contemporaneamente i pulsanti VISUALIZZAZIONE posizioni finali - Wistli=il
APRI e CHIUDI (sulla scheda anteriore) il STANDARD - P5 =0 ] ]
numero del parametro viene riportato a O. Posizione finale SUPERIORE

Posizione finale INFERIORE
Modifica di parametri selezionati (scroll)

DIP-switch 1 in posizione ON.
Con i pulsanti APRI e CHIUDI sulla scheda

Apertura parziale

i / : ! VISUALIZZAZIONE posizioni finali - Testo =1 iE -
anteriore selezionare il parametro desiderato. -P5=1 cC O
Quindi portare i DIP-switch 1 e 4 in posizione Posizione finale SUPERIORE
ON. Con il tasto APRI sulla scheda anteriore si - ! It
aumenta il numero di parametro. N . ) 1] e (X
Con il tasto CHIUDI sulla scheda anteriore si Posizione finale INFERIORE _
diminuisce il numero di parametro. - :- : -
Salvare i parametri selezionati - Portare il DIP- F’ W] Apertura parziale B

. ! o 1

switch 4 in posizione OFF. ' VISUALIZZAZIONE movimento porta - c

E w q 2 Testo - P5 =2 Pl owo-
UR - APERTURA PORTA 5 _

Cancellare il parametro C o :’

Se i DIP-switch 1 e 4 sono in posizione ON, e CHIUSURA PORTA

quindi vengono premuti contemporaneamente

i pulsanti APRI e CHIUDI, il parametro TIPO DI VISUALIZZAZIONE OPERATIVA

selezionato verra cancellato. . . . . . . .

B . ) O Gli stati degli ingressi vengono visualizzati
Modifica rapida dei valori di parametro come segue:

Tenere premuto il pulsante per 1 sec. Il valore portare il parametro P29 su 1. c

viene aumentato. di 10 unita / sec. Pulsante CHIUDI t 1

Tenere premuto il pulsante per 3 sec. Il valore

viene aumentato di 100 unita / sec. 1" 'j
Pulsante APRI LR U N e

Pulsante a impulsi o cavo di trazione

I N ]
c2
(N

Fotocellula di transito

Segnale radio

(a
c3
2N

Ingresso arresto di emergenza

Costa sul bordo inferiore

o
o
c

oM
o
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Panoramica schematica D-PRO Automatic - 2,2kW
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Scheda madre D-PRO Automatic - 2,2kW

Receiver
OX1

Morsetti ad
innesto finecorsa
digitali

Connettore TYKO
Mini-Fit finecorsa
digitali

Morsetti ad
iNNesto fiNECOrSa mmm
meccanici

Connettore
scheda
condensatore
d'avviamento

ONwi

Slot ricevitore

OXi

£1g

iy

Collegamento per antenna
filare 0 antenna esterna
Collegamento tramite cavo
coass.

Fa- € 0,200t
ool bl

s o =
= —

¢
X5

®:; @

g

Y ¥'¢-d-01-0€-909

Morsetti motore

Morsetti rete \

X
]

\)

Iq.cjunuun
—

Selezione
costa sul
bordo
inferiore

Morsetti ad innesto
finecorsa 1/2 APRI

Morsetti ad innesto
costa di sicurezza

- Morsetti ad innesto
fotocellula di transito

| Connettore
: interruttore a chiave

Morsetti ad innesto
Contatto NO senza
potenziale CHIUDI

Pulsantiera
Contatto NO senza
potenziale IMPULSO

Pulsantiera
Contatto NO senza
potenziale APRI

Pulsantiera
Contatto NC senza
potenziale STOP

Pulsantiera

Contatto senza
potenziale per semaforo
rosso

Contatto senza
potenziale per
segnalazione posizione
finale superiore

Contatto senza potenziale
per segnalazione
posizione finale inferiore

Collegamento di un
freno elettromeccanico
200V DC

== Morsetti PE
Qe
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Scheda anteriore D-PRO Automatic - 2,2kW

CS337-A.R10

DIP-switch
Cavo di collegamento
scheda controller Pulsante APRI
FVELSC s Pulsante CHIUDI
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L
NOTAUS

Alloggiamento D-PRO
vista frontale scheda
anteriore con display
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DATI TECNICI - CARATTERISTICHE

NOTE

e Tutte le caratteristiche tecniche riportate si riferiscono ad una temperatura di 20°C (x 5°C).
¢ Nice si riserva il diritto di apportare al prodotto le modifiche ritenute necessarie pur mantenendo invariate funzionalita e destinazione d'uso.
e | e istruzioni per I'uso complete si compongono delle istruzioni per I'uso dell'azionamento e delle istruzioni della centrale di comando appartenenti alle prime.

DESCRIZIONE D-PRO AUTOMATIC - 2,2 kW D-PRO AUTOMATIC - 5,5 kW

Tensione di alimentazione 3 x 400V AC 50Hz (protetto da fusibile da 6 o 10A) 3 x 400V AC 50Hz (protetto da fusibile da 10A)

Potenza motore finoa 2,2 kW fino a 5,5 kW

Collegamento motore 3 contatti contattore NO 3 contatti contattore NO
400V/max. 2,2 KVA 400V/max.5,5kVA

Protezione in entrambi i casi fusibile in ceramica 6,3 AT con materiale estinguente ATTENZIONE: per la protezione del
motore € possibile utilizzare solo i fusibili in ceramica forniti.

Potenza a riposo < 4VA < 4VA
Temperatura ambiente da -20°C a +50°C da -20°C a +50°C
Tensione di comando 24V DC protezione secondaria con fusibile 0,8A ritardato

I nostri azionamenti e centrali di comando sono omologati dal TUV-NORD.

Dichiarazione di conformita CE
Dichiarazione in conformita con le seguenti direttive: 2006/95/CE (LVD) EN 60335-1:2012, 2004/108/CE (EMC), 2006/42/CE (MRL)

Nota: il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nel documento ufficiale depositato presso la sede di Nice S.p.A. e, in particolare,
alla sua ultima revisione disponibile prima della stampa di questo manuale. Il testo qui presente € stato riadattato per motivi editoriali. Copia della dichiarazione
originale pud essere richiesta a Nice S.p.A. (TV) I.

Nome produttore: NICE S.p.A.

Documento: 490/D-PRO AUTOMATIC rev.01

Indirizzo: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltalia
Tipo di prodotto: Centrale di comando per porte sezionali Nice
Modello / Tipo: D-PRO AUTOMATIC

Si dichiara che la documentazione tecnica relativa & stata redatta conformemente all'Allegato VII A della direttiva 2006/42/CE.
Per conoscere I'ubicazione della documentazione tecnica si veda Indirizzo.

Il sottoscritto Mauro Sordini in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto sopra indicato risulta conforme alle
disposizioni imposte dalle seguenti direttive:

e DIRETTIVA 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 17 maggio 2006, Direttiva Macchine,
secondo le seguenti norme armonizzate: EN ISO 13849: 2008.
Le funzioni sicure: controllo degli elementi di sicurezza esterni (contatto x6) cat. 2 PL d, controllo della posizione finale cat. 2 PL d,
catena di sicurezza, arresto di emergenza cat. 3 PL d.

e DIRETTIVA 2006/95/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 12 dicembre 2006, secondo le seguenti norme armonizzate: EN 60335-
1:2012 (direttiva Bassa tensione).

e DIRETTIVA 2004/108/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 15 dicembre 2004, secondo le seguenti norme armonizzate: EN 61000-
6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 (Direttiva EMC)

¢ Attestato di esame CE del tipo n. 44 205 13 405182 001 NB0044
TUV NORD CERT GmbH, Langemarckstr. 20, 45141 Essen

Oderzo, 1 ottobre 2013

Italiano — 11






Manuel d'instructions traduit de

I’allemand

Les présentes instructions d'utilisation se référent aux dispositifs de la
série RO1 (voir plaque d'identification).
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CONSIGNES GENERALES DE SECURITE

La conception et la réalisation des dispositifs qui composent les centrales
de commande pour portes D-PRO Automatic, ainsi que les informations
contenues dans les présentes instructions d'utilisation sont conformes aux
normes de sécurité en vigueur. Une installation incorrecte peut étre a I'origine
de graves blessures pour les personnes qui exécutent les travaux ou utilisent
le systeme. C'est pourguoi, au cours de l'installation, il est important de suivre
attentivement toutes les indications figurant dans ces instructions.

Ne pas procéder a l'installation en cas de doutes, quels qu'ils soient, et
demander éventuellement I'assistance du service clientéle Nice.

TRAVAILLER EN VEILLANT A GARANTIR LA SECURITE !

ATTENTION ! - Pour garantir la sécurité des personnes, il est important
de respecter les présentes instructions.

ATTENTION ! - Conserver absolument les instructions importantes
relatives a la sécurité.

Respecter rigoureusement ces consignes :

e Ne réaliser que les branchements électriques prévus dans les
présentes instructions : une exécution erronée des branchements
pourraient étre a I'origine de sérieux dommages pour le systéme.

¢ En cas d'utilisation a I'extérieur, les cables doivent étre protégés dans
leur intégralité par une gaine de protection hydraulique, thermique et
sanitaire.

Etant donné les risques qui peuvent apparaitre pendant l'installation et
I'utilisation du systéme, le systéme de propulsion doit étre installé en
respectant les indications suivantes :

- n'apporter a la centrale de commande et au systéme d'actionnement que les
modifications prévues dans les présentes instructions. Toute autre modification
pourrait causer des pannes. Le fabricant n‘assume aucune responsabilité en
cas de dommages provoqués par des modifications arbitraires apportées au
systéme de propulsion ou a la centrale de commande ;

- Tenir les centrales de commande a distance des sources de chaleur ou
des flammes nues. Dans le cas contraire, des pannes, incendies ou autres
situations dangereuses pourraient apparaitre ;

- Lors de l'installation, la centrale de commande et le systéme d'actionnement
ne doivent pas étre immergés dans de I'eau ou tout autre fluide. Lors de
I'installation, éviter la pénétration de fluides dans le systeme ;

- Le matériel avec lequel le systéme de propulsion est fabriqué doit étre mis
en rebut en respectant au maximum les dispositions locales applicables en la
matiére.

ATTENTION ! - Conserver avec précaution les présentes instructions afin
de faciliter les opérations futures de mise au rebut ou de maintenance des
dispositifs.

CONNAISSANCE DU SYSTEME ET PREPARATION

DE L'INSTALLATION

Description et utilisation

D-PRO Automatic est une centrale de commande pour les systemes
d'actionnement triphasés ou monophasés de portes sectionnelles, rapides et
roulantes, de 230 et 400 V, avec fins de course mécaniques ou électroniques.
Il est possible d'y connecter tous les éléments de sécurité et de contrble
habituels.

D'autres applications éventuelles (entre autres, feux de signalisation, boucles
inductives pour la reconnaissance de véhicules ou fonctions de maintenance a
distance) sont réalisables en insérant différentes cartes (modules).

Pour ouvrir ou fermer une porte, il suffira alors d'appuyer sur le bouton situé sur
le couvercle ou sur le bouton extérieur correspondant.

En mode de fonctionnement automatique, la porte peut aussi étre ouverte et
fermée par commande radio.

Tout usage autre que ceux indiqués ici est considéré comme non
conforme ! Le fabricant n'assume aucune responsabilité en cas de
dommages dus a une utilisation non conforme des différents dispositifs
du systéme, qui divergerait des utilisations prévues dans les présentes
instructions.

Le fabricant est responsable de l'intégralité de l'installation et doit garantir
le respect des normes et directives applicables (par exemple, EN 13241-1).
L'installateur devra s'assurer du respect des directives EMC, Basse tension, de
la directive Machines et de la directive Produits de construction.
Il est responsable de la réalisation de la documentation technique relative a
I'installation toute entiere, qui doit accompagner cette derniere.

Il faut observer les prescriptions et normes nationales et locales
relatives a l'installation ainsi que les normes de prévention des
accidents des associations de secteur.

En cas de travaux, il est fondamental que le systéme de la porte soit hors
tension.
Contréles préalables a l'installation

Avant de commencer |'installation de la centrale de commande, lire attentivement
les présentes instructions de montage et d'utilisation dans les moindres détails.

Nous serons exonérés de toute responsabilité et de tout devoir de garantie vis-
a-vis du produit si des modifications constructives sont effectuées sans notre
autorisation écrite, ou bien si des installations non conformes ou contraires a
nos directives de montage sont réalisées ou autorisées.

L'installateur devra s'assurer du respect des directives EMC, Basse tension, de
la directive Machines et de la directive Produits de construction.

ATTENTION ! - La centrale de commande et le systéme d'actionnement
peuvent étre employés dans une atmosphére explosive.
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Montage de la centrale de commande D-PRO Automatic

Montage de la centrale de commande D-PRO Automatic

Pour le montage de la centrale de commande, procéder comme suit :

01. Ouvrir le couvercle du boitier de la centrale de commande : desserrer les
vis de fixation ;

02. Réaliser les trous pour le presse-étoupe des cébles de raccordement et des
cébles de signal sur la centrale de commande.

Pour ce faire, et surtout pour garantir I'indice de protection IP, il faut utiliser un
outil spécial (scie cloche et cutter circulaire). L'entrée des cables ne peut se
faire qu'a travers la paroi inférieure du boitier.

03. La fixation du boitier dépend des conditions existantes du lieu d'installation.
L'installation peut se faire de 3 manieres différentes :

a) directement au mur en utilisant les vis sur le boitier (A) ;
b) en utilisant les attaches standards fournies (B) ;

) si le branchement des cables se fait a I'extérieur, il est nécessaire d'installer
le boitier a une distance de 2 cm du mur pour permettre le passage des cébles
entre le boitier et le mur. Le kit d'accessoires optionnels NDA530 contient
4 cales (de 20 mm de haut) et un couvercle en plastique destiné a protéger les
entrées des céables.

04. |l est maintenant possible d'effectuer les branchements électriques.

Pour l'installation d'accessoires électriques, respecter les instructions
d'installation et d'utilisation correspondantes.
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TABLEAU 1 - Spécifications techniques des cables électriques (fig. 2)

Connexion Type de cable Longueur maximale

A : CABLE RESEAU avec connecteur CEE Moteur < 1,5 kW 5 x 0,75 mm? 1 m (Note 1)
Moteur > 1,5 kW 5 x 1,5 mm?

B : Cable MOTEUR Les cables spécialement congus pour les 5-7-11m
motoréducteurs Nice sont vendus séparément.

C : Céable pour LAMPE CLIGNOTANTE 2 x 0,75 mm? (pour lampe clignotante) 10m

D : Cable de photocellule 4 x 0,5 mm? 15m

E : Cable INTERRUPTEUR A CLE 3 cables 2 x 0,25 mm? 10m

F : Cable a spirale pour bord de sécurité Cable a spirale Nice vendu séparément 4m

Note 1 - Lorsque le cable réseau dépasse une longueur de 5 m, il faut utiliser un diamétre supérieur.

BRANCHEMENT DU CABLE RESEAU

Branchement du modeéle triphasé

(g 1112 13 N
o x1 [HEBEEER

PE

=

Un connecteur CEE de 16 A est connecté aux bornes L1, L2, L3, N et PE.

Le branchement au réseau de la centrale D-PRO Automatic peut aussi
étre réalisé avec un interrupteur général triphasé en option. Dans ce cas, le
connecteur CEE peut étre retiré en phase de montage.

Au cas ou il ne serait pas encore présent, le cable réseau doit étre connecté a
la borne X1 (L1, L2, L3, N) et a la borne PE.

ATTENTION : Le branchement au réseau doit étre protégé par le constructeur
par des fusibles 3x16 A.

.

Branchement du moteur monophasé

Branchement du modéle monophasé

0

PE

Wi

. J

Un connecteur SCHUKO est connecté aux bornes L1 (phase) et L2 (N) et
a la borne PE. Le branchement au réseau peut aussi étre réalisé avec un
interrupteur général en option. Dans ce cas, le connecteur SCHUKO peut étre
retiré en phase de montage. En cas d'utilisation d'un frein 200 V/CC, un pont
de L2 (N) a N est nécessaire sur la borne X1.

Fonctions et paramétres

Dans la centrale de commande D-Pro Automatic, il est possible de sélectionner
différents parameétres lors de la phase d'installation ou pour la commande
du systeme. Il est possible d'activer de hombreuses fonctions avec la valeur
correcte du parametre correspondant.

Les parametres peuvent étre modifiés en utilisant les DIP-switch et le clavier a
l'arriere de la carte antérieure et le résultat apparait sur I'écran.

A ce propos, d'autres informations ainsi que la liste des parameétres sont
reportés dans I'annexe aux présentes instructions.

Contréle du sens de rotation

IMPORTANT : La porte doit étre ouverte de 50 cm avec le systeme
d'actionnement d'urgence, pour éviter la déconnexion du cable de levage
(portes sectionnelles) ou I'enroulement du boitier (portes roulantes et rapides)
en cas de mauvais paramétrage du sens de rotation.

L'appareil peut désormais étre activé (insérer le connecteur CEE).

A l'aide des touches OUVERTURE et FERMETURE, vérifier le sens de rotation
en modalité a action maintenue. Au cas ou le sens de déplacement ne
correspondrait pas au sens de la fleche présente sur la touche, modifier le sens
de rotation en changeant le parameétre 75 (P 75 =2).

-

fe e N\
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Slot sur D-PRO X8

ATTENTION : Le cavalier 230/400 V sur le c6té inférieur de la carte doit étre soudé sur 230 V | Les centrales de commande D-Pro Automatic dont le numéro de
série est compris entre NDCC1200 et NDCC1299 sont configurées en usine sur 230 V et sont fournies avec une carte pré-montée sur X8 pour le branchement

des condensateurs.
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Réglage des fins de courses - Informations générales

Si un céble du moteur est raccordé sans connecteur Mini Fit (J5), le circuit
de sécurité (Thermo) doit étre raccordé a la borne X7 (J29). Le fin de course
électronique (encodeur) est ensuite connecté aux bornes X7 (J34, J35).

Avec la centrale D-PRO Automatic, en utilisant des fins de course mécaniques,
il est possible de raccorder au systéeme d'actionnement un second fin de course
supplémentaire (J33/X8) pour le levage, aprés quoi on pourra choisir entre deux
positions d'OUVERTURE différentes (par exemple, commutation été/hiver) au
moyen d'un interrupteur de position (en option) sur le couvercle du boitier
D-PRO Automatic. En cas d'utilisation des fins de course électroniques, la
position d'OUVERTURE supplémentaire est réglée pendant la programmation
des fins de course.

Les réglages des fins de course doivent étre effectués en modalité a action
maintenue !

Si I'on utilise les cables Nice, les bornes correspondantes sont déja pré-
montées.

Avec le réglage des fins de course d'exercice, les positions de désactivation
supérieure et inférieure de la porte sont définies.

Pour effectuer le réglage, le systeme d'actionnement doit étre raccordé au
réseau €électrique.

ELEMENTS DE COMMANDE ET BRANCHEMENTS

Grace aux touches situées sur le couvercle, la porte est levée ou abaissée en
mode a arrét automatique ou a action maintenue.

Si elle se déplace en mode a arrét automatique, la porte peut étre arrétée a tout
moment par pression sur la touche STOP.

Il est aussi possible de connecter des éléments de commande supplémentaires
pour permettre la commande depuis |'extérieur, notamment un clavier a trois
touches.

Un interrupteur a tirette monté a l'intérieur ou a I'extérieur (interrupteur a tirette
sous le plafond) commande la porte dans les opérations OUVERTURE-STOP-
FERMETURE.

Branchement des émetteurs de commande OUVERTURE,
STOP, FERMETURE

Pour permettre la commande depuis I'extérieur, il est possible de raccorder
a la centrale D-PRO Automatic un clavier a trois touches qui sera connecté
au bornier X4. Les deux touches OUVERTURE et FERMETURE devront étre
connectées comme des contacts de fermeture.

Puisque la touche STOP est raccordée au circuit de sécurité, elle devra étre
connectée comme un contact d'ouverture.

Si I'on connecte une touche STOP au bornier X4, il est nécessaire de retirer le
pont sur la borne J15 et de connecter la touche STOP (contact d'ouverture) !

-
o Raccordement des commandes A
HAUT, STOP, BAS et IMPULSION

STOP  OUVRR  Imp FERMER
s J16 nz 8

X4@@@@@m@@
SN

Raccordement 3 touches avec cable 4 fils

STOP OUVRIR Imp  FERMER
s e nz g

X4@@@EEE@@
r--l r-}- r-j-

Raccordement d'un interrupteur

STOP OUVRIR  Imp FERMER
s e nz Ik}

X4@@@@@E@@
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Branchement d'un bord sensible a technologie opto-électronique
Le bord de sécurité a technologie opto-électronique est fabriqué de telle sorte
que, au moment ou le bord sensible est actionné, sur toute sa longueur un
rayon lumineux est interrompu. Pour pouvoir contrler le bord de sécurité sur
toute la longueur, il faut installer un récepteur a I'extrémité du bord sensible.

(8 ] ' 1 !

Pneumatique / 8,2 kOhm

Optique

Cavalier J1 inséré sur Opto = prét a I'emploi pour bord optique

Dans le cas ou le bord sensible devrait étre fixé au sol, la fonction d'inversion
est neutralisée au moyen de la connexion d'un fin de course (fin de course
supplémentaire, pré-fin de course) a la borne J27 du bornier X7 (uniguement
en cas de fin de course mécanique).

Dans ce but, le pré-fin de course est réglé a environ 5 cm du sol.

() N
blanc - GND/OV —]

Vert - sortie
marron - 12VDC —

) E0

. J

Raccordement d'un bord de sécurité 8,2 kQ
Il est possible de connecter directement a la centrale D-PRO Automatic un
bord de sécurité électrique ou pneumatique.

(® S SIG + 12V Attention ! En cas d'utilisation d'un bord sensible h
pneumatique en combinaison avec la boite de jonction
X6 @mm mm NDAO010, il faut également connecter le moins du céble
a spirale a la borne X6.
8,2 kQ
_ _/

La logique de traitement relative au bord sensible est déja intégrée. Pour
pouvoir surveiller I'intégralité du circuit électrique du bord de sécurité, le bord
sensible doit étre raccordé a une résistance (8,2 kQ).

La connexion du bord sensible se fait sur la borne J32 (S et +) du bornier X6

D \ 4
; B,Zk\opm@ J1
s, &
E{‘ 2

Pneumatique / 8,2 kOhm Optique

Cavalier J1 inséré sur 8,2 k = prét a I'emploi pour bord pneumatique et
électrique de 8,2 kQ.

Si I'on utilise un bord de sécurité a onde de choc, le parametre P105 doit étre
réglé sur 1!

Connexion de photocellules

Il est possible de connecter directement a D-PRO Automatic une photocellule
(au bornier X5) afin de garantir la sécurité de passage. Si le rayon infrarouge de
la photocellule est interrompu pendant le mouvement de fermeture de la porte,
cette derniere se bloque et retourne dans la position finale supérieure.
ATTENTION : En cas de photocellule unidirectionnelle a seulement trois points
de connexion, le contact de communication et le coté positif de I'électronique
de la photocellule sont connectés a la borne J30/1 avec le potentiel positif.
En cas de connexion de la photocellule, retirer le pont sur la borne J31 du
bornier X5 !
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Branchement des interrupteurs de sécurité directs

Les éléments de sécurité qui interviennent directement sur le processus de
commande sont connectés a la borne J10 sur le bornier X2. Parmi ceux-ci
figurent les interrupteurs d'arrét d'urgence et/ou dispositifs d'arrét, la protection
anti-accrochage et l'interrupteur de sécurité de la porte piétonne.

Branchement de l'interrupteur de sécurité de la porte piétonne
En cas de portes de garage équipés d'une porte piétonne, l'interrupteur de
sécurité est connecté a la borne J10 sur le bornier X2.

Attention ! S'ils sont pré-montés, retirer les ponts situés en J10.

® P )
S EEEEEE
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Interrupteur du dispositif anti-
desserrage des cables / Dispo-
sitif de sécurité contre la rupture

des ressorts anti-chute \QD/
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Branchement de dispositifs de commande tels que l'interrupteur
a tirette

Dans la centrale de commande D-PRO Automatic, il est possible de connecter
des dispositifs de commande au bornier X4. La fonction de ces entrées pour
dispositifs de commande est décrite dans la liste des parametres figurant aux
paragraphes 100 a 103.

Branchement de la radiocommande (module radio)

Sur le slot (récepteur OXI) a 10 BROCHES, il est possible d'insérer le récepteur
Nice OXl ou OXIFM de la série OPERA.

Pour réaliser cette opération, il faut orienter le c6té ou se trouve la LED/touche
de programmation vers l'intérieur du boitier.

Si I'on utilise l'appareil radio OXI, il faudra configurer les paramétres
correspondants ! Voir la liste des paramétres - P 106

Consulter également les instructions d'utilisation du récepteur et de la radio—
commande.

~N

J

Barrettes de pontage et cavaliers nécessaires pour le fonctionnement
de la centrale de commande en cas de composants non raccordés

Barrettes de pontage :
Borne X2 - Position J10

Borne X4 - Position J15
Borne X5 - Position J31
Borne X6 - Position J33
Cavaliers :

X8 - Broches 5-6

X9 - Broches 1-2

En cas de branchement a des systéemes d'actionnement dotés de fins de
course électroniques, d'autres barrettes de pontage seront nécessaires aux
positions J26, J27 de la borne X7.

Toutes ces barrettes de pontage et ces cavaliers sont montés en usine.

Branchement des lampes de signalisation 230V - Modéle ML
et MLT

Les lampes de signalisation ML et MLT peuvent étre branchées a I'un des
contacts relais liborement programmables.

Dans ce cas, elles doivent étre connectées a un pont entre X1(L1) et X3 (7).
Les bornes d'alimentation sont ensuite connectées a X1 N et X3 - 9

ML/ML T N\

|
* [HAREHEA

K 11 L2 L3 N

ATTENTION : En cas d'utilisation des lampes de signalisation ML et MLT,
le conducteur N (230 V) doit lui aussi étre connecté a la borne X1 pour
|'alimentation.

REGLAGES DES FINS DE COURSE MECANIQUES

Attention ! Les réglages des fins de course doivent étre effectués en modalité
a action maintenue !

Pour ce faire, il faut régler le parameétre 105 sur 6 pendant la durée du réglage.
Il est possible d'accéder a la carte du fin de course en dévissant la calotte du
fin de course lui-méme.

|
]

Brake 1 2 345 6 7 8 9 J

( Réglage des fins de course mécaniques pour systémes A

d'actionnement de grandes dimensions a 7 cames de commutation

IE 7 blanc Fin de course supplémentaire
2 FERMETURE
IE 6 vert Fin de course supplémentaire
2 OUVERTURE
IE 5 blanc Fin de course supplémentaire
1 FERMETURE
IE 4 rouge Fin de course de sécurité
FERMETURE
IE 3 blanc Fin de course FERMETURE
IE 2 rouge Fin de course de sécurité
OUVERTURE
Iﬁ 1 vert Finde course OUVERTURE

B A

Réglage des fins de course mécaniques pour systémes
d'actionnement de petites dimensions a 8 cames de commutation

IE 8 blanc Fin de course supplémentaire
2 FERMETURE
IE 7 vert Fin de course supplémentaire
2 OUVERTURE
IE 6 blanc Fin de course supplémentaire
1 FERMETURE
IE 5 vert Fin de course supplémentaire
1 OUVERTURE
IE 4 rouge Fin de course de sécurité
FERMETURE
IE 3 blanc Fin de course FERMETURE
IE 2 rouge Finde course de sécurité
OUVERTURE
Iﬁ 1 vert Fin de course OUVERTURE
T T
N 4

Lors de la phase de réglage, le systeme d'actionnement est déplacé en modalité
a action maintenue a I'aide des touches OUVERTURE et FERMETURE situées
sur le couvercle du boitier
Lorsque I'on appuie sur la touche OUVERTURE, la porte doit s'ouvrir. Dans le
cas contraire, il faut régler le parametre 75 sur 2.
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Si le systeme d'actionnement a été monté tourné de 180° (a I'envers), la porte
doit dans tous les cas s'ouvrir lorsque I'on garde la touche OUVERTURE
enfoncée. Dans le cas contraire, il faut régler le parametre 75 sur 2.

En outre, les deux fins de course d'urgence devront étre corrigés de maniére a
ce qu'ils de déclenchent apres les fins de course d'exercice.

Commande Conducteur Moteur
X2 -J11/U 1 U
X2 - J11N 2 Vv
X2 - J11/W 3 wW
X2 -J10 Barrette de -
pontage
X7 - MiniFit Gris Connecteur AMP 3
X7 - MiniFit Vert Connecteur AMP 4
X7 - MiniFit Blanc Connecteur AMP 2
X7 - MiniFit Rose Connecteur AMP 5
X7 - MiniFit Jaune Connecteur AMP 6
X7 - MiniFit Marron Connecteur AMP 1

Position de désactivation inférieure

Pour le réglage du fin de course relatif a la position de désactivation inférieure
de la porte, il faut respecter les étapes suivantes :

Mettre la porte dans la position de FERMETURE désirée.

Configurer la came de commutation 3 E|(couleur blanche) de maniere a
actionner le fin de course.

Serrer la vis de fixation A.
Le réglage précis se fait avec la vis B.
Mettre la porte dans la position d'OUVERTURE désirée.

Configurer la came de commutation 1 E | (couleur verte) de maniere a actionner
le fin de course.

Serrer la vis de fixation A.

Le réglage précis se fait avec la vis B.

Les fins de course de sécurité 2 SE1 et 4 SE1 (couleur rouge) doivent étre réglés
de maniére a se déclencher automatiguement juste apres le dépassement du
fin de course de contrdle.

Les fins de course de sécurité 2 SE|, et 4 SE1 (couleur rouge) sont réglés en
usine, a une faible distance du fin de course d'exercice.

Aprés |'essai de fonctionnement, controler le siege des vis de fixation.

Les fins de course supplémentaires 8 P21 et 7 P21 sont des contacts de
fermeture a potentiel nul, tandis que les fins de course supplémentaires 6 P11
et 5 P11 sont des contacts de commutation a potentiel nul.

¢ En fonctionnement automatique, le fin de course 6 est utilisé comme
pré-fin de course. Il doit étre réglé de maniére a se déclencher a 5 cm
du sol.

¢ En fonctionnement a action maintenue, il n'a pas besoin d'étre réglé
et peut étre utilisé comme contact a potentiel nul.

(4 N\
@ Fins de course mécaniques

L type petit type grand )

Les paragraphes suivants décrivent les principales fonctions de programma-
tion de la logique de commande D-PRO Automatic, accessibles a I'aide des
DIP-switch.

Pour plus d'informations sur les caractéristiques, consulter I'appendice «
Parametres et liste d'erreurs D-PRO Automatic » joint a ce manuel.
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REGLAGES DES FINS DE COURSE NUMERIQUES

Réglage des positions finales

Pour ce faire, positionner le DIP-switch 4 sur
« ON »,

Les tirets supérieurs de I'écran clignotent. |

Réglage de la position finale supérieure

A I'aide des touches OUVERTURE et
FERMETURE présents sur le couvercle de la
centrale de commande en modalité a action
maintenue, faire se déplacer la porte jusqu'a sa
position finale supérieure. Enregistrer ensuite ce
point en appuyant brievement sur la touche de
programmation OUVERTURE ou FERMETURE
sur la carte antérieure.

Les tirets inférieurs clignotent dorénavant. |

Réglage de la position finale inférieure

A laide des touches OUVERTURE et
FERMETURE présents sur le couvercle de la
centrale de commande en modalité a action
maintenue, faire se déplacer la porte jusqu'a sa
position finale inférieure. Enregistrer ce point en
appuyant brievement sur la touche OUVERTURE
ou FERMETURE sur la carte antérieure.

Les tirets situés au centre clignotent dorénavant.

S'il n'est pas nécessaire de régler une ouverture
partielle, le DIP-switch 4 doit alors étre positionné
sur OFF !

Ouverture partielle

S'il faut régler une ouverture partielle, le DIP-
switch 4 reste dans la position ON.

Al'aide des touches OUVERTURE et FERMETURE
présents sur le couvercle de la centrale de
commande, il est maintenant possible de régler
I'ouverture partielle souhaitée ; la position est de
nouveau confirmée et enregistrée a l'aide des
touches OUVERTURE ou FERMETURE situées
sur la carte antérieure.

Maintenant, |'affichage disparaft.

Déplacer le DIP-switch 4 dans la position
« OFF ».

LLe mot Einr se met a clignoter sur I'écran |

Lorsque I'on appuie sur la touche OUVERTURE
située sur le couvercle, on active la modalité
d'apprentissage et la porte se déplace plusieurs
fois jusqu'a la position finale supérieure puis,
aprés une courte pause, jusqu'a la position finale
inférieure. Le mot Einr disparait de I'écran !

Effectuer le « réglage précis » d'aprés la liste
des paramétres.

Parametre 10 = réglage de la position finale

supérieure
Parameétre 11 = réglage de la position finale E | ~
inférieure (RN

Parameétre 12 = réglage de I'ouverture partielle

Modification du sens de rotation de
I'encodeur

DIP 3 et 4 sur ON = affichage du sens de rotation

DIP 3 et 4 sur ON + touche OUVERTURE =
modification du sens de rotation dans une
direction

DIP 3 et 4 sur ON + touche FERMETURE =
modification du sens de rotation dans I'autre direction

En alternative, le sens de décompte de I'encodeur
peut aussi étre modifié & I'aide du paramétre 75.

Tous les DIP-switch sur OFF = affichage [
STOP =




FONCTIONS OPERATIONNELLES

Dans des conditions de fonctionnement
normales, I'écran affiche I'état de la porte
ou le numéro de I'erreur présente.

Pour cela, il faut mettre tous les DIP-switch
sur OFF !

Affichage de la position de la porte

Mettre le DIP-switch 1 dans la position ON.

A l'aide des touches OUVERTURE et
FERMETURE (sur la carte antérieure),
sélectionner le paramétre 0.

Ensuite, mettre les DIP-switch 1 et 4 dans la
position ON. La position actuelle de la porte est
affichée sur I'écran.

Si les DIP-switch 1-4 sont mis dans la position
ON, et que I'on appuie ensuite sur les touches
OUVERTURE et FERMETURE de la carte
antérieure, la position finale supérieure apparait
sur I'écran.

Affichage des parameétres
Mettre le DIP-switch 1 dans la position ON.

En appuyant sur la touche OUVERTURE, on
passe au numéro de parametre supérieur.

En appuyant sur la touche FERMETURE, on
passe au numeéro de parameétre inférieur.

En appuyant simultanément sur les touches
OUVERTURE et FERMETURE (sur la carte
antérieure), on rameéne le numéro du parametre
ao.

DIP-switch 1 dans la position ON.

A l'aide des touches OUVERTURE et
FERMETURE de la carte antérieure, sélectionner
le parameétre souhaité.

Ensuite, mettre les DIP-switch 1 et 4 dans

la position ON. En appuyant sur la touche
OUVERTURE de la carte antérieure, on
augmente le numéro de paramétre.

En appuyant sur la touche FERMETURE de

la carte antérieure, on diminue le numéro de
parametre.

Enregistrer les paramétres sélectionnés - Mettre
le DIP-switch 4 dans la position OFF.

Annulation du parameétre

Si les DIP-switch 1 et 4 sont dans la position
ON, et que I'on appuie ensuite simultanément
sur les touches OUVERTURE et FERMETURE, le
parametre sélectionné est supprimé.
Modification rapide des valeurs des parameétres

Maintenir la touche enfoncée pendant 1 s. La
valeur est augmentée de 10 unités / s.

Maintenir la touche enfoncée pendant 3 s. La
valeur est augmentée de 100 unités / s.

Modification de paramétres sélectionnés (défilement)

)

(NN

2

(R

Fermeture automatique

Si la fonction Fermeture automatique est activée, la porte en position finale se
referme une fois écoulé le délai configuré au paramétre 41. Voir la liste des
parameétres. Si I'on actionne la fonction Stop, la fermeture automatique est
arrétée.

Si la porte se trouve dans sa position finale supérieure et que quelqu'un passe

devant la photocellule de passage ou que quelgu'un appuie sur la touche
OUVERTURE, le délai de fermeture automatique est réinitialise.

Effacer la mémoire Eprom (Reset de la configuration d'usine)

Au bout de 2 secondes, la mémoire Eprom
retrouvera ses parametres d'usine

(pour connaitre les valeurs par défaut des
parametres, voir la liste des paramétres).

Ensuite, la centrale de commande redémarrera.
Avec le paramétrage EE_1, les parametres de
I'inverseur sont activés.

Pour le fonctionnement avec inverseur, il faut
réinsérer le paramétre P70 en suivant les
indications, et tous les parametres devront étre
paramétrés a nouveau en fonction du projet.
Voir la liste des paramétres.

TYPE D'AFFICHAGE OPERATIONNEL

Réglage des positions finales - affichage
clignotant :

Position finale SUPERIEURE
Position finale INFERIEURE |

(]
)

Quverture partielle 0

AFFICHAGE des positions finales -
STANDARD - P5=0

Position finale SUPERIEURE

Position finale INFERIEURE

Quverture partielle
AFFICHAGE des positions finales - Texte = = -

-P5=1 cC QO
Position finale SUPERIEURE
[
. 2l 8] ) (X
Position finale INFERIEURE
=N =) eyl (=
=) =
Quverture partielle
AFFICHAGE du mouvement de la porte - i Pt
Texte - P5=2 Pl owor

OUVERTURE DE LA PORTE

FERMETURE DE LA PORTE

TYPE D'AFFICHAGE OPERATIONNEL
Les états des entrés sont affichés comme
suit :
régler le parametre P29 sur 1. O a
Touche FERMETURE i
Clolam D
Touche OUVERTURE CoawC
O Y o M |
Touche a impulsions ou cable de t L d
traction
- 1"
t L '-!
Photocellule de passage
D O T |
Signal radio el LS8 T O
- [ )
Entrée d'arrét d'urgence c ' o
C oM
Bord sur la périphérie inférieure coou
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Panorama schématique de la centrale D-PRO Automatic - 2,2 kW
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Carte mére D-PRO Automatic - 2,2 kW

Bornes
enfichables
fins de course
numeriques

Connecteur
TYKO Mini-Fit
fins de course
numeriques

Bornes
enfichables
fins de course
meécaniques

Connecteur carte
condensateur de
démarrage

Branchement pour antenne
filaire ou antenne extérieure  Sélection

Slot pour Branchement par céble du bord sur
récepteur OXI coaxial. le chant
inférieur

Receiver
OX1

Bornes enfichables
= fin de course 1/2
OUVERTURE

Bornes enfichables
bord de sécurité

_~ Photocellule de

[

|

] Bornes enfichables
passage

|

|

Connecteur pour
a interrupteur a clé

Bornes enfichables
CONTACT NO A POTENTIEL
= NUL FERMETURE
‘ Clavier .

CONTACT NO A POTENTIEL
NUL IMPULSION
Clavier .
—= CONTACT NO A POTENTIEL
| NUL OUVERTURE
il | Clavier .
== CONTACT NF A POTENTIEL
. NULSTOP
Clavier

Contact a potentiel nul
pour feu rouge

—= Contact a potentiel nul
pour signalisation de la
position finale supérieure

o
.' : — Contact a potentiel nul
E| pour signalisation de la
‘o position finale inférieure
Branchement d'un
.} i frein électromécanique
ONpL ELQ  Zp iz £ T — N 3 200V DC

(44 7'2-d-01-0€-909 | . - 8 -

o Bornes PE

Bornes moteur Bornes réseau \
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Carte antérieure D-PRO Automatic - 2,2 kW

CS337-A.R10

DIP-switch
Cable de connexion carte
controleur Touche
OUVERTURE
S XY Touche
— FERMETURE

R310f
23(7)
Ow o

] - n .
.‘"‘l b ‘

CL J
NoTAus @

Boitier D-PRO vue
frontale de la carte
antérieure avec écran
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DONNEES TECHNIQUES - CARACTERISTIQUES

NOTES

® Toutes les caractéristiques techniques se référent a une température de 20 °C (x 5 °C).
¢ Nice se réserve le droit d'apporter au produit les modifications jugées nécessaires, tout en gardant intactes les fonctionnalités et la destination d'usage.
¢ | es instructions d'utilisation complétes se composent des instructions d'utilisation du systeme d'actionnement et des instructions de la centrale de commande

qui font partie des premieres.

DESCRIPTION

Tension d'alimentation

D-PRO AUTOMATIC - 2,2 kW ‘
3 x 400 V AC 50 Hz (protection par fusible de 6 ou 10 A)

D-PRO AUTOMATIC - 5,5 kW
3 x 400 V AC 50 Hz (protection par fusible de 10 A)

Puissance du moteur

jusqu'a 2,2 KW

jusqu'a 5,5 kW

Branchement du moteur

3 contacts contacteur NO
400 V/maxi 2,2 kVA

Dans les deux cas, protection par un fusible en céramique 6,3 AT avec matériau auto-extinguible ATTENTION : pour la

protection du moteur, on ne peut utilise

3 contacts contacteur NO
400 V/maxi 5,5 kVA

r que les fusibles en céramique fournis.

Puissance au repos

<4 VA

<4 VA

Température ambiante

de-20°C a+50 °C

de-20°C a+50 °C

Tension de commande 24 V DC protection secondaire avec fusible de 0,8 A retardé

Nos systémes d'actionnement et nos centrales de commande sont homologuées par le groupe TUV-NORD.

Déclaration de conformité CE
Déclaration conforme aux directives suivantes : 2006/95/CE (LVD) EN 60335-1:2012, 2004/108/CE (EMC), 2006/42/CE (MRL)

Note : le contenu de cette déclaration correspond a ce qui a été déclaré dans le document officiel déposé au siege social de Nice S.p.A. et, en particulier, a
la derniere mise a jour disponible avant I'impression de ce manuel. Le présent texte a été réélaboré pour des raisons d’édition. Une copie de la déclaration
originale peut étre demandée a Nice S.p.A. (TV) I.

Nom du fabricant : NICE S.p.A.

Document : 490/D-PRO AUTOMATIC rév.01

Adresse : Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) ltalie
Type de produit : Centrale de commande pour portes sectionnelles Nice
Modeéle / Type : D-PRO AUTOMATIC

Nous déclarons que la documentation technique correspondante a été rédigée conformément a I'annexe VII A de la directive 2006/42/CE.
Pour savoir ou trouver la documentation technique, consulter la rubrique Adresse.

Le soussigné Mauro Sordini, en sa qualité de Chief Executive Officer, déclare sous son entiere responsabilité que le produit indiqué ci-dessus est conforme
aux dispositions prescrites par les directives suivantes :

 DIRECTIVE 2006/42/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 17 mai 2006, Directive machines, selon les normes harmonisées suivantes :
EN ISO 13849: 2008.
Fonctions de sécurité : contréle des éléments de sécurité extérieurs (contact x6) cat. 2 PL d, contrdle de la position finale cat. 2 PL d, chaine de sécurité,
arrét d'urgence cat. 3 PL d.

e DIRECTIVE 2006/95/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 12 décembre 2006, selon les normes harmonisées suivantes : EN 60335-
1:2012 (directive Basse tension).

e DIRECTIVE 2004/108/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 15 décembre 2004, selon les normes harmonisées suivantes : EN 61000-6-
2:2005, EN 61000-6-3:2007 (Directive EMC)

e Attestation d'examen CE du type n° 44 205 13 405182 001 NB0044 TUV NORD CERT GmbH, Langemarckstr. 20, 45141 Essen
Oderzo, le 14 octobre 2013

Mauro Sordini
(Chi ecutje Officer)
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Manual de instrucciones traducido del aleman

Estas instrucciones de uso conciernen a los dispositivos de la serie R0O1
(ver la etiqueta de identificacion).
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INDICACIONES GENERALES DE SEGURIDAD

El disefio vy la realizacién de los dispositivos de las centrales de mando para
puertas D-PRO Automatic, al igual que la informacion contenida en este
manual de uso, son conformes a las prescripciones de seguridad vigentes.
Una instalacion incorrecta puede provocar graves lesiones a las personas que
realizan el trabajo o utilizan el sistema. Por este motivo, durante la instalacion
es importante seguir todas las instrucciones del manual.

No realizar la instalacion en caso de dudas de cualquier tipo. Pedir la
asistencia necesaria al servicio clientes Nice.
iTRABAJAR EN CONDICIONES SEGURAS!

{ATENCION! - Por la seguridad de las personas, es importante atenerse
a estas instrucciones.

{ATENCION! - Conservar indefectiblemente las instrucciones de

seguridad.

Seguir estrictamente estas indicaciones:

¢ Realizar sélo las conexiones eléctricas indicadas: la ejecucion
incorrecta de las conexiones podria implicar graves daios al sistema.

* Para ser utilizados en el exterior, los cables deben estar totalmente
protegidos con un tubo hidrotermosanitario.

Considerando losriesgos que pueden presentarse durante lainstalacion
y el uso, el sistema de propulsion se debe instalar respetando las
siguientes indicaciones:

- aportar a la central de mando y a la transmision sélo las modificaciones
previstas en este manual. Cualquier otra modificacion podria causar fallos. El
fabricante no asume ninguna responsabilidad en caso de dafios provocados
por modificaciones arbitrarias aportadas al sistema de propulsion o a la central
de mando;

- mantener las centrales de mando lejos de fuentes de calor o llamas libres. De
lo contrario, podrian presentarse fallos, incendios y peligros;

- durante la instalacion, la central de mando vy la transmision no deberian
sumergirse en agua u otros liquidos. Durante la instalacion, evitar la penetracion
de liquidos en el sistema;

- la eliminacion del material con el que esta hecho el sistema de propulsion
debera ser conforme a las disposiciones locales.

{ATENCION! — Conservar estas instrucciones correctamente para facilitar el
mantenimiento y la eliminacion de los dispositivos.

CONOCIMIENTO DEL SISTEMA Y PREPARACION DE

LA INSTALACION

Descripcion y empleo

D-PRO Automatic es una central de mando para transmisiones trifasicas y
monofasicas de puertas seccionales, rapidas y enrollables, de 230 y 400V, con
topes mecanicos o electrénicos. Es posible conectar todos los elementos de
seguridad y de control habituales.

Otras aplicaciones (por ejemplo, semaforos, bucles inductivos para el
reconocimiento de vehiculos o funciones de mantenimiento a distancia) seran
posibles introduciendo distintas tarjetas (modulos).

Para abrir o cerrar una puerta, simplemente se debera pulsar la tecla de la tapa
o la tecla externa correspondiente.

En funcionamiento automatico, la puerta se puede abrir y cerrar incluso a
distancia.

No se admite ningin otro empleo. El fabricante no asume ninguna
responsabilidad en caso de danos derivados de otros usos de los
dispositivos del sistema no previstos en estas instrucciones.

El fabricante es responsable del sistema en su conjunto y debe garantizar el
respeto de las normas y directivas aplicables (por ejemplo, EN 13241-1). La
instalacion debera cumplir con las normas de Compatibilidad Electromagnética
y Baja Tension, la Directiva Maquinas y la Directiva Productos para la
construccion.

El fabricante es responsable de la redaccion de la documentacién técnica del
sistema en su conjunto, que debe estar adjunta al sistema.

Se deberan cumplir las prescripciones y normas nacionales y locales
de instalacion, asi como las normas de prevencion de accidentes de las
asociaciones de categoria.

Para los trabajos de mantenimiento, el sistema debera estar fundamentalmente
libre de tension eléctrica.

Controles antes de la instalacion

Antes de comenzar la instalacion de la central de mando, leer detenidamente
todas estas instrucciones de montaje y uso.

El fabricante se exime de cualquier responsabilidad y garantia de producto
en caso de modificaciones constructivas no autorizadas por escrito por el
fabricante o de instalaciones no conformes o contrarias a las instrucciones de
montaje.

La instalacion debera cumplir con las normas de Compatibilidad Electroma-—
gnética y Baja Tension, la Directiva Maquinas vy la Directiva Productos para la
construccion.

jATENCION! - La central de mando y la transmisién no deben utilizarse
en un ambiente explosivo.
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Montaje de la central de mando D-Pro Automatic

Montaje de la central de mando D-Pro Automatic

(" N\
Para el montaje de la central de mando, proceder de la siguiente manera: o 210

01. abrir la tapa del alojamiento de la central de mando: aflojar los tornillos de
fijlacion;

02. preparar los orificios para el prensaestopas de los cables de conexion y de
los cables de sefial en la central de mando.

Para ello, y sobre todo para garantizar el grado de proteccion IP, es necesario
el uso de una herramienta especial (punta de corona y guillotina circular). La
entrada de los cables es posible sélo por la pared inferior del alojamiento.

03. La fijacion del alojamiento depende de las condiciones del lugar de
instalacion. La instalacion es posible de 3 maneras:

a) directamente en la pared, aplicando los tornillos al alojamiento (A);
b) utilizando las fijaciones estandar suministradas (B);

125

C) si la conexion de los cables es externa, es necesario instalar el alojamiento
a 2 cm de la pared para permitir el paso de los cables entre el alojamiento y la
pared. El kit de accesorios opcionales NDA530 contiene 4 espaciadores (de 20

mm de alto) y una tapa de plastico para proteger las entradas de los cables.
04. Ahora es posible realizar las conexiones eléctricas.

310
@

Para la instalacion de accesorios eléctricos, seguir las instrucciones de
instalacion y uso correspondientes.

2

(2]
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TABLA 1 - Especificaciones técnicas de los cables eléctricos (fig. 2)

Conexion Tipo de cable Longitud maxima

A: CABLE DE RED con conector CEE Motor < 1,5 kW 5 x 0,75 mm? 1 m (Nota 1)
Motor > 1,5 kW 5 x 1,5 mm?

B: Cable MOTOR los cables para los motorreductores Nice estan 5-7-11m
disponibles como accesorio.

C: Cable para LUZ INTERMITENTE 2 x 0,75 mm? (para luz intermitente) 10m

D: Cable fotocélulas 4 x 0,5 mm? 15m

E: Cable INTERRUPTOR DE LLAVE 3x2x0,25 mm? 10m

F: Cable espiralado para banda de seguridad Cable espiralado Nice disponible como accesorio 4m

Nota 1 - Cuando el cable de red supera la longitud de 5 m, es necesario utilizar un diametro mayor.

CONEXION DEL CABLE DE RED

Conexiéon modelo trifasico

(4 L1 L2 L3 N )
o x1 [HEEEEEE =

—1

. J

Alos bornes L1, L2, L3, Ny PE se conecta un conector CEE de 16 A.

LLa conexion a la red de D-PRO Automatic es posible también con un interruptor
general trifasico opcional. En este caso, el conector CEE se puede quitar
durante el montaje.

El cable de red se debe conectar al borne X1 (L1, L2, L3, N) y al borne PE.
ATENCION: La conexion a la red debera estar protegida por fusibles 3x16 A.

Conexion motor monofasico

Conexiéon modelo monofasico

(g L L2 N )
o x1 [HHEEARN =
L

. J

Alos bornes L1 (fase) y L2 (N) y al borne PE se conecta un conector SCHUKO.
La conexion a la red es posible también con un interruptor general opcional.
En este caso, el conector SCHUKO se puede quitar durante el montaje. En
caso de uso de un freno 200V/DC, es necesario un puente de L2 (N) a N en
el borne X1.

Funciones y parametros

En la central de mando D-Pro Automatic, es posible seleccionar distintos
parametros durante la instalaciéon o para el mando. Es posible activar
numerosas funciones con el valor correcto del parametro correspondiente.
Los parametros se pueden ajustar utilizando los microinterruptores y la
botonera al dorso de la tarjeta frontal. El resultado aparecera en pantalla.

El anexo a estas instrucciones contiene mas informacion al respecto, ademas
de la lista de parametros.

Control del sentido de rotacion

IMPORTANTE: La puerta se debe abrir 50 cm con el accionamiento de
emergencia, para evitar el desprendimiento del cable de elevacion (puertas
seccionales) o el enrollado en el alojamiento (puertas enrollables y rapidas) en
caso de ajuste incorrecto del sentido de rotacion.

Ahora el aparato se puede activar (mediante el conector CEE).

Verificar el sentido de rotacion manteniendo pulsadas las teclas ABRIR y
CERRAR. Si el sentido del movimiento no responde a la direccion de la flecha
de la tecla pulsada, corregir el sentido de rotacion en el parametro 75 (P 75 =2).

-
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Ranura en D-PRO X8

ATENCION: El jumper 230/400V del lado inferior de la tarjeta debe estar soldado en 230V. Las centrales de mando D-Pro Automatic con niimero de serie de
NDCC1200 a NDCC1299 estan ajustadas de fabrica en 230V y se suministran con una tarjeta premontada en X8 para la conexion de los condensadores.
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Regulacion de los topes - Informacién general

Si un cable del motor se conecta sin conector Mini Fit (J5), el circuito de
seguridad (Thermo) se debe conectar al borne X7 (J29). El tope electrénico
(Encoder) se conecta entonces a los bornes X7 (J34,J35).

Con D-PRO Automatic, utilizando topes mecanicos, es posible conectar a la
transmision un segundo tope adicional (J33/X6) para la elevacion; luego se
podra elegir entre dos posiciones de APERTURA (ej. conmutacion verano/
invierno) a través de un interruptor de posicion (opcional) en la tapa del
alojamiento D-PRO Automatic. Si se utilizan topes electronicos, la posicion de
APERTURA adicional se regula durante la programacion de los topes.

Las regulaciones de los topes deben efectuarse manualmente.
Si se utilizan cables Nice, los bornes ya estan premontados.

Con la regulacion de los topes de ejercicio se establecen las posiciones de
desactivacion superior e inferior de la puerta.

Para efectuar la regulacion, es necesario que la transmision esté conectada a
la red eléctrica.

ELEMENTOS DE MANDO Y CONEXIONES

Mediante las teclas situadas en la tapa, la puerta se puede levantar o bajar por
mando de retencién automatica o mando manual.

Con el mando de retencion automatica, la puerta se puede parar en cualquier
momento pulsando la tecla STOP.

También es posible conectar elementos de mando adicionales para el mando
desde el exterior; por ejemplo, una botonera de tres teclas.

Un interruptor de tirante montado en el interior o en el exterior (interruptor de
tirante debajo del techo) gobierna el funcionamiento ABRIR-STOP-CERRAR
de la puerta.

Conexion de los transmisores de mando ABRIR, STOP,
CERRAR.

Para el mando desde el exterior, es posible conectar a D-PRO Automatic
una botonera de tres teclas en el bloque de bornes X4. Las teclas ABRIR y
CERRAR se deben realizar como contactos de cierre.

Como latecla STOP esta conectada al circuito de seguridad, debera conectarse
como contacto de apertura.

Para conectar una tecla STOP en el bloque de bornes X4 (contacto de
apertura), es necesario quitar el puente del borne J15.

(4 )
0 Conexion de los elementos de mando
ABIERTO, STOP, AB e IMPULSO

STOP ABIERTO Imp  CERRADO
s J1e nz g

X @@@@@@u@@

NG

Conexion trifasica, tecla con cable e cuatro polos

STOP ABIERTO Imp  CERRADO
115 116 17 18

T EEEEE
r-ﬁ_ r-i- }-j—

Conexion de un interruptor de llave

STOP ABIERTO Imp  CERRADO
s e n7 J18

N I EE

ABENS

. J
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Conexionde unabanda sensible contecnologia optoelectrénica

La banda de seguridad con tecnologia optoelectrénica esta construida de
manera tal que, en el momento en que se acciona la banda sensible, en toda
su longitud se interrumpe un rayo de luz. Para poder controlar toda la longitud
de la banda de seguridad, es necesario instalar un receptor en el extremo.

\ )

S,Zklaptom " 8,2k I opto Q J1

Neumatico / 8,2 kOhm

Jumper J1 en Opto = listo para el uso para banda déptica

Si la banda sensible se debe fijar al suelo, la funcidn de inversion se neutraliza
mediante la conexion de un pre-tope (tope adicional, pre-tope) al borne J27
del blogue de bornes X7 (sdlo en caso de tope mecanico).

Con este propdsito, el pre-tope se regula a unos 5 cm del suelo.

(o) B
6
blanco - TIERRA /0 V—

verde- salida
marrén - 12V DC —

P

ATL+IVYNIS -

L

)

. J

Conexion de una banda de seguridad 8,2 kQ

A D-PRO Automatic es posible conectar directamente una banda de seguridad
eléctrica o0 neumatica.

m _SIG + 12V ijAtencion! En caso de uso de una banda sensible )
neumética en combinacion con la caja de conexion
X6 @mm mm NDAO010, es necesario conectar también el menos del
cable espiralado al borne X6.
8,2 kQ
. J

La Idgica de elaboracion relativa a la banda sensible ya esta incorporada. Para
poder monitorizar todo el circuito eléctrico de la banda de seguridad, la banda
sensible debe estar conectada a una resistencia (8,2 kOhmios).

La conexion de la banda sensible se efectia en el borne J32 (S y +) del blogue
de bornes X6.

\

Neumdtico / 8,2 kOhm

Jumper J1 en 8,2 k = listo para el uso para banda neumatica y eléctrica de
8,2 kOhmios.

Si se utiliza una banda de seguridad de onda de choque, el parametro P105
debe ajustarse en 1.

Conexion de fotocélulas

Es posible conectar directamente a D-PRO Automatic una fotocélula (en el
bloque de bornes X5) para garantizar el transito en condiciones de seguridad.
Si el rayo infrarrojo de la fotocélula se interrumpe durante el movimiento de
cierre de la puerta, la puerta se bloquea y vuelve a la posicion final superior.

ATENCION: En caso de fotocélula unidireccional con sdlo tres puntos de
conexion, el contacto de conmutacion y el lado positivo de la electrénica de la
fotocélula se conectan al borne J30/1 con potencial positivo.

Para conectar la fotocélula hay que quitar el puente J31 del bloque de bornes
X5.



reflectora
+ - Foto B + - Foto
J30 J31 J30 J31

N T

(4 )
Conexion de la fotocélula Conexién de la fotocélula
emisora y receptora

S = Emisor
E = Receptor

Alimentacion de la

conexion
24V DC
Fotocélula
Contacto
(abridor)

\\ J

Conexion de los interruptores de seguridad directos

Los elementos de seguridad que intervienen directamente en el proceso de
mando se conectan al borne J10 en el blogue de bornes X2. Entre éstos
estan los interruptores de parada de emergencia o dispositivos de parada,
la proteccion contra el enganche y el interruptor de seguridad de la puerta
peatonal.

Conexion del interruptor de seguridad de la puerta peatonal

En caso de portones con puerta peatonal, el interruptor de seguridad se
conecta al borne J10 en el bloque de bornes X2.
jAtencion! Quitar el puente en posicion J10, si ya estd montado.

® P )
* HEEEEEREE

Interruptor dispositivo antiafloja-
miento cables/Dispositivo de
seguridad contra rotura de muel-
les anticaida

J

Conexion de dispositivos de mando como el interruptor de
tirante

En la central de mando D-PRO Automatic, es posible conectar dispositivos de
mando al bloque de bornes X4. La funcién de estas entradas para dispositivos
de mando se describe en la lista de parametros, P 100 a 108.

Conexion del mando a distancia (médulo radio)

En la ranura (receptor OXI) 10 PINS es posible introducir el receptor Nice OXI o
OXIFM de la serie OPERA.

El lado provisto de LED/tecla de programacion debe estar orientado hacia el
interior del alojamiento.

Para utilizar el aparato radio OXI es necesario configurar los parametros
correspondientes. Ver la lista de parametros - P 106.

Ver también las instrucciones de uso del receptor y del mando a distancia.

~

J

Puentes y jumpers necesarios para el funcionamiento de la central de
mando en caso de componentes no conectados

Puentes:

Borne X2 - Posiciéon J10

Borne X4 - Posiciéon J15

Borne X5 - Posicion J31

Borne X6 - Posicion J33

Jumpers:

X8-Pin 5-6

X9-Pin 1-2

Para la conexion de transmisiones con topes electronicos seran necesarios
mas puentes en las posiciones J26, J27 del borne X7.

Todos estos puentes y jumpers vienen montados de fabrica.

Conexion de las luces de senalizacion 230V - Modelo ML y MLT

Las luces de sefializacion ML y MLT se pueden conectar a uno de los
contactos relé programables.

En este caso, deberan conectarse a un puente entre X1(L1) y X3 (7).

Los terminales de alimentacion se conectaran entonces a X1 Ny X3 - 9

@ ML/ML T \

X

[N

|
) [

Brake 1 2 3 45 6 7 8 9 J

|
HHHEHHEH
K L1 L2 L3 N

ATENCION: En caso de utilizar las luces de sefializacion ML y MLT, el
conductor N (230V) debera estar conectado al borne X1 para la alimentacion.

REGULACION DE LOS TOPES MECANICOS

jAtencion! Las regulaciones de los topes deben efectuarse manualmente.

Para ello, el parametro 105 debera estar ajustado en 6 durante toda la
regulacion. Es posible acceder a la tarjeta del tope desenroscando la tapa
del tope.

( Regulacion de topes mecanicos para transmisiones grandes 7\
levas de conmutacion

blanco Tope adicional 2 CERRAR
verde Tope adicional 2 ABRIR
blanco Tope adicional 1 CERRAR
rojo  Tope de seguridad CERRAR
blanco Tope CERRAR

rojo

Tope de seguridad ABRIR

verde Tope ABRIR

B A

Regulacion de topes mecanicos para transmisiones pequeiias 8
levas de conmutacion

blanco Tope adicional 2 CERRAR
verde Tope adicional 2 ABRIR
blanco Tope adicional 1 CERRAR
verde Tope adicional 1 ABRIR
rojo Tope de seguridad CERRAR
blanco Tope CERRAR

rojo

Tope de seguridad ABRIR

verde Tope ABRIR

B A

- /

Durante las regulaciones, la transmision se desplaza manteniendo pulsadas las
teclas ABRIR y CERRAR de la tapa del alojamiento.

Al pulsar la tecla ABRIR, la puerta se debe abrir. En caso contrario, poner el
parametro 75 en 2.
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Si la transmision se ha montado al revés (girada 180°), la puerta debera abrirse
igualmente al pulsar ABRIR. En caso contrario, poner el parametro 75 en 2.

Ademas, los dos topes de emergencia se deberan corregir de modo tal que se
disparen después de los topes de ejercicio.

Mando Conductor Motor
X2 - J11/U 1 u
X2 - J1IN 2 \
X2 - J11/W 3 W

X2 -J10 Puente -
X7 - MiniFit Gris Conector AMP 3
X7 - MiniFit Verde Conector AMP 4
X7 - MiniFit Blanco Conector AMP 2
X7 - MiniFit Rosa Conector AMP 5
X7 - MiniFit Amarillo Conector AMP 6
X7 - MiniFit Marrén Conector AMP 1

Posicion de desactivacion inferior

Para regular el tope correspondiente a la posicion de desactivacion inferior de
la puerta, es necesario ejecutar los siguientes pasos:

Llevar la puerta a la posicion de CIERRE deseada.

Ajustar la leva de conmutacion 3 E | (blanco) de modo tal que el tope se accione.
Apretar el tornillo de fijacion A.

La regulacion fina se efectua con el tornillo B.

Llevar la puerta a la posicion de APERTURA deseada.

Ajustar la leva de conmutacién 1 E | (verde) de modo tal que el tope se accione.
Apretar el tornillo de fijacion A.

La regulacion fina se efectua con el tornillo B.

Los topes de seguridad 2 SE| y 4 SE1 (rojo) se deben regular de modo tal que
se disparen inmediatamente una vez superado el tope de control.

Los topes de seguridad 2 SE| y 4 SE{ (rojo) se regulan en fabrica a poca
distancia del tope de ejercicio.

Después de la prueba de funcionamiento, controlar la posicién de los tornillos
de fijacion.

Los topes adicionales 8 P2| y 7 P21 son contactos de cierre sin potencial,
mientras que los topes adicionales 6 P1| y 5 P11 son contactos de
conmutacion sin potencial.

¢ Durante el funcionamiento automatico, el tope 6 se utiliza como pre-
tope. Debe regularse de manera que se dispare a 5 cm del suelo.

¢ Durante el funcionamiento manual, no se debe regular y puede
utilizarse como contacto sin potencial.

4 N
@ Topes mecanicos

tipo pequeino tipo grande

. J

En los apartados siguientes se indican las principales funciones de programa-
cién de la central D-PRO Automatic accesibles mediante los DIP-switch.

Para mas informacién sobre las funciones ver el addendum "Pardmetros y
lista de errores D-PRO Automatic" asociado a este manual.
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REGULACION DE LOS TOPES DIGITALES

Regulacion de las posiciones finales

Poner el microinterruptor 4 en “ON”.

Los segmentos superiores de la pantalla se
encienden de manera intermitente.

Regulacion de la posicion final superior

Con las teclas ABRIR y CERRAR de la tapa de
la central de mando, durante el funcionamiento
manual, llevar la puerta hasta la posicion final
superior. Memorizar este punto pulsando
brevemente la tecla de programacion ABRIR o
CERRAR en la tarjeta frontal.

Los segmentos inferiores parpadearan de |
manera intermitente. 9 (E) (x

Regulacion de la posicion final inferior

Con las teclas ABRIR y CERRAR de la tapa de
la central de mando, durante el funcionamiento
manual, llevar la puerta hasta la posicién

final inferior. Memorizar este punto pulsando
brevemente la tecla ABRIR o CERRAR en la
tarjeta frontal. g Ixl i

Los segmentos centrales parpadearan de
manera intermitente.

Si no es necesario regular ninguna apertura
parcial, el microinterruptor 4 se pondréa en OFF.

Apertura parcial

Si es necesario regular una apertura parcial, el
microinterruptor 4 permanecera en ON.

Con las teclas ABRIR y CERRAR de la tapa de
la central de mando, ahora es posible regular
la apertura parcial deseada; la posicion se
confirma y memoriza con las teclas ABRIR o
CERRAR en la tarjeta frontal.

La indicacion en pantalla desaparece.

Poner el microinterruptor 4 en “OFF”.

Aparece en pantalla la indicacion intermitente
Einr.

Pulsando la tecla ABRIR en la tapa, se activa

el modo adquisicion; la puerta se desplaza
repetidamente a la posicion final superior y,
después de una breve pausa, a la posicion final
inferior. La indicacion Einr desaparece.

Efectuar la “regulacién fina” segun la lista
de parametros.

Parametro 10 = regulacion de la posicion final
superior

Parametro 11 = regulacion de la posicion final E
inferior

Parametro 12 = regulacion de la apertura
parcial

Cambio del sentido de rotacion del
encoder

Microinterruptores 3 y 4 en ON = visualizacion
del sentido de rotacién

Microinterruptores 3y 4 en ON + tecla ABRIR =
cambio del sentido de rotacién en una direccion

Microinterruptores 3y 4 en ON + tecla
CERRAR = cambio del sentido de rotacion en
la otra direccion

El sentido del recuento del encoder se puede
cambiar también por medio del parametro 75.

2N =) (=
Todos los microinterruptores en OFF = J v or
visualizacién STOP




FUNCIONES OPERATIVAS

En condiciones de funcionamiento
normales, la pantalla muestra el estado de
la puerta o un nimero de error.

Poner todos los microinterruptores en OFF.

Visualizacion de la posicion de la puerta

Poner el microinterruptor 1 en ON.

Con las teclas ABRIR y CERRAR (en la tarjeta
frontal) seleccionar el parametro O.

Poner los microinterruptores 1y 4 en ON.
Aparece en pantalla la posicion actual de la
puerta.

Si los microinterruptores 1-4 se ponen en ON y
luego se pulsan las teclas ABRIR y CERRAR en
la tarjeta frontal, aparece en pantalla la posicion
final superior.

Visualizacion de los parametros
Poner el microinterruptor 1 en ON.

Con la tecla ABRIR se pasa al nimero de
parametro siguiente.

Con la tecla CERRAR se pasa al nimero de
parametro anterior.

Si se pulsan simultdneamente las teclas ABRIR
y CERRAR (en la tarjeta frontal), el nimero del
parametro se pone en 0.

Microinterruptor 1 en ON.

Con las teclas ABRIR y CERRAR en la tarjeta
frontal seleccionar el parametro deseado.

Poner los microinterruptores 1y 4 en ON. Con
la tecla ABRIR en la tarjeta frontal se aumenta el
numero de parametro.

Con la tecla CERRAR en la tarjeta frontal se
reduce el nUmero de parametro.

Guardar los parametros seleccionados. Poner
el microinterruptor 4 en OFF.

Borrado del parametro

Si los microinterruptores 1y 4 estan en ON'y
luego se pulsan las teclas ABRIR y CERRAR
simultdneamente, el parametro se borra.
Cambio répido de los valores de parametro
Mantener la tecla pulsada 1 s. El valor aumenta
10 unidades/s.

Mantener la tecla pulsada 3 s. El valor aumenta
100 unidades/s.

D
.

LR

0 B LIS
C

Ajuste de los parametros seleccionados (scroll)

—J

o0
)
[N

Cierre automatico

Si la funcion Cierre automatico esta activada, la puerta en posicion final se
cierra una vez transcurrido el tiempo programado en el parametro 41. Ver
la lista de parametros. Si se activa la funcion Stop, el cierre automatico se
detiene.

Si la puerta esta en posicion final superior y se intercepta la fotocélula de
transito o se pulsa la tecla ABRIR, el tiempo de cierre automatico se pone en
cero.

Borrado de la Eprom (Reset-configuracion de fabrica)
A los 2 segundos se restablece la configuracion
de fabrica de la Eprom

(para averiguar los valores de default de los
parametros, ver la lista de parametros).

A continuacion, la central de mando se reinicia.

Con la configuracion EE_1 se activan los
parametros del inverter. C

Para el funcionamiento con inverter, es
necesario volver a introducir el parametro P70
siguiendo las indicaciones. Todos los otros
parametros se deberan volver a configurar
segun el proyecto. Ver la lista de parametros.

TIPO DE VISUALIZACION OPERATIVA

Regulacion de las posiciones finales -

intermitente : ] X :
Posicion final SUPERIOR

Posicion final INFERIOR '| u] = =

Apertura parcial i Iy 0

) u .

VISUALIZACION de las posiciones finales - =1 =1 6

ESTANDAR - P5=0
Posicion final SUPERIOR

Posicion final INFERIOR

Apertura parcial
VISUALIZACION de las posiciones finales - | = It -

Texto - P5=1 C 0
Posicion final SUPERIOR
[
A ) ) (X
Posicion final INFERIOR
1 S]] [
=) =
Apertura parcial
VISUALIZACION del movimiento de la i Pt
puerta - Texto - P5 =2 Pl oo
APERTURA PUERTA

CIERRE PUERTA

TIPO DE VISUALIZACION OPERATIVA

Los estados de las entradas se visualizan
de la siguiente manera:

poner el pardmetro P29 en 1. Clanmin
Tecla CERRAR ] [=fl el =

G N e |

Tecla ABRIR Ciuc

Tecla por impulsos o cable de traccion

(mp]
c3
L

(n
c3

Fotocélula de transito

Sefial radio E : “ ’:
Entrada parada de emergencia E : : i.'
Banda en el borde inferior R

ciadbu
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Esquema general D-PRO Automatic - 2,2kW
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Tarjeta madre D-PRO Automatic - 2,2kW

Bornes con
conector topes
digitales

Conector TYKO
Mini-Fit topes
digitales

Bornes con
conector topes
mecanicos

Conector tarjeta
condensador de
arranque

Bornes motor

Ranura receptor
OXl

Receiver
OX1

Tarjeta
controller

ONpl  ELQ Ty g

Y ¥'¢-d-01-0€-909

Bornes red \

Conexién para antena

cable o antena exterior
Conexion mediante cable

coaxial

Seleccion

de la banda
en el borde

inferior

=

Bornes con
conector topes 1/2
ABRIR

Bornes con conector
banda de seguridad

Bornes con conector
fotocélula de transito

Conector interruptor
de llave

Bornes con conector
CONTACTO NO SIN
POTENCIAL CIERRE
Botonera

CONTACTO NO SIN
POTENCIAL IMPULSO
Botonera

CONTACTO NO SIN
POTENCIAL APERTURA
Botonera

CONTACTO NC SIN
POTENCIAL STOP
Botonera

Contacto sin potencial
para semaforo rojo

Contacto sin potencial
para sefalizacion
posicion final superior

Contacto sin potencial
para sefalizacion
posicion final inferior
Conexion de un freno
electromecanico 200V
DC

Bornes PE
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Tarjeta frontal D-PRO Automatic - 2,2kW

CS337-A.R10

Microinterruptores

Cable de conexion

tarjeta controller Tecla ABRIR

F¥ELS T es Tecla CERRAR

R3(1f
Ty
O o
] - n .
.ﬂ'l b ‘

L
NOTAUS

Alojamiento D-PRO
vista frontal tarjeta
frontal con pantalla
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DATOS TECNICOS - CARACTERISTICAS

NOTAS

* Todas las caracteristicas técnicas indicadas se refieren a una temperatura de 20°C (+5°C).
¢ Nice se reserva el derecho de aportar modificaciones al producto en cualquier momento en que lo considere necesario, manteniendo las mismas funciones y el

mismo uso previsto.

e | as instrucciones de uso completas incluyen las instrucciones de uso de la transmision y las instrucciones de la central de mando.

DESCRIPCION

Tension de alimentacion

D-PRO AUTOMATIC - 2,2kW
3 x 400V AC 50Hz (protegido por fusible 6 o 10A)

D-PRO AUTOMATIC - 5,5kW
3 x 400V AC 50Hz (protegido por fusible 10A)

Potencia motor

hasta 2,2kW

hasta 5,5kW

Conexion motor

3 contactos contactor NO
400V/max. 2,2 kVA

Proteccidn en ambos casos: fusible de ceramica 6,3 AT con material extinguible ATENCION: para la proteccién del
motor es posible utilizar sélo los fusibles de ceramica suministrados.

3 contactos contactor NO
400V/max.5,5kVA

Potencia en reposo

<4VA

< 4VA

Temperatura ambiente

de -20°C a +50°C

de -20°C a +50°C

Tensiéon de mando 24V DC proteccion secundaria con fusible 0,8A retardado

Nuestras transmisiones y centrales de mando estan homologadas por TUV-NORD.

Declaracion de conformidad CE
Declaracion de conformidad con las Directivas: 2006/95/CE (LVD) EN 60335-1:2012, 2004/108/CE (EMC), 2006/42/CE (MRL)

Nota: el contenido de esta declaracion corresponde a lo declarado en el documento oficial depositado en la sede de Nice S.p.A. y, en particular, a la dltima
revision disponible antes de la impresion de este manual. El texto ha sido readaptado por motivos de impresion. No obstante, se puede solicitar una copia
de la declaracion original a Nice S.p.A. (TV) I.

Nombre del fabricante: NICE S.p.A.

Documento: 490/D-PRO AUTOMATIC rev.01

Direccion: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italia
Tipo de producto: Central de mando para puertas seccionales Nice
Modelo / Tipo: D-PRO AUTOMATIC

Se declara que la documentacion técnica correspondiente se ha redactado de conformidad con el anexo VII A de la Directiva 2006/42/CE.
Para saber donde se encuentra la documentacion técnica, ver Direccion.

El que suscribe, Mauro Sordini, en su caracter de Chief Executive Officer, declara bajo su responsabilidad que el producto antedicho es conforme a las dis-
posiciones de las siguientes directivas:

e DIRECTIVA 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO del 17 de mayo de 20086, Directiva Maquinas, segun las siguientes normas
armonizadas: EN ISO 13849: 2008.

Las funciones seguras: control de los elementos de seguridad externos (contacto x6) cat. 2 PL d, control de la posicion final cat. 2 PL d, cadena de segu-
ridad, parada de emergencia cat. 3 PL d.

e DIRECTIVA 2006/95/CE DEL PARLAMENTO EUROPEQO Y DEL CONSEJO del 12 de diciembre de 2006, segun las siguientes normas armonizadas: EN
60335-1:2012 (directiva Baja Tension).

e DIRECTIVA 2004/108/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO del miércoles, 15 de diciembre de 2004, segun las siguientes normas armo-
nizadas: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 (Directiva Compatibilidad Electromagnética)

e Certificado de examen CE del tipo n. 44 205 13 405182 001 NB0044 TUV NORD CERT GmbH, Langemarckstr. 20, 45141 Essen
Oderzo, martes, 01 de octubre de 2013

Mauro Sordini
(Chief-Execufive Officer)
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Instrukcja obstugi przettumaczona z
jezyka niemieckiego
Niniejsza instrukcja obstugi odnosi sie do urzadzen serii R0O1
(patrz tabliczka identyfikacyjna).
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OGOLNE ZALECENIA DOTYCZACE

BEZPIECZENSTWA

Projekt i wykonanie urzadzeri wchodzacych w sktad centrali sterujgcych
do bram D-PRO Automatic oraz informacje zawarte w niniejszej instrukgcii
obstugi sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami w zakresie bezpieczeristwa.
Nieprawidtowy montaz moze prowadzi¢ do powaznych obrazen osob
dokonujacych montazu lub obstugujacych urzadzenie, W zwigzku z tym,
podczas montazu nalezy przestrzega¢ wszystkich wskazowek zawartych w
niniejszej instrukcii.

Nie przystepowaé¢ do montazu w razie wystapienia jakichkolwiek
watpliwosci i, w razie koniecznosci, zwroci¢ sie o pomoc do biura
obstugi klienta Nice.

WYKONYWAC DZIALANIAW WARUNKACH BEZPIECZENSTWA!

UWAGA! - W celu zapewnienia bezpieczenstwa oséb,
postepowac zgodnie z niniejsza instrukcja.

UWAGA! - Nalezy starannie przechowywac wazne instrukcje w zakresie
bezpieczenstwa.

Bezwzglednie przestrzegac¢ nastepujacych wskazowek:

* Wykonac wytacznie potaczenia elektryczne przewidziane w niniejszej
instrukcji: nieprawidtowe wykonanie potaczen moze spowodowaé
powazne uszkodzenie systemu.

¢ W przypadku uzycia na zewnatrz, nalezy chroni¢ kable przy uzyciu rury
ostonowej do kabli zabezpieczajacej przed wilgocia i obcigzeniami
termicznymi.

nalezy

W zwigzku z ryzykiem, jakie moze sie¢ pojawi¢ podczas montazu i
obstugi systemu, montaz systemu napedowego musi by¢ wykonany
zgodnie z nastepujacymi wskazéwkami:

- wprowadzi¢ do centrali sterujgcej i napedu wytacznie zmiany przewidziane
w ninigjszej instrukcji. Wszelkie inne zmiany moga spowodowac wystgpienie
usterek. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci w przypadku szkéd
spowodowanych w nastepstwie samodzielnego wprowadzenia zmian do
systemu napedowego lub centrali sterujgcej;

- przechowywac centrale sterujace z dala od zrédet ciepta lub otwartego ognia.
W przeciwnym wypadku, mozliwe jest wystgpienie usterek, pozaru i innych
zagrozen;

- podczas montazu, nie nalezy zanurza¢ centrali sterujacej i napedu w wodzie
lub innych cieczach. Podczas montazu, nalezy unika¢ przedostawania sie
cieczy do systemu;

- materiat opakowaniowy systemu napedowego nalezy usuwac zgodnie z
lokalnymi przepisami.

UWAGA! - Nalezy starannie przechowywac¢ niniejsza instrukcie w celu
utatwienia przysztej utylizacji lub konserwaciji urzadzen.

ZNAJOMOSC SYSTEMU | PRZYGOTOWANIE DO

MONTAZU

Opis i zastosowanie

D-PRO Automatic jest centralg sterujgca do napeddéw trojfazowych i
jednofazowych bram segmentowych, szybkichitréjfazowychizwijanych, o mocy
230 i 400V, z ogranicznikami kraricowymi mechanicznymi i elektronicznymi.
UmoZliwia podifaczenie wszystkich elementdw bezpieczenstwa i sterujacych.

Ewentualne dodatkowe aplikacje (miedzy innymi $wiatta, petle indukcyjne
do rozpoznawania pojazddw lub funkcje zdalnej konserwaciji) sa realizowane
poprzez umieszczanie réznych ptyt (modutéw).

W celu otwarcia lub zamkniecia bramy, nalezy nacisna¢ przycisk na pokrywie
lub odpowiedni przycisk zewnetrzny.

W trybie automatycznym, brama moze by¢ otwierana i zamykana réwniez
droga radiowa.

Jakiekolwiek inne zastosowanie jest niewlasciwe! Producent nie
ponosi odpowiedzialnosci za szkody spowodowane w wyniku
niewlasciwego uzycia urzadzen wchodzacych w skfad systemu, innego
od przewidzianego w niniejszej instrukcji.

Producent jest odpowiedzialny za catg instalacje i musi zapewni¢ zgodnosé
z odpowiednimi przepisami i dyrektywami (np. EN 13241-1). Inzynier ds.
Infrastruktury zaktadowej musi sie upewni¢, ze zostaty spetnione wymagania
dyrektywy EMC, dyrektywy niskonapieciowej, dyrektywy maszynowej i
dyrektywy dotyczacej wyrobéw budowlanych.

Jest on odpowiedzialny za realizacje dokumentaciji technicznej catej instalacii,
ktéra musi by¢ dotaczona do instalacii.

Nalezy przestrzega¢ krajowych i miejscowych wymagan i przepisow
dotyczacych instalaciji, jak réwniez przepiséw w zakresie zapobiegania
nieszczesliwym wypadkom, opracowanych przez odpowiednie zwiazki
zawodowe.

W przypadku wykonywania dziatari przy instalacji, nalezy odtaczy¢ instalacje
bramy od napiecia.

Kontrole do wykonania przed montazem!

Przed rozpoczeciem montazu centrali sterujgcej, nalezy uwaznie przeczytac
kazda czes¢ niniejszej instrukcji montazu i obstugi.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci i nie udziela gwarancji na produkt w

przypadku wprowadzenia zmian konstrukgji lub wykonania instalacji w sposéb
niezgodny lub sprzeczny z okreslonymi wytycznymi na temat montazu.

Inzynier ds. Infrastruktury zaktadowej musi sie upewnic, ze zostaty spetnione
wymagania dyrektywy EMGC, dyrektywy niskonapieciowej, dyrektywy
maszynowej i dyrektywy dotyczacej wyrobdw budowlanych.

UWAGA! - Zabrania sie uzycia centrali sterujacej i napedu w sSrodowisku
wybuchowym.
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Montaz centrali sterujacej D-PRO Automatic

W celu dokonania montazu centrali sterujgcej, nalezy postepowaé w
nastepujacy sposob:

01. otworzy¢ pokrywe obudowy centrali sterujgcej: poluzowac sruby mocujace;
02. przygotowac otwory na przepust kabli potaczeniowych i kabli sygnatu na
centrali sterujgce;.

W tym celu i, przede wszystkim, w celu zapewnienia stopnia ochrony IP, nalezy
uzy¢ specjalnego narzedzia (wiertta koronowego i noza do wycinania otwordw).
Wsuniecie kabli jest mozliwe wytacznie przez dolng czes¢ obudowy.

03. Mocowanie obudowy zalezy od warunkéw wystepujacych w migjscu

Montaz centrali sterujacej D-PRO Automatic

montazu. Mozliwe sg 3 rodzaje montazu:

a) bezposrednio do $ciany, za pomoca srub na obudowie (A);

b) przy uzyciu dostarczonych, standardowych przytaczy (B);

C) jezeli potgczenie kabli jest zewnetrze, nalezy zamontowaé obudowe w
odlegtosci 2 cm od Sciany w celu umozliwienia przetozenia kabli miedzy

obudowag i Sciang. Zestaw urzadzen dodatkowych NDA530 zawiera 4 elementy
dystansowe (0 wysokosci 20 mm) i osfone z tworzywa sztucznego, chronigca

wejscia kabli.

04. W tej chwili mozliwe jest wykonanie potaczen elektrycznych.

Podczas montazu sprzetu elektrycznego, nalezy postepowac zgodnie ze
wskazéwkami na temat montazu i obstugi.
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TABELA 1 - Specyfikacja techniczna kabli elektrycznych (rys. 2)

Potaczenie Typ kabla:

Maksymalna dtugosé

A: KABEL SIECIOWY ze ztgczem CEE

Silnik < 1,5 kW 5 x 0,75 mm?
Silnik > 1,5 Kw 5 x 1,5 mm?

1 m (Uwaga 1)

bezpieczenstwa dodatkowe

B: Kabel SILNIKA kable odpowiednie do stosowania w sitownikach Nice | 5-7-11m
sg dostepne jako urzadzenia dodatkowe.

C: Kabel do LAMPY OSTRZEGAWCZEJ 2 x 0,75 mm? (do lampy ostrzegawczej) 10m

D: Kabel fotokomarek 4 x 0,5 mm? 15m

E: Kabel WYLACZNIKA KLUCZYKOWEGO 3x2x0,256 mm? 10m

F: Kabel spiralny do listwy krawedziowej Kabel spiralny Nice dostepny jako urzgdzenie 4m

Uwaga 1 - Jezeli dtugosc kabla sieciowego przekracza 5 m, nalezy uzy¢ wiekszego przekroju.

PODLACZENIE KABLA SIECIOWEGO

Podtaczenie modelu tréjfazowego

@ mom =

~

=Cl M

. J

Do zaciskéw L1, L2, L3, N i PE jest poditgczone ztacze CEE 16 A.

Potfaczenie do sieci D-PRO Automatic moze by¢ réwniez wykonane przy uzyciu
opcjonalnego wytacznika generalnego tréjfazowego. W tym przypadku, ztacze
CEE moze by¢ wyjete w fazie montazowe;.

Jezeli nie jest juz obecny, kabel sieciowy nalezy podtaczy¢ do zacisku X1 (L1,
L2, L3, N) i do zacisku PE.

UWAGA: Podtaczenie do sieci musi by¢ zabezpieczone przez producenta przy
uzyciu bezpiecznikéw 3x16 A.

Podtaczenie silnika jednofazowego

Podtaczenie modelu jednofazowego

(g L L2 N )
o x1 [BEEEARR =
L J

. J

Do zaciskow L1 (N) i L2 (faza) i do zacisku PE jest podtaczone ztgcze SCHUKO.
Podtaczenie do sieci moze by¢ rdwniez wykonane z opcjonalnym wytgcznikiem
generalnym. W tym przypadku, ztacze SCHUKO moze byc wyjete w fazie
montazowej. W przypadku uzycia hamulca 200V/DC, niezbedny jest most od
L2 (N) do N na zacisku X1.

Funkcje i parametry

W centrali sterujgcej D-Pro Automatic mozliwe jest dokonanie wyboru réznych
parametrow w fazie montazowej lub do sterowania. MoZliwe jest wiaczenie
réznych funkciji z prawidtowg wartoscig odpowiedniego parametru.

Parametry moga by¢ zmieniane za pomocg przetacznika typu DIP-switch i
klawiatury w tylnej czesci przedniej ptyty, a wynik pojawi sie na wyswietlaczu.
Dodatkowe informacije na temat wykazu parametréw zostaty zamieszczone w
zatgczniku do niniejszej instrukcii.

Kontrola kierunku obrotéw

WAZNE: Nalezy otworzyé brame 50 cm przy uzyciu trybu awaryjnego w celu
unikniecia zerwania kabla podnoszacego (bramy segmentowe) lub zwoju
(brama zwijana i szybka) w przypadku nieprawidtowego ustawienia kierunku
obrotu.

W tej chwili mozliwe jest wigczenie urzadzenia (wlozy¢ ztacze CEE).
Przy uzyciu przyciskdw OTWORZ i ZAMKNIJ, sprawdzi¢ kierunek obrotéw
w obecnosci operatora. Jezeli kierunek ruchu nie jest zgodny z kierunkiem
wskazanym przez strzatke wcisnietego przycisku, nalezy zmieni¢ kierunek
obrotéw (P 75 = 2) w parametrze 75.

-

fe e N\
o E\“ r‘ -*:\._
E izvj
€ ¢
@p
J

Slot na D-PRO X8

UWAGA: Zworka 230/400V w dolnej czesci ptyty musi by¢ przylutowana do 230V! Centrale sterujgce D-Pro Automatic o numerze seryjnym od NDCC1200 do
NDCC1299 sg ustawione fabrycznie na 230V i dostarczane z ptytg wstepnie zamontowang na X8 do podtaczenia kondensatordw.
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Regulacja ogranicznikéw krancowych - Informacje ogéine

Jezeli kabel silnika jest podtaczony bez ztgcza Mini Fit (J5), obwdd
zabezpieczajacy (Thermo) musi by¢ potgczony do zacisku X7 (J29). Ogranicznik
krancowy elektroniczny (Enkoder) nalezy podtaczy¢ do zaciskow X7 (J34,J35).
W D-PRO Automatic, uzywajac ogranicznikdw kraricowych mechanicznych,
mozliwe jest podtaczenie do napedu drugiego, dodatkowego ogranicznika (J33/
XB) do podnoszenia, po czym mozna wybra¢ jedng sposrod dwdch réznych
pozycji OTWIERANIA (np. przetaczanie lato/zima) przy uzyciu wytacznika
pozycji (opcjonalnego) na pokrywie obudowy D-PRO Automatic. Przy uzyciu
ogranicznikdw krancowych elektronicznych, dodatkowa pozycja OTWARCIA
jest regulowana podczas programowania ogranicznikow.

Regulacje ogranicznikdw kraricowych musza by¢ wykonane w obecnosci
operatoral

W przypadku uzycia kabli Nice, odpowiednie zaciski sg juz wstepnie
zamontowane.

Poprzez regulacje ogranicznikdw zostaja ustalane pozycje wytaczania gérnego
i dolnego bramy.

W celu dokonania regulaciji, naped musi by¢ podtgczony do sieci elektryczne;.

ELEMENTY STEROWNICZE | POLACZENIA

Dzigki przyciskom umieszczonym na pokrywie, brama jest podnoszona lub
opuszczana samodzielnie lub w obecnosci operatora.

Jezeli brama porusza sie samodzielnie, moze by¢ ona zatrzymana w kazdej
chwili, przy uzyciu przycisku STOP.

Mozliwe jest réwniez podtgczenie dodatkowych elementéw sterujacych, jak
klawiatura z trzema przyciskami.

Wytgcznik pociggowy zamontowany wewnatrz lub na zewnatrz (wytaczniki
pociggowe pod sufitem) steruje brama podczas funkcjonowania OTWORZ-
STOP-ZAMKNIJ.

Podtaczenie nadajnikéw sterujacych OTWORZ, STOP,
ZAMKNIJ.

W celu sterowania zewngtrznego mozliwe jest podigczenie w D-PRO Automatic
klawiatury z trzema przyciskami do bloku zaciskéw X4. Dwa przyciski OTWORZ
i ZAMKNIJ muszg by¢ wykonane jako styki zamykajgce.

Poniewaz przycisk STOP jest podtaczony do obwodu bezpieczenstwa, nalezy
go podigczy¢ jako styk otwierajacy.

W przypadku podtaczenia przycisku STOP do bloku zaciskdw X4, nalezy wyjac
mostek na ztaczu J15 i podtaczy¢ przycisk STOP (styk otwierajacy)!

(2 )
o Podtaczenie elementéw obstugowych

W GORE, STOP, W DO | IMPULS

STOP  OTW. Imp. ZAM.
J15 e nz 118

X @@@@@@Hmm!

}1 }..\ }..\ }..\
Podtaczenie potréjnego tacznika
przyciskowego za pomocg kabla 4-zytowego

STOP  OTW.  Imp. ZAM.
J15 J16 N7 118

X @H@HHEH@H
r-ﬁ_ r-i- }-j—

Podtaczenie wytgcznika kluczykowego

STOP  OTW. Imp. ZAM.
115 116 n7 18

X @@@@@@H@@

ABE

. J
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Podtaczanie listwy krawedziowej przy uzyciu technologii
optoelektronicznej

Listwa krawedziowa bezpieczenstwa z technologig optoelektroniczng jest
zbudowana w sposob taki, ze w chwili wigczenia listwy krawedziowej, promien
storica zostaje przerwany na catej jej dtugosci. W celu kontroli listwy krawedziowe;j
na catej jej dtugosci, w koricowej czesci zostat zainstalowany odbiornik.

o v M

8,2k I opto .‘
\’ii! =

Pneumatyczne / 8,2 kQ

Optyczne

Zworka J1 na Opto = gotowa do uzycia w listwie krawedziowej

W razie koniecznosci przymocowania listwy krawedziowej do podtoza, funkcja
odwrdcenia jest neutralizowana poprzez podtaczenie ogranicznika wstepnego
(ogranicznik dodatkowy, ogranicznik wstepny) do zacisku J27 bloku zaciskdw
X7 (wytacznie w przypadku ogranicznika kraricowego mechanicznego).

W tym celu, ogranicznik wstepny jest wyregulowany na okoto 5 cm od podtoza.

() A
biaty - GND/OV —

zielony - wyjscie —
brazowy — 12V DC—

E|

. J

Podiaczenie listwy krawedziowej bezpieczenstwa 8,2 kQ

W D-PRO Automatic mozliwe jest bezposrednie podtaczenie listwy krawedziowej
bezpieczenstwa elektrycznej lub pneumatyczne;.

(® SIG Uwaga!! W przypadku uzycia listwy krawedziowej )
- + 12v : - )
pneumatycznej w potgczeniu ze skrzynkg potgczeniowg
X6 @mm mm NDA010, nalezy réwniez podiaczyé minus kabla
spiralnego do zacisku X6.
8,2 kQ
- /

Logika przetwarzania odnoszgca sie do listwy krawedziowej jest juz
wbudowana. W celu umozliwienia monitoringu catego obwodu elektrycznego
listwy krawedziowej bezpieczeristwa, listwa krawedziowa musi by¢ podtgczona
do oporu (8,2 kOhm).

Podfaczenie listwy krawedziowej jest wykonane na zacisku J32 (S e +) bloku
zaciskow X6

® ! !

8,2k I opto .‘
fii! =

Pneumatyczne / 8,2 kQ

Optyczne

Zworka J1 na 8,2 k = gotowa do uzycia z listwg pneumatyczng i elektryczng
8,2 kOhm.

W przypadku uzycia listwy krawedziowej bezpieczeristwa z falg uderzeniowa,
parametr P105 musi by¢ ustawiony na 1!

Podiaczenie fotokomorek

MoZliwe jest bezposrednie podtaczenie do D-PRO Automatic fotokomorki
(do bloku zaciskdéw X5) w celu zapewnienia przechodzenia w warunkach
bezpieczenstwa. Jezeli wigzka podczerwieni fotokomadrki zostanie przerwana
podczas ruchu zamykania bramy, brama blokuje sie i powraca na pozycje
koncowa gorna.

UWAGA: W przypadku fotokomaorki jednokierunkowej wytacznie z trzema
punktami potgczeniowymi, styk przetaczeniowy i dodatnia strona elektroniki
fotokomarki sg podtaczone do zacisku J30/1 z pozytywnym potencjatem.

W przypadku podtaczenia fotokomorki, nalezy wyja¢é mostek J31 blokady
zaciskow X5!



odbiciowej
+ -  Foto B + - Foto
J30 J31 J30 131
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Podlaczenie nadajnika oraz Podtaczenie fotokomérki
fotokomérki odbiornika

S =nadajnik
E = odbiornik

zabezpieczajaca
(rozwierny)

Zasilanie
24VDC
Zestyk

N ] Y,

Podtaczenie bezposrednich wylacznikow bezpieczenstwa

Elementy bezpieczenstwa, ktére dziatajg bezposrednio na proces sterujacy sa
podigczone do zacisku J10 na bloku zaciskéw X2. Nalezg do nich wytaczniki
zatrzymania awaryjnego i/lub urzadzenia zatrzymujace, zabezpieczenie przed
wciggnieciem i wylacznik bezpieczeristwa drzwi dla pieszych.

Podtaczenie wylacznika bezpieczenstwa drzwi dla pieszych.

W przypadku bram z wigczonymi drzwiami dla pieszych, wytacznik bezpieczenstwa
jest podtaczony do zacisku J10 na bloku zaciskéw X2.
Uwaga! Jezeli jest juz zamontowany, nalezy wyja¢ mosty w pozycji J10.

® P )
* HEEEREEER

Wylacznik urzadzenia zabezpieczajacego
przed poluzowaniem kabli/Urzadzenie
bezpieczenstwa zabezpieczajace przed
zfamaniem sprezyn zabezpieczajacych
\przed upadkiem )

Podtaczenie urzadzen sterujacych, jak wytacznik pociagowy.

W centrali sterujgcej D-PRO Automatic, mozliwe jest podtaczenie urzadzen
sterujacych do bloku zaciskow X4. Funkcja tych wejs¢ dla urzadzen sterujacych
jest opisana w wykazie parametréw w rozdz. 100 do 103.

Podtaczenie sterowania radiowego (modut radiowy)

Slot (odbiornik OXI) 10 PINS - mozliwe jest umieszczenie odbiornika Nice OXI
lub OXIFM serii OPERA.

Podczas tego dziatania, strona z diodg LED/przyciskiem programujgcym musi
by¢ zwrdcona w kierunku wewnetrznej strony obudowy.

W przypadku uzycia urzadzenia radiowego OXI, nalezy ustawi¢ odpowiednie
parametry! Patrz wykaz parametréw - P 106

Ponadto, patrz instrukcje obstugi odbiornika i sterowania radiowego.

Mostki i zworki niezbedne do funkcjonowania centrali sterujacej w
przypadku niepodtaczonych czesci

Mostki:

Zacisk X2 - Pozycja J10

Zacisk X4 - Pozycja J15

Zacisk X5 - Pozycja J31

Zacisk X6 - Pozycja J33

Zworka:

X8-Pin 5-6

X9-Pin 1-2

W przypadku podtaczenia napeddw z ogranicznikami kranicowymi elektronicznymi,
konieczne sg dodatkowe mostki w pozycjach J26, J27 zacisku X7.
Wszystkie te mostki i zworki sg zamontowane fabrycznie.

Podtaczenie swiatet ostrzegawczych 230V - Model ML i MLT

Swiatta ostrzegawcze ML i MLT moga byé podtaczone do jednego z dowolnie
programowalnych stykéw przekaznika.

W tym przypadku, nalezy je podtaczy¢ do mostka miedzy X1(L1) i X3 (7).
Terminale zasilania nalezy nastepnie podtgczyé do X1 N i X3 - 9

|
¥ [OAOOEA

K L1 L2 L3 N

UWAGA: W przypadku uzycia swiatet ostrzegawczych ML i MLT, réwniez
przewdd N (230V) musi by¢ podtgczony do zacisku X1 zasilania.

|
] e

Brake 1 2 34567 89 J

REGULACJE OGRANICZNIKOW KRANCOWYCH

MECHANICZNYCH

Uwaga! Regulacje ogranicznikéw kraricowych musza by¢ wykonane w
obecnosci operatoral

W tym celu, na czas regulacji, nalezy ustawi¢ parametr 105 na 6. MoZliwe

jest uzyskanie dostepu do ptyty ogranicznika kranncowego poprzez odkrecenie
osfony ogranicznika.

( Regulacja ogranicznikéw krarncowych mechanicznych do h
napedow o duzych wymiarach 7 krzywek przetaczajacych
IE 7 bialy Ogranicznik krancowy dodatkowy
2 ZAMKNIJ
IE 6 zielony Ogranicznik kraricowy dodatkowy
2 OTWORZ
IE 5 bialy Ogranicznik krancowy dodatkowy
1 ZAMKNIJ
IE 4 czerwony Ogranicznik krancowy
bezpieczenstwa ZAMKNIJ
IE 3 Dbialy Ogranicznik krancowy ZAMKNIJ
IE 2 czerwony Ogranicznik kraﬁcowy,
bezpieczennstwa OTWORZ
Iﬁ 1 zielony Ogranicznik kraricowy OTWORZ
T T
Regulacja ogranicznikéw kranncowych mechanicznych do
napedéw o matych wymiarach 8 krzywek przetaczajacych
IE 8 bialy Ogranicznik krancowy
dodatkowy 2 ZAMKNIJ
IE 7 zielony Ogranicznik kraficowy
dodatkowy 2 OTWORZ
IE 6 bialy Ogranicznik krancowy
dodatkowy 1 ZAMKNIJ
IE 5 zielony Ogranicznik kraricowy
dodatkowy 1 OTWORZ
IE 4 czerwony Ogranicznik krancowy
bezpieczeristwa ZAMKNIJ
IE 3 Dbialy Ogranicznik krancowy ZAMKNIJ
IE 2 czerwony Ogranicznik krancowy
bezpieczennstwa OTWORZ
Iﬁ 1 zielony Ogranicznik krancowy OTWORZ
B A
N _/

W fazie regulacji, naped jest jprzenoszony na tryb z obecnoscig operatora
przy uzyciu przyciskéw OTWORZ i ZAMKNIJ znajdujacych sie na pokrywie
obudowy.
Po nacignieciu przycisku OTWORZ, powinno nastapié otwarcie bramy; jezeli to
nie nastgpi, nalezy ustawi¢ parametr 75 na 2.
Jezeli naped jest odwrécony o 180° (zostat zamontowany odwrotnie)) powinno
nastgpi¢ otwarcie bramy po nacisnigciu wcisnigtego przycisku OTWORZ; jezeli
o nie nastgpi, nalezy ustawi¢ parametr 75 na 2.
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Ponadto, nalezy poprawi¢ dwa ograniczniki kraicowe awaryjnego w sposob
taki, by zadziataty pi ogranicznikach roboczych.

Polecenie Przewod Silnik
X2 -J11/U 1 U
X2 - J11N 2 \
X2 - J11/W 3 W

X2 -J10 Mostek -
X7 - MiniFit Szary Ztacze AMP 3
X7 - MiniFit Zielony Ztagcze AMP 4
X7 - MiniFit Biaty Ztacze AMP 2
X7 - MiniFit Rozowy Ztacze AMP 5
X7 - MiniFit Z6tty Ztacze AMP 6
X7 - MiniFit Brazowy Ztacze AMP 1

Pozycja wytaczania dolna

W celu dokonania regulacji ogranicznika odnoszacego sie do pozycji wytaczania
bramy, nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

Ustawi¢ brame w zadanej pozycji ZAMKNIECIA.

Ustawi¢ krzywke przetaczajaca 3 E | (biata) w sposdb umozliwiajgcy wigczenie
ogranicznikéw.

Dokreci¢ srube mocujaca A.

Regulacja jest wykonywana przy uzyciu sruby B.

Ustawi¢ brame w zadanej pozycji OTWARCIA.

Ustawi¢ krzywke przetaczajaca 1 E | (zielona) w sposdb umozliwiajgcy wigczenie
ogranicznikow.

Dokreci¢ srube mocujaca A.

Regulacja jest wykonywana przy uzyciu sruby B.
Ograniczniki kraricowe bezpieczenstwa 2 SE| i 4 SE1 (czerwony) muszg by¢

wyregulowane w taki sposdb, aby zadziataly natychmiast po przekroczeniu
sterujgcego ogranicznika kraricowego.

Wytaczniki bezpieczenstwa 2 SE | i 4 SE 1 (czerwony) sg regulowane fabrycznie,
w niewielkiej odlegtosci od ogranicznika roboczego.

Po przeprowadzeniu préby funkcjonowania, nalezy sprawdzi¢ prawidtowe
umieszczenie srub mocujacych.

Dodatkowe ograniczniki kraricowe 8 P2| i 7 P2} sg bezpotencjatowymi

stykami zamknigtymi, a dodatkowe ograniczniki krancowe 6 P1| i 6 P11 sa

bezpotencjatowymi stykami przetgczajgcymi.

¢ W trybie automatycznym, ogranicznik 6 jest uzywany jako ogranicznik
wstepny. Nalezy go wyregulowaé¢ w sposob taki, by zadziatat w
odlegtosci 5 cm od podtoza.

¢ Podczas funkcjonowania w obecnosci operatora nie jest konieczna
jego regulacja i moze by¢ uzywany jako styk bezpotencjatowy.

(4 N\
@ Ograniczniki kranicowe mechaniczne

typ duzy )

W kolejnych punktach zamieszczono gtéwne funkcje programowania centrali
D-PRO Automatic dostepne przy uzyciu przetgcznikéw typu ,DIP-switch”.

W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat dostepnych funkciji,
nalezy sie zapoznac z dodatkiem ,Parametry i lista btedéw D-PRO Automatic”
dotaczonym do niniejszej instrukciji.

6 — Polski

REGULACJE OGRANICZNIKOW KRANCOWYCH

CYFROWYCH

Regulacja pozycji krarnicowych

W tym celu nalezy ustawi¢ przetacznik DIP-
switch 4 na ,ON”.

Miga goérna, kreskowana linia na ekranie.

Regulacja gérnego potozenia koncowego

Przy uzyciu przyciskéw OTWORZ i ZAMKNIJ
znajdujgcych sie na pokrywie centrali sterujgcej
podczas pracy w obecnosci operatora, ustawic
brame w pozycji koricowej gornej. Nastepnie,
nalezy zapisac, naciskajgc na krétko przycisk
programowania OTWORZ lub ZAMKNIJ na
ptycie przednie;.

W tej chwili miga kreskowana linia dolna.

Regulacja dolnej pozycji koncowej

Przy uzyciu przyciskéw OTWORZ i ZAMKNIJ na
pokrywie centrali sterujgcej podczas pracy, w
obecnosci operatora, ustawi¢ brame na pozycii
koncowej dolnej. Zapisac ten punkt, naciskajac
na krétko przycisk programowania OTWORZ
lub ZAMKNIJ na ptycie przedniej.

W tej chwili migaja kreski srodkowe.

Jezeli nie jest konieczne dokonanie regulacii
zadnego otwarcia czesciowego, przetacznik
DIP-switch 4 nalezy ustawi¢ na OFF!

Otwarcie czesciowe

W razie koniecznosci wyregulowania otwarcia
czesciowego przetgcznik DIP-switch 4 nalezy
pozostawi¢ w pozycji ON.

Przy uzyciu przyciskow OTWORZ i ZAMKNIJ
znajdujacych sie na pokrywie centrali sterujacej
mozliwe jest dokonanie zgdanej regulacji
czesciowsj; ponowne potwierdzenie i zapisanie
pozycji nastepuje przy uzyciu przyciskow
OTWORZ lub ZAMKNIJ na ptycie przedniej.

W tej chwili wyswietlany napis zniknie.

W tej chwili, przesunac przetacznik DIP-switch
4 na pozycje ,OFF”.

Na wyswietlaczu pojawi sie migajacy napis
Einr!

Naciskajac przycisk OPEN na pokrywie
zostaje uruchomiony tryb wczytywania i brama
przesunie sig kilkakrotnie na pozycje koricowg
gorng i, po krotkiej przerwie, na pozycje
koricowg dolng. Wyswietlenie napisu Einr
zniknie!

Wykonaé ,regulacje konca” zgodnie z
wykazem parametréw.

Parametr 10 = regulacja pozycji koncowej
gornej

Parametr 11 = regulacja pozycji koncowej
dolnej

Parametr 12 = regulacja otwarcia czgsciowego

Zmiana kierunku obrotéw enkodera

DIP 3i 4 na ON = wyswietlanie kierunku
obrotow

DIP 3i 4 na ON + przycisk OTWORZ = zmiana
kierunku obrotéw w jednym kierunku

DIP 314 na ON + przycisk ZAMKNIJ = zmiana
kierunku obrotéw w przeciwnym kierunku
Kierunek zliczania enkodera moze by¢
zmieniony rowniez przy uzyciu parametru 75.

Wszystkie przetaczniki DIP-switch na OFF
= wyswietlanie STOP




FUNKCJE ROBOCZE

W normainych warunkach roboczych,
ekran wyswietla stan bramy lub numer
obecnego btedu.

W tym celu nalezy ustawi¢ wszystkie
przetaczniki DIP-switch na OFF!

Wyswietlanie pozyciji bramy

Przenies¢ przetacznik DIP-switch 1 na pozycje
ON.

Przy uzyciu przyciskéw OTWORZ i ZAMKNIJ
(na ptycie przedniej) wybra¢ parametr O.
Nastepnie, przenies¢ przetacznik DIP-switch 1 i
4 na pozycje ON. Biezaca pozycja bramy jest
wyswietlana na ekranie.

Jezeli przetgczniki DIP-switch 1-4 zostang
przeniesione na pozycje ON i nastgpnie zostang
wecisniete przyciski OTWORZ i ZAMKNIJ ma
plycie przedniej, na wyswietlaczu pojawi sig
pozycja koricowa gorna.

Wyswietlanie parametrow

Przenies¢ przetgcznik DIP-switch 1 na pozycije
ON.

Przy uzyciu parametru OTWORZ nastepuje
przejscie do wyzszego numeru parametru.

Przy uzyciu parametru ZAMKNIJ nastepuje
przejscie do nizszego numeru parametru.
Naciskajac réwnoczesnie przyciski OTWORZ
i ZAMKNIJ (na ptycie przedniej), numer
parametru zostanie ustawiony na 0.

Zmiana wybranych parametréw (scroll)
DIP-switch 1 na pozycji ON.

Przy uzyciu przyciskéw OTWORZ i ZAMKNIJ na
ptycie przedniej, wybra¢ zadany parametr.

Nastepnie, przeniesc przetacznik DIP-switch 1
i 4 na pozycje ON. Poprzez uzycie przycisku
OTWORZ na ptycie przedniej nastepuje
zwigkszenie numeru parametru.

Poprzez uzycie przycisku ZAMKNIJ na ptycie
przedniej nastepuje zmniejszenie numeru
parametru.

Zapisa¢ wybrane parametry - Ustawic
przetacznik DIP-switch 4 na pozycji OFF.

Skasowac parametr.

Jezeli przetgczniki DIP-switch 1 i 4 znajduja sie
w pozycji ON i zostang rownoczesnie nacisnigte
przyciski OTWORZ i ZAMKNIJ, wybrany
parametr zostanie skasowany.

Szybka zmiana wartosci parametru.
Przytrzymac wcisniety przycisk przez 1 sek.
Wartosc¢ zostanie zwigkszona o 10 jednostek
/ sek.

Przytrzymac wcisniety przycisk przez 3 sek.
Wartos¢ zostanie zwiekszona o 100 jednostek
/ sek.

—J

Zamkniecie automatyczne

Jezeli jest wigczona funkcja Zamykania automatycznego, brama w pozycii
koricowej zostanie zamknigeta po uptywie czasu ustawionego dla parametru
41, Patrz lista parametrow. Po wigczeniu funkcji Stop, zostanie zatrzymane
zamkniecie automatyczne.

Jezeli brama znajduje sig w pozycji korcowej gornej i zostanie przekroczona
fotokomarka lub zostanie wcisnigty przycisk OTWORZ, czas odnoszacy sie do
zamkniecia automatycznego zostaje zresetowany.

Skasowac¢ pamieé Eprom (Reset-ustawienia fabryczne)

Po uptywie 2 sekund pamie¢ Eprom zostanie
przeniesiona na ustawienia fabryczne

(w celu uzyskania domysinych wartosci
parametrow, patrz wykaz parametrow).

Nastepnie, centrala sterujgca wykona nowe
uruchomienie.

Z ustawieniem EE_1 zostajg wigczone
parametry inwertera.

W celu pracy z inwerterem, nalezy wpisaé
parametr P70 zgodnie ze wskazdwkami,
wszystkie inne parametry musza by¢ ponownie
ustawione w zaleznosci od projektu. Patrz lista
parametrow.

TYP WYSWIETLACZA ROBOCZEGO

Regulacja pozycji koncowych - zostaje
wyswietlone swiattlo ostrzegawcze g D) ] B

(N
(]
'

Pozycja koricowa GORNA
Pozycja koncowa DOLNA |

Otwarcie czgsciowe 0 0

WYSWIETLENIE pozyciji koricowych - "Nl
STANDARD -P5=0 !

Pozycja koricowa GORNA

Pozycja koncowa DOLNA

Otwarcie czesciowe
WYSWIETLENIE pozycji koricowych - Test -

- =
-P5=1 C Q0
Pozycja koricowa GORNA
[t
2) IQ) a2
Pozycja koncowa DOLNA
=] [E] =l [
o L}

Otwarcie czesciowe

WYSWIETLENIE ruchu bramy - Test - P5 ot
=2 Pl oo
OTWIERANIE BRAMY
pu | -
C o
ZAMYKANIE BRAMY
TYP WYSWIETLACZA ROBOCZEGO
Stany wejs¢ sa wyswietlane w nastepujacy
sposob:
ustawi¢ parametr P29 na 1. e
: t [ A
Przycisk ZAMKNIJ
. - (N
Przycisk OTWORZ t "o E
o E 100 3
Przycisk impulsowy Iub kabel "o
pociagowy
1M
E U= -‘
Fotokomadrka
Jef: |
Sygnat radiowy v

Wejscie zatrzymania awaryjnego

oM
o

)
()
(g

Listwa na krawedzi dolnej
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Przeglad schematyczny D-PRO Automatic - 2,2kW
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Plyta macierzysta D-PRO Automatic - 2,2kW

Zaciski wtykowe !

ogranicznikow
cyfrowych

Ztacze TYKO
Mini-Fit
ogranicznikow
cyfrowych

Zaciski wtykowe
ogranicznikow
mechanicznych

Ztgcze plyty
kondensatora
rozruchowego

Podtgczenie anteny
kablowej lub anteny

zewnetrznej
Slot odbiornika Podtaczenie przy uzyciu Wybor listwy
OoXl kabla wspotosiowego na krawedzi

dolngj

Receiver
OX1

Zaciski
— Ogranicznika 1/2
i . OTWORZ
[

|-

Zaciski listwy
bezpieczenstwa

Zaciski fotokomorki

d — g J Ztacze wytacznika
=Nl kluczykowego

Zaciski wtykowe

STYK NO BEZPOTENCJALOWY
= ZAMKNIJ
‘ Klawiatura

STYK NO BEZPOTENCJALOWY
IMPULS
Klawiatura
= STYKNO BEZPOTENCJALOWY
| OTWORZ
I Klawiatura
= STYK NC BEZPOTENCJALOWY
. STOP
Klawiatura

Bezpotencjatowy styk
czerwonej lampy

—= Bezpotencjatowy styk
sygnalizacji potozenia
koncowego gornego

— Bezpotencjatowy styk
sygnalizacji potozenia
koncowego dolnego

Podtgczenie hamulca
s P elektromechanicznego
ONyL £l APy uZ T, e— y 2 200V DC

(4] 7'2-d-01-0€-909 | . - £ !

_ Zaciski PE
Qe

Zaciski silnika Zaciski sieciowe \
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Plyta przednia D-PRO Automatic - 2,2kW

Kabel potgczeniowy ptyty
sterownika

10 - Polski

CS337-A.R10

R3(1f
303
-

&
£l 'em om-
l‘II'I b

L
NOTAUS

Obudowa D-PRO
widok z przodu

ptyty przedniej z
wyswietlaczem

&
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PARAMETRY TECHNICZNE - CHARAKTERYSTYKA

UWAGI

® Wszystkie podane parametry techniczne odnoszg sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C).
¢ Nice zastrzega sobie prawo do wprowadzania koniecznych zmian do produktu przy jednoczesnym zachowaniu funkcjonalnosci i przeznaczenia.
e Kompletna instrukcja obstugi sktada sie z instrukcji obstugi napedu i instrukcji centrali sterujgce;.

OPIS

Napiecie zasilania

D-PRO AUTOMATIC - 2,2kW
3 x 400V AC 50Hz (chronione bezpiecznikiem 6 lub 10A)

D-PRO AUTOMATIC - 5,5kW
3 x 400V AC 50Hz (chronione bezpiecznikiem 10A)

Moc silnika

do 2,2kW

do 5,5kW

Potaczenie silnika

3 styki stycznika NO
400V/maks. 2,2 kVA

3 styki stycznika NO
400V/maks. 5,5kVA

Ochrona w obu przypadkach za pomoca bezpiecznika ceramicznego 6,3 AT ze $rodkiem gaszacym UWAGA: Do

ochrony silnika mozliwe jest uzycie wytgcznie

dostarczonych bezpiecznikéw ceramicznych.

Moc spoczynkowa

< 4VA

< 4VA

Temperatura otoczenia

od -20°C do +50°C

od -20°C do +50°C

Napiecie sterujace 24V DC wtérna ochrona z bezpiecznikiem z opdznionym dziataniem 0,8A

Nasze napedy i centrale sterujace posiadaja homologacje TUV-NORD.

Deklaracja zgodnosci CE
Deklaracja zgodna z nastepujacymi dyrektywami: 2006/95/WE (LVD) EN 60335-1:2012, 2004/108/WE (EMC), 2006/42/CE (MRL)

Uwaga: Zawartos¢ niniejszej deklaracji zgodnosci odpowiada oswiadczeniom znajdujgcym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice
S.p.A., w szczegdlnosci ostatnim zmianom dostepnym przed wydrukowaniem ninigjszej instrukciji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w celach wydawni-
czych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyska¢ w siedzibie spétki Nice S.p.A. (TV) I.

Nazwa producenta: NICE S.p.A.

Dokument: 490/D-PRO AUTOMATIC zm.01

Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italia
Typ produktu: Centrala sterujgca do bram segmentowych Nice
Model / Typ: D-PRO AUTOMATIC

Deklaruje sie, ze odpowiednia dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z Zatacznikiem VII A do dyrektywy 2006/42/WE.
W celu poznania lokalizacji dokumentacji technicznej, patrz adres.

Ja, nizej podpisany, Mauro Sordini jako Chief Executive Officer deklaruje na wtasng odpowiedzialnosc, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny z nastepu-
jacymi dyrektywami:

e DYREKTYWA 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z 17 maja 2006, Dyrektywa Maszynowa, zgodnie z nastepujacymi normami zhar-
monizowanymi: EN ISO 13849: 2008.

Funkcje bezpieczne: kontrola zewnetrznych elementéw bezpieczenstwa (styk x6) kat. 2 PL d, kontrola pozycji koncowej kat. 2 PL d, taricuch bezpieczenstwa,
zatrzymanie bezpieczenstwa kat. 3 PL d.

e DYREKTYWA 2006/95/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z 12 grudnia 2006, zgodnie z nastgpujgcymi normami zharmonizowanymi: EN
60335-1:2012 (Dyrektywa ,niskonapieciowa”).

e DYREKTYWA 2004/108/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z 15 grudnia 2004, zgodnie z nastepujgacymi normami zharmonizowanymi: EN
61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 (Dyrektywa EMC)

e Swiadectwo badania WE typu nr 44 205 13 405182 001 NB0044 TUV NORD CERT GmbH, Langemarckstr. 20, 45141 Essen
Oderzo, 1 pazdziernika 2013

Mauro Sordini
Execpitive Officer)
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Gebruiksaanwijzing vertaald uit het Duits

Deze gebruiksaanwijzing is bestemd voor de apparaten van serie RO1.

(Zie typeplaatje).
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Algemene veiligheidsinstructies

De planning en vervaardiging van de onderdelen waaruit de industriéle
deurbesturing D-PRO Automatic bestaat, alsmede de gebruiksaanwijzing
die u hebt, bevatten informatie over de geldige veiligheidsvoorschriften. Een
verkeerde installatie kan tot zwaar letsel leiden van de personen die de montage
uitvoeren resp. de installatie gebruiken. Om die reden is het tijdens montage
belangrijke om alle instructies in deze handleiding te volgen.

Voer de installatie niet uit, wanneer er twijfel van enigerlei aard bestaat
en vraag eventueel om hulp bij de klantenservice van Nice.

WERK VEILIG!

WAARSCHUWING! - Voor de veiligheid van personen is het belangrijk
om u aan deze instructies te houden.

WAARSCHUWING! - Bewaar beslist de instructies die belangrijk zijn
voor de veiligheid.

Volg beslist deze instructies:

e Voer uitsluitend de in deze handleiding voorziene elektrische
aansluitingen uit: een verkeerde uitvoering van de aansluitingen kan
het systeem ernstig beschadigen.

* Wanneer de bekabeling buiten wordt gebruikt, moet deze volledige
door een installatiebuis worden beschermd.

Met inachtneming van de risico's die bij de installatie en bediening
van het systeem kunnen optreden, moet het aandrijfsysteem worden
geinstalleerd, terwijl rekening wordt gehouden met de volgende
instructies:

- Voer alleen de wijzigingen aan de besturing resp. de aandrijving uit die in deze
handleiding worden beschreven. Andere wijzigingen kunnen bedrijfsstoringen
veroorzaken. De fabrikant is niet aansprakelijk voor schades die door
willekeurige veranderingen aan het aandrijfsysteem of aan de besturing werden
doorgevoerd.

- Plaats de besturingen niet in de buurt van warmtebronnen of open vuur. Dit
kan bedrijfsstoringen, brand en gevaren veroorzaken.

- De besturing resp. de aandrijving mogen bij de installatie niet in water of een
andere vloeistof worden gedompeld. Voorkom bij de installatie dat vioeistoffen
in het systeem kunnen binnendringen.

- Het verpakkingsmateriaal van het aandrijfsysteem moet worden weggegooid
met nauwkeurige naleving van de plaatselijke voorschriften.
WAARSCHUWING! - Bewaar deze handleiding zorgvuldig om toekomstige
afvalverwijderings- of onderhoudswerkzaamheden aan de inrichtingen te
vergemakkelijken.

KENNIS VAN HET SYSTEEM EN VOORBEREIDING

VAN DE INSTALLATIE

Beschrijving en gebruik

De D-PRO Automatic is een industri€le deurbesturing voor drie- en eenfasige
sectionele, snelloop- en roldeuraandrijvingen, 230 alsmede 400 V, met
mechanische of elektronische eindschakelaar. Alle gebruikelijke veiligheids- en
bedieningselementen kunnen worden aangesloten.

Aanvullende toepassingsmogelijkheden (o.a. stoplichten, inductielussen voor
de herkenning van voertuigen of op afstand bediende onderhoudsfuncties)
kunnen door het uitrusten met verschillende insteekkaarten (modules) worden
uitgevoerd.

Om een industriéle deur te openen of te sluiten wordt slechts de betreffende
druktoets van de deksel- resp. buitendruktoets bediend.

In de automatische modus is het ook mogelijk om de industri€le deur draadloos
te openen en te sluiten.

Elk ander gebruik is niet conform de voorschriften! De fabrikant is
niet aansprakelijk voor schades door ondeskundig gebruik van de
verschillende mechanismen van het systeem dat anders is dan in deze
handleiding is voorzien.Deze is verantwoordelijk voor de volledige
installatie.

Deze moet zorgen voor de naleving van de betreffende normen en richtlijnen
(bijv.EN 13241-1). De monteur van de installatie dient erop te letten dat de
EMC-richtlijnen, laagspanningsvoorschriften, machinerichtliinen en de richtlijn
voor bouwproducten worden nageleefd.

Deze is verantwoordelijk voor het opstellen van de technische documentatie
van de volledige installatie die bij de installatie moet worden meegeleverd.

Nationale en lokale voorschriften en normen voor de installatie alsmede
de ongevallenpreventievoorschriften van de beroepsvereniging dienen
in acht te worden genomen.

Bij werkzaamheden aan de industriéle deurinstallatie dient deze beslist
spanningsvrij te worden geschakeld.

De installatie testen

Lees eerst deze montage- en gebruiksaanwijzing zorgvuldig door, voordat u
met de installatie van de besturing begint.

Onze garantie en productaansprakelijkheid vervallen, wanneer zonder onze
voorafgaande, schriftelijke toestemming eigen bouwkundige veranderingen
of onvakkundige installaties worden uitgevoerd of voor welke opdracht wordt
gegeven, die indruisen tegen de door ons opgegeven montagerichtlijnen.

De monteur van de installatie dient erop te letten dat de EMC-richtlijnen,
laagspanningsvoorschriften,  machinerichtlinen en de richtljn  voor
bouwproducten worden nageleefd.

WAARSCHUWING! - De besturing en de aandrijving mogen niet in een
explosief gebied worden gebruikt.
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Montage van de besturing D-PRO Automatic

Montage van de besturing D-PRO Automatic Iy R
Ga als volgt te werk voor de bevestiging van de besturing: o 210
01.0penhetdekselvandebesturingsbehuizing: maak de bevestigingsschroeven | | |~
os. ~—
02. Bereid zowel de gaten voor de kabeldoorvoer van de elektrische
aansluitkabel als voor de signaalkabel op de besturing voor.
Om dit uit te voeren en in het bijzonder om de IP-beschermingsgraad te
garanderen is het gebruik van speciaal gereedschap noodzakelijk (kroonboor
resp. cirkelzaag). Kabeldoorvoeren ziin alleen toegestaan in de onderste
behuizingwand. 125
03. Het bevestigen van de behuizing is afhankelijk van de omstandigheden op
de montageplaats. De installatie is op 3 verschillende manieren mogelijk:
a) Direct op de wand door gebruik van de schroeven op de behuizing (A).
b) Door gebruik van de meegeleverde standaardbevestigingen (B).
c) Het is noodzakelijik om de behuizing op 2 cm afstand te monteren om
de kabels tussen de behuizing en de wand door te voeren. De optionele
toebehorenset NDA530 bevat 4 afstandhouders (hoogte 20 mm) en een o
kunststof afdekking om dekabelingangen te beschermen. -
04. Nu kunnen alle elektrische aansluitwerkzaamheden worden uitgevoerd. M
Neem de betreffende installatie- en gebruiksaanwijzing in acht voor de installatie
van elektrisch toebehoren.
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TABEL 1 - Technische specificaties elektriciteitskabels (afb.

Aansluiting Kabeltype Maximale lengte

A: VOEDINGSKABEL met CEE-stekker Motor < 1,5 kW 5 x 0,75 mm? 1 m (Opmerking 1)
Motor > 1,5 Kw 5 x 1,5 mm?

B: MOTORKABEL Voor aandriffmotoren van Nice zijn overeenkomstige 5-7-11m
kabels als toebehoren verkrijgbaar.

C: Kabel KNIPPERLICHT 2 x 0,75 mm? (voor knipperlicht) 10m

D: Kabel fotocel 4 x 0,5 mm? 15m

E: Kabel SLEUTELSCHAKELAAR 3x2x0,25 mm? 10m

F: Spiraalkabel voor onderloopbeveiliging Nice-spiraalkabel als toebehoren verkrijgbaar 4m

Opmerking 1 — Wanneer de voedingskabel langer is dan 5 m, is het noodzakelijk om een grotere diameter te gebruiken.

VOEDINGSKABELAANSLUITING Aansluiting 1-fasige uitvoering .

-
L1 L2 N
Aansluiting 3-fasige uitvoering o X1 I ) =

(4 L1 L2 L3 N )
o x1 [0 L -

. . ' <
' Op klemmen L1 (fase) en L2 (N) en de PE-klem is een VEILIGHEIDSSTEKKER

\_ _J | aangesloten. De stroomaansluiting kan ook met de optionele hoofdschakelaar
worden uitgevoerd. Dan kan de VEILIGHEIDSSTEKKER bij montage worden
L1, L2, L3, N is een CEE-stekker van 16 A aangesloten. verwijderd. Bij gebruik van een 200 V/DC-rem moet op klem X1 een brug van

" : ) L2 (N) naar N worden geplaatst.
De stroomaansluiting naar de D-PRO Automatic kan ook met een optionele

3-fasige hoofdschakelaar worden uitgevoerd. Dan kan de CEE-stekker bij

, Functies en parameters
montage worden verwijderd. p

) ) ) ) Op de besturing D-Pro Automatic kunnen verschillende parameters in de
Indien niet reeds aanwezig, moet de voedingskabel op klem X1 (L1, 12, L3, N) | installatiefase of voor de bediening worden gekozen. Veel functies kunnen met

en op klem PE worden aangesloten. de correcte waarde van de betreffende parameters worden ingeschakeld.
WAARSCHUWING: De stroomaansluiting moet op locatie door smeltzekeringen | De parameters kunnen via de DIP-schakelaars en de druktoetsen aan de
van 3 x 16 A zijn beveiligd. achterzijde van de dekselprintplaat worden gewijzigd en het resultaat verschijnt

op het display.

Meer informatie hierover, alsmede de parameterlijst, treft u aan in de bijlage van
deze handleiding.

Controle draairichting

BELANGRIJK: De industriéle deur moet met de noodbediening 50 cm worden
geopend om bij een verkeerd ingestelde draairichting te voorkomen dat de
dragende kabel (sectionele deuren) eraf springt of dat het lamellen (roldeuren,
het doek bij snellopende deuren) wordt omwikkeld.

Nu kan het apparaat worden ingeschakeld (CEE-stekker insteken).
Test met de druktoetsen OMHOOG en OMLAAG de draairichting in het
dodemansbedrijf. Indien de looprichting niet overeenkomt met de pijlrichting
van de ingedrukte druktoets, moet in parameter 75 de betreffende draairichting
worden gewijzigd (P 75 = 2).

1-fasige motor aansluiten

(" N\
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Aansluitplaats op D-PRO X8

WAARSCHUWING: De omschakelbrug 230/400 V aan de onderzijde van de printplaat moet op 230 V zijn vastgesoldeerd! Codenummers NDCC1200 tot
NDCC1299 van de besturingen D-Pro Automatic zijn in de fabriek naar 230 V omgezet en worden geleverd met voorgemonteerde printplaat op X8 voor de
aansluiting van de condensators.
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Eindschakelaars instellen - algemene info

Als een motorkabel zonder Mini-Fit-stekker (J5) wordt aangesloten, moet
het veiligheidscircuit (thermo) op klem X7 (J29) worden aangesloten. De
elektronische eindschakelaar (encoder) wordt dan op klemmen X7 (J34, J35)
aangesloten.

Bij de D-PRO Automatic is het mogelijk om bij het gebruik van mechanische
eindschakelaars op de aandrijving een tweede, aanvullende eindschakelaar
voor de richting OMHOOG aan te sluiten (J33/X6) en dan via een (optionele)
positieschakelaar op het behuizingdeksel D-PRO Automatic tussen twee
verschillende OMHOOG-standen te kiezen (bijv. zomer-/winteromschakeling).
Bij gebruik van een elektronische eindschakelaar wordt de aanvullende
OMHOOG-stand tijdens de programmering van de eindschakelaar ingesteld.

Voer de instellingen van de eindschakelaar in het dodemansbedrijf uit!
Bij gebruik van de Nice-kabel zijn de betreffende klemmen al voorgemonteerd.

Met de instelling van de werkingseindschakelaars worden de bovenste en
onderste uitschakelstand van de industriéle deur bepaald.

Voor de instelling moet de aandrijving elektrisch zijn aangesloten.

BEDIENINGSELEMENTEN EN AANSLUITINGEN

Met de in het deksel aangebrachte druktoetsen wordt de industriéle deur in
het zelfvergrendelings- resp. dodemansbedrijf OMHOOG of DICHT bewogen.

Als de industriéle deur in het zelfvergrendelingsbedrijf werkt, kan de deur te
allen tijde via de druktoets STOP worden gestopt.

Voor de bediening van buitenaf kunnen extra bedieningselementen worden
aangesloten, zoals een drievoudige druktoets.

Een binnen resp. buiten gemonteerde trekschakelaar (plafondtrekschakelaar)
stuurt de industriéle deur in de functie OMHOOG-STOP-DICHT.

Extern bedienkastje OMHOOG, STOP, DICHT aansluiten

Voor de bediening van buitenaf kan op de D-PRO Automatic een 3-delige
druktoets op klemmenblok X4 worden aangesloten. De beide druktoetsen voor
OMHOOG en DICHT dienen dan als sluiter te worden uitgevoerd.

Aangezien de druktoets STOP in het veiligheidscircuit is geschakeld, moet deze
als opener worden aangesloten.

Verwijder bij aansluiting van een STOP-druktoets op klemmenblok X4 de brug
op klem J15 en sluit de STOP-druktoets (opener) aan!

(4 N\
o Aansluiting van de bedieningselementen
OPEN, STOP, DICHT en IMPULS

DICHT

STOP  OPEN Imp
ns e nz ns

“ @@@@@@H@@!
AEANRE RN

Aansluiting 3-voudige toets met 4-draadse kabel

STOP  OPEN  Imp

15 J16 N7 18
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Aansluiting van een sleutelschakelaar

DICHT

STOP  OPEN  Imp DICHT
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Een opto-elektronische onderloopbeveiliging aansluiten

Een opto-elektronisch onderloopbeveiliging is op een wiize opgebouwd
dat over de gehele lengte een lichtstraal wordt onderbroken, wanneer de
onderloopbeveiliging wordt aangeraakt. Teneinde de onderloopbeveiliging
over de volledige lengte te kunnen controleren moet hier aan het einde van de
onderloopbeveiliging een ontvanger worden aangesloten.

() \ v

Pneumatische / 8,2 kOhm

Optische

Jumper J1 op opto aangesloten = gereed voor bedrijf voor optische lijst

Voor het geval de onderloopbeveiliging op de vioer dient te worden gedrukt,
wordt de omkeerfunctie geneutraliseerd door een vooreindschakelaar
(aanvullende eindschakelaar Voor-ES) op klem J27 van klemmen blok X7 aan
te sluiten (geldt alleen voor mechanische eindschakelaars).

Hiervoor wordt de vooreindschakelaar ca.5 cm boven de vioer ingesteld.

o A
wit - GND/OV

groen - uitgang —|
bruin-12VvDC —]

) [H0
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Onderloopbeveiligingslijst 8,2 kQ aansluiten

Op de D-PRO Automatic is het rechtstreeks mogelijk om een elektrische resp.
pneumatische onderloopbeveiligingslijst aan te sluiten.

(® .86 + 12v Waarschuwing!! Bij gebruik van een pneumatische A
onderloopbeveiliging in combinatie met industriéle
X6 deurdoos art.nr. NDAO10 moet ook de min van de
@m@ @m spiraalkabel op klem X6 worden aangesloten.
8,2 kQ
- /

De analyselogica voor de onderloopbeveiliging is reeds geintegreerd. Om
het volledige elektrische circuit van de onderloopbeveiligingslijst te kunnen
bewaken moet de onderloopbeveiliging met een weerstand (8,2 kQ) worden
aangesloten.

Aansluiting op de onderloopbeveiliging gebeurt op klem J32 (S en +) van
klemmmenblok X6.

® ! N
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Pneumatische / 8,2 kOhm Optische

Jumper J1 op 8,2 k gestoken = gereed voor gebruik voor pneumatisch lijst
alsmede voor elektrische lijst met 8,2 kQ.

Bij gebruik van een pneumatische onderloopbeveiliging moet parameter P105
op 1 worden ingesteld!

Fotocel aansluiten

Op de D-PRO Automatic is het rechtstreeks mogelijk om een fotocel (op
klemmenblok X5) aan te sluiten als doorrijdbeveiliging. Als de infrarode
straling van de fotocel in de DICHT-beweging van de industriéle deur wordt
onderbroken, dan stopt de deur en keert om naar de bovenste eindpositie.

WAARSCHUWING: Bijeen eenwegfotocel met slechts drie aansluitklempunten
zijn het schakelcontact en de pluszijde van de fotocelelektronica op klem J30/1
met het pluspotentiaal verbonden.

Verwiider bii aansluitina van de fotocel de brua van J31. klemmenblok X5!
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Directe veiligheidsschakelaars aansluiten

Veiligheidselementen die direct in het regelverloop ingrijpen, worden op
klem J10 op klemmenblok X2 aangesloten. Hierbij horen de noodstop resp.
vanginrichting, intrekbeveiliging en de loopdeurbeveiliging.
Loopdeurbeveiliging aansluiten

Bijindustriéle deuren met eeningebouwde loopdeur wordt de veiligheidsschakelaar
op klem J10 op klemmenblok X2 aangesloten.

Waarschuwing! Wanneer deze al is voorgemonteerd, moet de brug op positie
J10 worden verwijderd.
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Schakeling voor slappe
kabel/veerbreukbeveili-
ging of afrolbeveiliging
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Extern bedienkastje bijv. trekknop aansluiten

Bij de regeling D-PRO Automatic is het mogelijk om externe bedienkastjes op
klemmenblok X4 aan te sluiten. De functie van deze ingangen van de externe
bedienkastjes is in de parameterlijst par. 100 tot 103 beschreven.

Draadloze besturing aansluiten (draadloze module)

Op aansluitplaats (receiver OXI) 10 PINS - kan de Nice-ontvanger OXI of OXIFM
uit de OPERA-serie worden ingestoken.

Hiervoor moet de zijde met de LED/programmeertoets naar de binnenzijde van
de behuizing wijzigen.

Bij gebruik van de OXI-draadloze ontvanger dienen de betreffende parameterste
worden ingesteld! Zie parameterlijst - P 106

Zie voor meer informatie de gebruiksaanwijzingen van de ontvanger en de
afstandsbediening.

~

J

Vereiste draadbruggen en jumpers voor de paraatheid van de regeling
bij niet aangesloten componenten

Draadbruggen:
Klem X2 - positie J10
Klem X4 - positie J15
Klem X5 - positie J31
Klem X6 - positie J33
Jumper:

X8-pin 5-6

X9-pin 1-2

Bij aansluiting van aandrijvingen met elektronische eindschakelaar zijn bovendien
draadbruggen op posities J26, J27 van klem X7 nodig.

Deze draadbruggen en jumpers zijn allemaal in de fabriek gemonteerd.

Aansluiting knipperlicht 230 V - Type ML en MLT

De beide knipperlichten ML en MLT kunnen op één van de vrij programmeerbare
relaiscontacten worden aangesloten.

Hiervoor moet op een brug van X1 (L1) op X3 (7) worden aangesloten.

Beide spanningsaansluitingen worden dan op X1 N en X3 - 9 aangesloten.

®

~

| |
8 2 s T

K L1 L2 L3 N Brake 1 2 3 45 6 7 8 9 J

WAARSCHUWING: Bij het bedrijf van knipperlichten ML en MLT moet bij de
stroomvoorziening op klem X1 ook de N worden aangesloten (230 V).

INSTELLINGEN MECHAN.EINDSCHAKELAAR

Waarschuwing! Voer de instellingen van de eindschakelaar in het dodemansbedrijf
uit!

Hiervoor dient gedurende het instelproces parameter 105 op 6 te worden
ingesteld. De printplaat van de eindschakelaar is toegankelijk nadat de kap
van de eindschakelaar eraf is geschroefd.

( Instelling mechan. eindschakelaar grote aandrijvingtypen -7 h

Schakelnokken
IE 7 wit Extra eindschakelaar 2 DICHT
IE 6 groen Extra eindschakelaar 2 OPEN
IE 5 wit Extra eindschakelaar 1 DICHT
IE 4 rood Veiligheidseindschakelaar DICHT
IE 3 wit Eindschakelaar DICHT
IE 2 rood Veiligheidseindschakelaar OPEN
Iﬁ 1 groen Eindschakelaar OPEN

T T
B A

Instelling mechan. eindschakelaar kleine aandrijvingtypen -8

Schakelnokken
IE 8 wit Extra eindschakelaar 2 DICHT
IE 7 groen Extra eindschakelaar 2 OPEN
IE 6 wit Extra eindschakelaar 1 DICHT
IE 5 groen Extra eindschakelaar 1 OPEN
IE 4 rood Veiligheidseindschakelaar DICHT
IE 3 wit Eindschakelaar DICHT
IE 2 rood Veiligheidseindschakelaar OPEN
Iﬁ 1 groen Eindschakelaar OPEN

N\ B A _/

In het instelbedriff wordt de aandrijving in het dodemansbedriff via de
druktoetsen OMHOOG en OMLAAG op het deksel van de behuizing verplaatst.

Bij het bedienen van de druktoets OMHOOG moet de industriéle deur openen,
anders moet parameter 75 op 2 worden ingesteld.

Nederlands - 5
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Indien de aandrijving met 180° verdraaid werd gemonteerd (montage boven het
hoofd), moet de industriéle deur ook via de ingebouwde druktoets OMHOOG
openen, anders moet parameter 75 ook op 2 worden ingesteld.

Bovendien moeten beide noodstopschakelaars op een wijze worden
gecorrigeerd dat deze naar de bedrijffseindschakelaar schakelen.

Besturing Ader Motor
X2 - J11i/MJ 1 O
X2 - J11N 2 \
X2 - J11/W 3 W

X2 -J10 Draadbrug -
X7 - Mini-Fit Grijs AMP-stekker 3
X7 - Mini-Fit Groen AMP-stekker 4
X7 - Mini-Fit wit AMP-stekker 2
X7 - Mini-Fit Roze AMP-stekker 5
X7 - Mini-Fit Geel AMP-stekker 6
X7 - Mini-Fit Bruin AMP-stekker 1

Onderste uitschakelstand

Voor de instelling van de eindschakelaar voor de onderste uitschakelstand van
de industriéle deur moeten de volgende stappen worden uitgevoerd:

Beweeg de industriéle deur naar de gewenste stand DICHT.

Stel schakelnok 3 E | (wit) op een wijze in dat de eindschakelaar wordt bediend.
Haal bevestigingsschroef A aan.

Voer de fijninstelling met schroef B uit.

Beweeg de industriéle deur naar de gewenste stand OMHOOG.

Stel schakelnok 1 E|(groen) op een wijze in dat de eindschakelaar wordt
bediend.

Haal bevestigingsschroef A aan.

Voer de fijninstelling met schroef B uit.

Veiligheidseindschakelaars 2 SE |, en 4 SE1 (rood) moeten op een wijze worden
ingesteld dat ze onmiddellijk na het passeren van de stuureindschakelaar in
werking treden.

Veiligheidseindschakelaars 2 SE | en 4 SE1 (rood) worden in de fabriek met een
kleine afstand na de bedrijfseindschakelaar ingesteld.

Controleer na de werkingstest of de bevestigingsschroeven vastzitten.

De extra eindaanslagen 8 P2| en 7 P21 zijn potentiaalvrije sluitcontacten, de
extra eindaanslagen 6 P1| en 5 P11 zijn potentiaalvrije schakelcontacten.

¢ Inde automatische modus wordteindschakelaar6 als vooreindschakelaar
gebruikt. Deze moet op een wijze worden ingesteld dat hij 5 cm boven
de vloer schakelt.

¢ In het dodemansbedrijf moet deze niet worden ingesteld en kan als
potentiaalvrije contact worden gebruikt.

(4 N
@ Mechan. eindschakelaar

kleine aandrijving

grote aandrijving

. J

In de volgende paragrafen staan de belangrijkste programmeringsfuncties van
de besturingseenheid D-PRO Automatic die via de dipswitches toegankelijk
zijn.

Zie voor meer informatie over de functies het addendum "Parameters en de lijst
met fouten D-PRO Automatic" dat bij deze handleiding is gevoegd.
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DIGITALE EINDSCHAKELAAR INSTELLEN

Eindposities instellen

Stel hiervoor DIP-schakelaar 4 in op "ON".

De bovenste dwarsbalken op het display
knipperen.

Bovenste eindpositie instellen

Beweeg met druktoetsen OMHOOG en
OMLAAG op het deksel van de besturing in
het dodemansbedrijf de industriéle deur tot
aan de bovenste eindpositie. Sla daarna dit
punt op de dekselprintplaat op door kort op de
programmeertoets OMHOOG of OMLAAG te
drukken.

Nu knipperen de onderste dwarsbalken. '

Onderste eindpositie instellen

Beweeg met druktoetsen OMHOOG en
OMLAAG op het deksel van de besturing in het
dodemansbedrijf de industriéle deur tot aan de
onderste eindpositie. Sla daarna dit punt op de
dekselprintplaat op door kort op de druktoets
OMHOOG of OMLAAG te drukken. g E] ]

Nu knipperen de middelste dwarsbalken.

Wanneer het niet nodig is om een gedeeltelijke
opening in te stellen, wordt nu DIP-schakelaar 4
op OFF ingesteld!

Gedeeltelijke opening

Wanneer het wel nodig is om een gedeeltelijke
opening in te stellen, blijft DIP-schakelaar 4 op
stand ON staan.

Met druktoetsen OMHOOG en OMLAAG op
het deksel van de besturing is het nu mogelijk
om de gewenste gedeeltelijke opening te
benaderen.De stand wordt opnieuw met
druktoets OMHOOG of OMLAAG op de
dekselprintplaat bevestigd en opgeslagen.

Nu gaat de weergave uit.

Verplaats DIP-schakelaar 4 nu naar stand
"OFF".

Nu verschijnt Einr (inst.) knipperend op het
display!

Door op druktoets OMHOOG op het deksel
te drukken wordt de leermodus ingeschakeld
en beweegt de industriéle deur zich meerdere
keren naar de bovenste eindpositie en dan na
een korte pauze naar de onderste eindpositie.
Daarna gaat weergave Einr uit!

Voer de "fijninstelling" volgens de
parameterlijst uit

Parameter 10 = instelling bovenste eindpositie
Parameter 11 = instelling onderste eindpositie
Parameter 12 = instelling gedeeltelijke opening E = = r

Wijziging draairichting encoder

DIP 3 en 4 op ON = weergave draairichting
DIP 3 en 4 op ON + druktoets OMHOOG =
wijziging draairichting in één richting

DIP 3 en 4 op ON + druktoets OMLAAG =

wijziging draairichting in de andere richting

Het is ook optioneel mogelijk om de telrichting
van de encoder via parameter 75 te wijzigen.

Alle DIP-schakelaars op OFF = weergave
-
STOP LR =




BEDRIJFSFUNCTIES

In de normale modus wordt in de weergave
de industriéle deurtoestand resp. het
fouthnummer van de opgetreden fout
weergegeven.

Hiervoor alle DIP-schakelaars in stand
OFF!

Weergave deurstand

Zet DIP-schakelaar 1 in stand ON.

Roep met druktoetsen OMHOOG en OMLAAG
(op de dekselprintplaat) parameter O op.

Daarna DIP-schakelaar 1 en 4 in stand ON. De

actuele stand van de industri€le deur verschijnt
op de weergave.

Wanneer DIP-schakelaars 1 en 4 in de
stand ON worden geplaatst en daarna
druktoets OMLAAG resp.OMHOOG op de
dekselprintplaat wordt ingedrukt, wordt op
het display de onderste resp. de bovenste
eindpositie weergegeven.

Weergave parameters

Zet DIP-schakelaar 1 in stand ON.

Met druktoets OMHOOG wordt het
parameternummer naar boven verplaatst.

Met druktoets OMLAAG wordt het
parameternummer naar beneden verplaatst.
Door tegelijkertijd op druktoetsen OMHOOG en

OMLAAG te drukken (op de dekselprintplaat)
wordt het parameternummer naar O gereset.

DIP-schakelaar 1 in stand ON.

Selecteer met druktoetsen OMHOOG en
OMLAAG op de dekselprintplaat de gewenste
parameter.

Daarna DIP-schakelaar 1 en 4 in stand ON.
Verhoog met druktoets OMHOOG op de
dekselprintplaat het parameternummer.
Verlaag met druktoets OMLAAG op de
dekselprintplaat het parameternummer.

Sla vervolgens de geselecteerde parameter op -
DIP-schakelaar 4 in stand OFF.

Parameter wissen

Wanneer DIP-schakelaars 1 en 4 in stand

ON staan en de druktoetsen OMHOOG en
OMLAAG op de dekselprintplaat nu tegelijkertijd
worden ingedrukt, wordt de geselecteerde
parameter gewist.

Parameterwaarden snel wijzigen:

Houd de druktoets gedurende 1 sec vast.De
waarde wordt met 10 incr./sec veranderd

Houd de druktoets gedurende 3 sec vast.De
waarde wordt met 100 incr./sec veranderd

2
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Geselecteerde parameter veranderen (scrollen)
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Automatisch sluiten

Als de functie Automatisch sluiten is ingeschakeld, gaat de industriéle deur
uit de eindpositie conform de in parameter 41 ingestelde tijd weer dicht. Zie
parameterlijst. Door het bedienen van de functie Stop wordt de automatische

sluiting gestopt.

Als de industriéle deur in de bovenste eindpositie staat en er door de
doorrijdfotocel wordt gereden of de druktoets OMHOOG wordt bediend, dan

wordt de tijd voor automatisch sluiten gereset.

Eprom wissen (fabrieksinstelling reset)

Na 2 seconden wordt de Eprom naar de
fabrieksinstelling gereset.

(Zie voor de default-waarde van de parameter
de parameterlijst)

Aansluitend start de besturing opnieuw op.

Met instelling EE_1 worden de parameters voor
de frequentieomzetter ingeschakeld.

Voor het bedrijf met frequentieomzetter moet
parameter P70 conform de instructie opnieuw
worden ingesteld.Alle andere parameters
dienen afhankelijk van het project opnieuw te
worden ingesteld. Zie parameterlijst.

SOORT BEDRIJFSMODUS

Eindpositie instelling - wordt knipperend
getoond

Eindpositie BOVEN
Eindpositie ONDER

Gedeeltelijke opening

Eindpositie WEERGAVE - STANDAARD -
P5=0

Eindpositie BOVEN

Eindpositie ONDER

Gedeeltelijke opening

Eindpositie WEERGAVE - tekst - P5 = 1
Eindpositie BOVEN

Eindpositie ONDER

Gedeeltelijke opening

WEERGAVE deurbeweging - tekst - P5 = 2
DEUR OMHOOG

DEUR DICHT

)

"

P

e

[

o

o

SOORT BEDRIJFSMODUS

De statussen van de ingangen worden als
volgt weergegeven:

Stel parameter P29 op 1 in.
Druktoets OMLAAG
Druktoets OMHOOG
Impulstoets of trekkabel
Doorrijdfotocel
Radiografisch signaal

Noodstop ingang

Onderkantlijst
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Schematisch overzicht D-PRO Automatic - 2,2 kW
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Basisprintplaat D-PRO Automatic - 2,2 kW

Aansluiting via

draadantenne resp. externe

antenne Aansluiting via
Aansluitplaats coaxkabel

OXl-ontvanger Selectie UK-

lijst

Receiver
OX1

Aansluitklemmen
= eindschakelaar 1/2
OMHOOG

Aansluitklemmen
contactlijst

Aansluitklemmen
_ doorrijdfotocel

Stekker
sleutelschakelaar
Aansluitklemmen.

, = POT-VRIJ OMLAAG NO =
é\%riflwtklemmen | ‘ Pruktoate
eindschakelaar —_ POT-VRIJ IMPULS NO

Druktoets

POT-VRIJ OMHOOG NO
Stekker TYKO —
Mini-Fit digit. Druktoets
eindschakelaar POT-VRIJ STOP NC

~ Druktoets

Aansluitklemmen
mechan. = aaluri
eindschakelaar — otentiaalvrij contact voor

rood stoplicht

Potentiaalvrij contact voor
— Signalisering Eindpositie
boven

Stekker voor Potentiaalvrij contact voor

printplaat = signalisering Eindpositie
startcondensator onder
Aansluiting
= elektromechanische
rem 200 V DC

ONp) ELQ Zp g

Y ¥'¢-d-01-0€-909

Aansluitklermmen Voedingsspanning
motor net
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Dekselprintplaat D-PRO Automatic - 2,2 kW

CS337-A.R10

DIP-schakelaar

Aansluitkabel

controllerprintplaat Druktoets

OMHOOG

Druktoets
OMLAAG

R3(1f
303
O o
] - n .
.‘l,l b ‘

L
NOTAUS

Behuizing D-PRO
vooraanzicht
dekselprintplaat met
display
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TECHNISCHE GEGEVENS - EIGENSCHAPPEN

AANWIJZINGEN

¢ Alle vermelde technische kenmerken hebben betrekking op een temperatuur van 20 °C (+ 5 °C).
¢ Nice behoudt zich het recht voor om te allen tijde, als dat nodig is, het product te wijzigen, waarbij de functionaliteiten en het gebruiksdoel blijven behouden.
¢ De volledige gebruiksaanwijzing bestaat uit de GA van de aandrijving en de bijpbehorende GA van de besturing.

BESCHRIJVING D-PRO AUTOMATIC - 2,2 kW D-PRO AUTOMATIC - 5,5 kW
Stroomvoorziening 3 x 400V AC 50 Hz (6 resp.10 A beveiligd) 3 x 400V AC 50 Hz (10 A beveiligd)
Motorvermogen tot 2,2 kW tot 5,5kW
Motoraansluiting 3 NO contacten 3 NO contacten

400 V/max. 2,2 kVA 400 V/max.5,5 KVA

Beveiliging in beide gevallen 6,3 A-T keramische zekering met blusmiddel WAARSCHUWING: als motorzekeringen
mogen alleen de hiervoor voorziene keramische zekeringen worden gebruikt.

Rustvermogen <4 VA <4 VA
Omgevingstemperatuur -20 °C tot +50 °C -20 °C tot +50 °C
Stuurspanning: 24\ DC beveiliging secundair 0,8 A traag

Onze automatiseringen en besturingskasten zijn gehomologeerd door TUV-NORD.

CE-verklaring van conformiteit
Verklaring in overeenstemming met de volgende richtlijnen: 2006/95/CE (LVD) EN 60335-1:2012, 2004/108/CE (EMC), 2006/42/CE (MRL)

Opmerking: de inhoud van deze verklaring stemt overeen met hetgeen verklaard is in het officiéle document dat is neergelegd bij de vestiging van Nice S.p.a.,
en in het bijzonder met de laatste revisie hiervan die voor het afdrukken van deze handleiding beschikbaar was. De hier beschikbare tekst werd om uitgever-
redenen aangepast. Een kopie van de originele verklaring kan worden aangevraagd bij Nice S.p.A. (TV) I.

Naam fabrikant: NICE S.p.A.

Document: 490/D-PRO AUTOMATIC herz.01

Adres: Via Pezza Alta nr. 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italié
Producttype: Industrial Door Control Nice

Model/type: D-PRO AUTOMATIC

Er wordt verklaard dat de betreffende, technische documentatie conform bijlage VII A van de richtlijn 2006/42/EG werd opgesteld.
Zie het adres voor de locatie waar de technische documentatie wordt bewaard.

Ondergetekende Mauro Sordini verklaart als Chief Executive Officer onder zijn verantwoordelijkheid dat het bovengenoemde product voldoet aan de voor-
schriften van de volgende richtlijnen:

2006/42/EG RICHTLIJN VAN DE EUROPESE RAAD d.d. 17-5-2006, Machinerichtlijn.De volgende geharmoniseerde norm werd toegepast: EN ISO 13849:
2008.

De veiligheidsfuncties: bewaking externe veiligheidselementen (contact x6) cat. 2 PL d, eindpositiebewaking cat. 2 PLd, veiligheidsketting/noodstop cat. 3
PL d.

e 2006/95/EG RICHTLIUN VAN HET EUROPESE PARLEMENT EN DE RAAD d.d. 12 december 2006, conform de volgende geharmoniseerde overeenko-
mende normen: EN 60335-1:2012 (laagspanningsrichtlijn).

e 2004/108/EG RICHTLIJN VAN HET EUROPESE PARLEMENT EN DE RAAD d.d. woensdag 15 december 2004, conform de volgende geharmoniseerde
overeenkomende normen: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 (EMC-richtlijn)

e EG-modeltestvergunning nr. 44 205 13 405182 001 NB0044 TUV NORD CERT GmbH, Langemarckstr. 20, 45141 Essen

QOderzo, dinsdag 1 oktober 2013
Maugo Sordini
(Chi ecu/t' e Officer)
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